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Acerca de este manual

Acerca de este manual

En este Manual del usuario, podra encontrar toda la informacion pertinente para utilizar el sistema de
pruebas CIBANO 500 de un modo seguro, adecuado y eficaz. El Manual del usuario del PTM para
CIBANO 500 contiene todas las instrucciones de seguridad necesarias para que pueda trabajar con
CIBANO 500 y familiarizarse con su funcionamiento CIBANO 500. Seguir las instrucciones presentes
en este Manual del usuario le ayudara a evitar riesgos, gastos en reparaciones y posibles periodos de
inactividad por un uso incorrecto.

El Manual del usuario del PTM para CIBANO 500 siempre debe encontrarse en el lugar en el que se
utilice el CIBANO 500. Los usuarios del CIBANO 500 deben leer este manual antes de poner en
funcionamiento el CIBANO 500 y tener presentes las instrucciones de seguridad, instalacién y
funcionamiento que se recogen.

Solo el hecho de leer el Manual del usuario del PTM para CIBANO 500 no lo exime del deber de cumplir
todas las normas de seguridad nacionales e internacionales pertinentes al trabajo con equipos de alta
tension.

Simbolos de seguridad utilizados

En este manual, los siguientes simbolos indican instrucciones de seguridad para evitar riesgos.

PELIGRO

Si no se cumplen las instrucciones de seguridad, se produciran lesiones graves o incluso
la muerte.

Si no se cumplen las instrucciones de seguridad, se pueden producir lesiones graves o
incluso la muerte.

PRECAUCION

Si no se cumplen las instrucciones de seguridad, se pueden producir lesiones leves o
moderadas.

> B P

NOTIFICACION

Posibilidad de dafos en los equipos o pérdida de datos

OMICRON
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1 Instrucciones de seguridad

1.1 Cualificacién de los operadores

El trabajo con equipos de alta tension puede ser extremadamente peligroso. Debido a ello, solo el
personal cualificado en ingenieria eléctrica y formado por OMICRON tiene autorizacion para manejar el
CIBANO 500y sus accesorios. Antes de comenzar el trabajo, establezca claramente las
responsabilidades.

El personal no experimentado en el manejo del CIBANO 500 debe estar en todo momento bajo la
supervision de un operador experimentado mientras trabaja con el equipo. El operador es responsable
de las medidas de seguridad durante toda la prueba.

Solo los expertos cualificados de los centros de servicio de OMICRON tienen autorizacion para realizar
el mantenimiento y la reparacion del CIBANO 500 y sus accesorios, con la excepcion de las opciones
de actualizacion de hardware que se proporcionan con el documento adicional correspondiente.

1.2 Normas y reglas de seguridad

1.2.1 Normas de seguridad

Al realizar pruebas con el CIBANO 500, deben cumplirse todas las instrucciones de seguridad internas,
asi como las instrucciones proporcionadas en cualquier otro documento relacionado con la seguridad.

Asimismo, siga las normas de seguridad indicadas a continuacion, si procede:

« EN 50191 (VDE 0104) "Erection and Operation of Electrical Equipment" (Instalacion y uso de
equipos para pruebas eléctricas)

« EN50110-1 (VDE 0105 Part 100) "Operation of Electrical Installations" (Uso de instalaciones
eléctricas)

» |EEE 510 "IEEE Recommended Practices for Safety in High-Voltage and High-Power Testing"
(Practicas recomendadas por el IEEE para seguridad en pruebas con alta tension y alta potencia
eléctrica)

Ademas, deben cumplirse todas las normas aplicables para la prevencion de accidentes en el pais y en
el lugar de uso.

Antes de utilizar el CIBANO 500y sus accesorios, lea detenidamente las instrucciones de seguridad de
este Manual del usuario.

No encienda el CIBANO 500 ni utilice el CIBANO 500 si tiene alguna duda sobre la informacién de
seguridad que figura en este manual. Si no entiende alguna norma de seguridad, pédngase en contacto
con OMICRON antes de continuar.

Solo el personal cualificado de los centros de servicio de OMICRON tiene permiso para realizar tareas
de mantenimiento y reparaciones en el CIBANO 500 y sus accesorios (consulte "Asistencia" en la
pagina 304).
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1.2.2 Reglas de seguridad

Siga siempre estas cinco reglas de seguridad:

» Desconecte el equipo en su totalidad.

» Imposibilite una posible reconexion.

» Verifique la ausencia de tension en la instalacion.

» Cortocircuite y ponga la instalacién a tierra.

» Establezca la proteccién correspondiente contra elementos contiguos que estén bajo tension.

1.2.3 Accesorios de seguridad

OMICRON ofrece una amplia variedad de accesorios para proporcionar una mayor seguridad durante
el funcionamiento de nuestros sistemas de prueba. Para obtener mas informacion y conocer las
especificaciones, consulte la hoja suplementaria correspondiente o pédngase en contacto con el servicio
de asistencia técnica de OMICRON.

1.3 Funcionamiento seguro

A la hora de usar el sistema de pruebas CIBANO 500y sus accesorios, lea las siguientes instrucciones
de seguridad.

1.3.1 Integridad del equipamiento de prueba

» No modifique, amplie o adapte el CIBANO 500 ni sus accesorios.

» Utilice inicamente accesorios y cables originales del CIBANO 500, y utilice los accesorios de
OMICRON junto con los dispositivos de OMICRON tal y como se describe en este manual.

» Cuando utilice el CIBANO 500 y sus accesorios, asegurese de que se cumplen las condiciones
ambientales que se especifican en el apartado "Datos técnicos" del Manual del usuario del
CIBANO 500.

1.3.2 CIBANO 500

» Utilice solo cables de alimentacion con la potencia nominal adecuada.
» EI CIBANO 500 solo puede alimentarse con una toma de corriente provista de conexion a tierra (PE).

» Para usar el CIBANO 500 al nivel automatico maximo, se recomienda disponer de un interruptor
automatico de 16 A que proteja contra las sobreintensidades de la red de suministro.

» Coloque el sistema de mediciéon de modo que pueda desconectar facilmente el CIBANO 500 de la
tension.

» No use alargaderas con cable enrollado, ya que el cable puede recalentarse. En lugar de eso,
extienda el cable de la alargadera.

» No utilice el CIBANO 500 si no ha establecido una conexion firme a tierra con una seccién
transversal de al menos 6 mm?2. Conecte a tierra la unidad CIBANO 500 lo més cerca posible del
operador.

» El simbolo de aviso ubicado en el panel lateral del CIBANO 500 (consulte 3.2.2 "Panel lateral" en la
pagina 16) indica la presencia de tensién peligrosa en una de las tomas del CIBANO 500, tanto de
una fuente interna como externa, por ejemplo, del banco de baterias de la estacion.

OMICRON 9
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» Después de encender el CIBANO 500, deberia iluminarse en el panel frontal la luz de aviso roja o
verde. Si ambas luces de aviso se iluminan o permanecen apagadas tras encenderlo, el
CIBANO 500 podria estar defectuoso. En este caso, no use el CIBANO 500 y pongase en contacto
con el centro de servicio de OMICRON de su regién.

» No utilice el CIBANO 500 ni sus accesorios junto a explosivos, vapores o gases peligrosos.

» Siel CIBANO 500 o sus accesorios parecen no funcionar correctamente, deje de utilizarlos y
pongase en contacto con el centro de servicio de OMICRON de su region.

1.3.3 Acatamiento del area de seguridad

CB MC2 CB MC2 i
Salidas
A de 02300V CC,
\ 5 e i) de 02240V CA

\CB TN3 &) ——

Equipo en prueba
10B1

CIBANO 500 ), N
.l
Distancia:
min. 1,5 m/5 pies
Area segura Zona de prueba Altura:
de alta tension min. 1 m/3,3 pies

Figura 1-1: Ejemplo de separacioén entre las areas de prueba de alta tensién y de seguridad

» Manténgase siempre en el area segura durante la prueba.

» Antes del funcionamiento, asegurese de que el equipamiento de prueba no esta montado dentro de
la ruta de movimiento del interruptor automatico. En caso de ser necesario, realice una operacion
antes de montar el equipamiento de prueba (por ejemplo, sensores de movimiento).

» Para definir el area adecuada para las pruebas de alta tension, tenga en cuenta cualquier
equipamiento que pueda caer (por ejemplo, los médulos CB MC2 o pinzas), asi como el
equipamiento con movimiento mal conectado.

» Asegurese de colocar el equipamiento de prueba sobre una superficie sélida y seca.

1.3.4 Desenergizacidon de la subestacion

» |dentifique su equipo en prueba y asegurese de que esta usando el diagrama de cableado
correspondiente.

» Deshabilite cualquier mecanismo de carga (por ejemplo, el motor).

» Asegurese de que el circuito de control del interruptor automatico esta desenergizado (por ejemplo,
el resorte esta descargado).
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» Asegurese de que el interruptor automatico no puede dispararse o cerrarse ni remota ni localmente
(por ejemplo, empleo de controles manuales u érdenes a distancia).

» Si tiene que hacer conexiones con el circuito auxiliar (por ejemplo, con las bobinas de cierre o de
disparo):

» Apague o desconecte el equipo en prueba de la alimentacion de la estacion.
» Aplique las cinco reglas de seguridad.
» Utilice adaptadores de terminal para conectar los cables de prueba.

» Unicamente en caso de que sea necesario para realizar las pruebas, vuelva a activar la
alimentacion.

1.3.5 Configuracion de las mediciones

» Utilice unicamente cables de prueba y herramientas que ofrezcan plena proteccion frente al contacto
directo.

» Inserte siempre los conectores por completo y emplee el mecanismo de interbloqueo.

» Pulse el botdon de Parada de emergencia del panel frontal del CIBANO 500 mientras conecta los
cables de prueba al equipo en prueba.

» No introduzca objetos (como destornilladores) en ninguna toma de entrada ni de salida.

1.3.6 Realizacién de pruebas

» Manténgase en el area segura durante la prueba.
» Asegurese de que nadie se encuentra dentro del area de pruebas de alta tension.

» Antes de realizar cualquier operacion, advierta a la gente para que sean conscientes de cualquier
posible perturbacion.

1.4 Medidas reglamentarias

El Manual del usuario del PTM para CIBANO 500 o, como alternativa, el manual electrénico, tienen que
encontrarse siempre en el lugar en el que se vaya a utilizar el CIBANO 500.

Los usuarios del CIBANO 500 deben leer este manual antes de poner en funcionamiento el
CIBANO 500y tener presentes las instrucciones de seguridad, instalacién y funcionamiento que se
recogen.

El CIBANO 500y sus accesorios solo se pueden utilizar tal y como se explica en este Manual del
usuario. Cualquier otra modalidad de uso no se ajusta a las normas. El fabricante y el distribuidor no se
hacen responsables de los dafios derivados de un uso indebido. El usuario asume en exclusiva toda la
responsabilidad y todos los riesgos.

Seguir las instrucciones que figuran en este Manual del usuario se considera también parte de las
normas.

Si abre el CIBANO 500 o sus accesorios, se invalida toda posible reclamacion en garantia.

1.5 Exencién de responsabilidad

Si el equipo recibe un uso distinto al especificado por el fabricante, la proteccion con la que cuenta el
equipo puede verse negativamente afectada.
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1.6 Declaracion de conformidad

Declaraciéon de conformidad (UE)

El equipo cumple las normas generales del Consejo de la Union Europea para satisfacer los requisitos
de los Estados miembros en materia de la directiva de compatibilidad electromagnética (EMC), la
directiva sobre baja tension (LVD) y la directiva sobre limitacién de utilizacion de determinadas
sustancias peligrosas en aparatos eléctricos y electronicos.

FCC compliance (USA)

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class A digital device, pursuant
to part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful
interference when the equipment is operated in a commercial environment. This equipment generates,
uses, and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used in accordance with the
instruction manual, may cause harmful interference to radio communications. Operation of this
equipment in a residential area is likely to cause harmful interference in which case the user will be
required to correct the interference at his own expense.

Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void the
user's authority to operate the equipment.

Declaration of compliance (Canada)

This Class A digital apparatus complies with Canadian ICES-003.
Cet appareil numérique de la classe A est conforme a la norme NMB-003 du Canada.

1.7 Reciclaje

Este equipo de prueba (incluidos todos sus accesorios) no esta previsto para
uso doméstico. Al terminar su vida util, no deseche el equipo de prueba como
si fuera un residuo doméstico.

Para clientes en paises de la UE (incl. el Espacio Econémico Europeo)

Las unidades de prueba de OMICRON estan supeditadas a la directiva sobre

_ residuos de aparatos eléctricos y electronicos 2012/19/UE (directiva RAEE). Como
parte de nuestras obligaciones legales en virtud de esta legislaciéon, OMICRON
ofrece la recogida de la unidad de prueba que se deseche mediante agentes de
reciclaje autorizados.

Para clientes fuera del Espacio Econémico Europeo

Pdéngase en contacto con las autoridades responsables en materia medioambiental
de su pais y deseche la unidad de prueba de OMICRON de acuerdo con los
requisitos legales.
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2 Requisitos del sistema

Tabla 2-1: Requisitos del sistema de Primary Test Manager

Caracteristica Requisito (*recomendado)

Sistema operativo Windows 10 de 64 bits*
Windows 8.1 de 64 bits*,
Windows 8 de 64 bits*,
Windows 7 SP1 de 64 bits* y 32 bits

CPU Sistema de varios nucleos de 2 GHz o superior*,
sistema de un nucleo de 2 GHz o superior

RAM Min. 4 GB (8 GB*)

Disco duro Min. 5 GB de espacio disponible

Dispositivo de almacenamiento Unidad de DVD-ROM

Adaptador de gréficos Monitor y adaptador de video con una resolucion-Super VGA
(1280x768) o superior’

Interfaz Ethernet NIC?,
usB 2.0°

Software instalado necesario para  Microsoft Office 2016*, Office 2013, Office 2010, Office 2007
las funciones de la interfaz opcional
de Microsoft Office

-

Se recomienda un adaptador de graficos compatible con Microsoft DirectX 9.0 o superior.

2. Para realizar pruebas con el TESTRANO 600, CPC 100 y el CIBANO 500. NIC = Tarjeta de interfaz de red Ethernet. El
TESTRANO 600,, el CPC 100y el CIBANO 500 pueden conectarse a través de conectores RJ-45 directamente al ordenador
o a la red local; por ejemplo, utilizando un concentrador de Ethernet.

3. Para realizar pruebas con el FRANEO 800

OMICRON 13
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3 Introduccion

3.1 Uso previsto

El CIBANO 500, independientemente de si se ha equipado con sus accesorios o no, es un sistema de
pruebas para llevar a cabo labores de puesta en marcha y mantenimiento de interruptores automaticos.
Con el CIBANO 500, se pueden realizar las siguientes pruebas segun las normativas IEC y ANSI:

* Medicion de la resistencia del contacto principal (medidor de uQ)
* Medicion de la tensién minima de operacién de las bobinas de cierre y de disparo
» Corriente y tension del motor
* Medicion de tiempos de los contactos principales y resistivos
» Envio de comandos de cierre y de disparo para llevar a cabo distintas operaciones:
— Abrir (O)
— Cerrar (C)
— Recierre (O-C)
— Disparo libre (C-0O)
— Recierre automatico (O-CO)
- CO-CO
- 0O-C0O-CO

* Medicion de resistencia dinamica del contacto principal para que los usuarios puedan llevar a cabo
las operaciones enumeradas anteriormente en esta seccion

» Ademas de las mediciones de resistencia dinamica y de tiempos, se pueden incluir también las
siguientes mediciones:

— Tension y corriente de las bobinas de cierre y de disparo
— Prueba de la funcién de disparo de baja tensién
— Carrera del contacto principal

El CIBANO 500 solo funciona cuando esta conectado a un ordenador externo a través de una conexion
Ethernet. El software Primary Test Manager le permite definir, parametrizar y ejecutar diferentes
pruebas parcialmente automatizadas.

3.2 Conexiones y mandos de accionamiento

El CIBANO 500 esta disponible con dos médulos de interfaz:
«  El modulo EtherCAT®', que proporciona 4 interfaces EtherCAT®
* ElI médulo auxiliar, que proporciona 1 interfaz EtherCAT® y 3 interfaces AUX

Las siguientes figuras describen las conexiones y controles de funcionamiento del CIBANO 500.

1. EtherCAT® es una marca comercial registrada y una tecnologia patentada con licencia de Beckhoff Automation GmbH
(Alemania).
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3.21 Panel frontal

Boton Parada de emergencia

Pulse el botdn para apagar inmediatamente
todas las salidas de tension y de corriente.
Consulte 3.2.4 "Botén de parada

de emergencia" en la pagina 18

%%

[ ciBANO 500 ]

Luces de aviso que indican un funcionamiento Botén Iniciar/Parar

seguro o posibles niveles de tension y/o corriente Pulse el botén para activar las salidas del
peligrosos en las salidas del CIBANO 500 CIBANO 500 e iniciar la medicion.
Consulte la Tabla 3-1: "Luces de aviso" en la Pulse el botén una vez mas para detener la
pagina 18. medicion.

Figura 3-1: Vista frontal del CIBANO 500

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No tape las luces de aviso (por ejemplo, con un ordenador), ya que indican posibles
peligros.

» Compruebe siempre las luces de aviso mientras trabaje con el CIBANO 500.
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3.2.2 Panel lateral

A - OUTPUT / INPUT (CAT Ill / 300 V) Simbolo de aviso
Salida/entrada configurable (A) Consulte Tabla 3-1: "Luces de
Salida: corriente o tension de CA o CC aviso" en la pagina 18.

Entrada: analdgica o binaria

B - OUTPUT / INPUT (CAT il / 300 V) V'IN (CAT Il / 300 V)
Salida/entrada configurable (B) Entrada de tension analdgica/
Salida: corriente o tensién de CA o CC entrada de alimentacion externa

Entrada: analégica

Terminal de conexién
equipotencial a tierra

S |
[V inicnr i soo v =

I

(]

A - QUTPUT|/ INPUT [CAT 11l / 300 V)

MCA/1+ MCB/1+ MCC/1+ MCN/-

EXT. BOOSTER
No conectar.

No se ha asignado
ninguna funcién.

TRIP/1- CLOSE/I- SUP/1- N/V- MOTOR /V+

——
CAT ™

|
| "N

W S
OUT1/IN

EXTERNAL MODULES
4 interfaces EtherCAT®
con tomas RJ-45 para
conectar esclavos

Ethert

EtherCAT® externos al D) € do»
CIBANO 500 . = SERIAL
LED que indican el
estado de la
comunicacion de
EtherCAT®
Proteccion Toma de alimentacion de
Interruptor de restaurable contra corriente monofésica, de
encendido sobreintensidades 100V a 240 V CA, 50/60 Hz
de lared de
suministro
SAFETY ! SERIAL NETWORK
Para conectar las llaves de seguridad No conectar. No se ha Toma RJ-45 para conectar el
o el interruptor remoto de seguridad asignado ninguna funcioén. CIBANO 500 al ordenador

de 3-posiciones

Figura 3-2: Vista lateral del CIBANO 500 con el médulo EtherCAT®
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A - OUTPUT / INPU

T (CAT 111/ 300 V)

Salida/entrada configurable (A)
Salida: corriente o tension de CA o CC
Entrada: analégica o binaria

B - OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)
Salida/entrada configurable (B)

Salida: corriente o tensién de CA o CC
Entrada: analégica

A -OUTPUT

MCA/1+

B_QUTDIT

V IN (CAT Il / 300 V)

Entrada de tension analdgica/
entrada de alimentacion externa

Terminal de conexion
equipotencial a tierra

INPUT (CAT I11 /300 V)

MCB/1+ McC/1+ MCN/-

INDUIT (CAT I1]

EXT. BOOSTER
No conectar. TR/ I-
No se ha asignado ninguna
funcién.

EXTERNAL MODULES

1 interfaz EtherCAT® con
tomas RJ-45 para conectar
esclavos EtherCAT®
externos al CIBANO 500

LED que indican el estado de
comunicacion de EtherCAT®

C - INPUT (CATIII/300V) ——
3 entradas de tensién para
contactos auxiliares

Interruptor de
encendido

CLOSE/I- SUP/I- N/V- MOTOR / V+

Introduccién

Simbolo de aviso
/A\ Consulte Tabla 3-1: "Luces de
aviso" en la pagina 18.

C - INPUT (CAT 111/ 300 V)

SAFETY 2

Proteccion
restaurable contra
sobreintensidades
de la red de
suministro

SAFETY

Para conectar las llaves de seguridad o
el interruptor remoto de seguridad de
3-posiciones

SERIAL
No conectar. No se ha

asignado ninguna funcion.

Toma de alimentacién de
corriente monofasica, de
100 V a 240 V CA, 50/60 Hz

NETWORK

Toma RJ-45 para conectar el
CIBANO 500 al ordenador

Figura 3-3: Vista lateral del CIBANO 500 con el médulo auxiliar

OMICRON
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3.2.3 Luces de aviso

El CIBANO 500 cuenta con las siguientes luces de aviso para indicar un funcionamiento seguro o
posibles peligros.

Tabla 3-1: Luces de aviso

Luz de Descripcion Estado del CIBANO 500 Estado de funcionamiento
aviso
La luz verde del panel  ElI CIBANO 500 esta Estado de funcionamiento seguro
frontal esta encendida. encendido y funcionando en siempre y cuando no se aplique
modo de espera. tension desde el exterior (siempre

que el simbolo de aviso del panel
lateral esta apagado).

El anillo azul del botén La prueba esta preparada y
Iniciar/Parar esta lista para iniciarse.
encendido.

El anillo azul del botén  Se esta iniciando una

(X (X

Iniciar/Parar esta prueba. Es pos.|ble que haya A Estado de funcionamiento
parpadeando. niveles de corriente y/o .
. . peligroso
tension peligrosos en las g
salidas del CIBANO 500.
4 La luz roja del panel Se esta ejecutando una
O frontal esta p_rueba. Es posllble que haya , Estado de funcionamiento
parpadeando. niveles de corriente y/o .
2 ) peligroso
tension peligrosos en las ’
salidas del CIBANO 500.
El simbolo de aviso del Existen niveles de tensién
panel lateral esta peligrosos (>42 V) en las 7
parpadeando. salidas/entradas del C\ Estado de funcionamiento
CIBANO 500 . peligroso

independientes del estado
de la medicion.

3.2.4 Botén de parada de emergencia

Al pulsar el boton Parada de emergencia, se apagan inmediatamente todas las salidas del
CIBANO 500y se detienen las mediciones en curso. Después de pulsar el botén
Parada de emergencia, Primary Test Manager no permite comenzar una medicion.

Para reiniciar la medicién una vez que se haya solucionado el motivo que dio lugar a la parada de
emergencia, libere el botén Parada de emergencia girdndolo suavemente; a continuacion, haga clic en
el botdn Iniciar en Primary Test Manager y, por ultimo, pulse el botén Iniciar/Parar.

Para obtener informacion sobre los accesorios del CIBANO 500, consulte el apartado "Accesorios" del
Manual del usuario de PTM para CIBANO 500.
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3.3 Primary Test Manager

Primary Test Manager es un software de control que permite probar equipos de alta tensién con el
sistema de pruebas OMICRON. Primary Test Manager ofrece una interfaz en el ordenador para la
unidad de prueba y proporciona ayuda para configurar el hardware y evaluar las pruebas.

Con Primary Test Manager, puede crear nuevos trabajos, ejecutar trabajos preparados, administrar
objetos, crear nuevas pruebas manuales, abrir pruebas manuales existentes y realizar pruebas. Para
una prueba especificada, puede realizar las mediciones con tan solo pulsar el botén Iniciar/Parar en el
panel frontal del sistema de pruebas del CIBANO 500. Después de haber realizado una prueba, puede
generar informes de prueba exhaustivos. Primary Test Manager puede ejecutarse en un ordenador y
establece la comunicacion con el CIBANO 500 a través de una interfaz Ethernet.

Para obtener informacién detallada sobre Primary Test Manager, consulte los capitulos relevantes en
el Manual del usuario de PTM para CIBANO 500.

3.4 Limpieza
Aviso

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
A » No limpie la unidad de prueba CIBANO 500 mientras esté conectada al equipo en
prueba.

» Antes de limpiar el CIBANO 500 y sus accesorios, desconecte siempre el equipo en
prueba, los accesorios y los cables de conexion.

Para limpiar el CIBANO 500 y sus accesorios, emplee un pafio humedecido con alcohol isopropilico.
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4 Esquema de funcionamiento

dor externo
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Figura 4-1: CIBANO 500 con el médulo EtherCAT®
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Esquema de funcionamiento

La tabla que aparece a continuacion describe los terminales del esquema de funcionamiento del
CIBANO 500 con el modulo EtherCAT®.
Tabla 4-1: Terminales del CIBANO 500 con el modulo EtherCAT®

Terminal Descripcion

Interfaz de red

L Fase de la red (fase viva)
N Neutro de la red (fase muerta o neutra)
PE Conexién equipotencial a tierra

Interfaces de comunicacion

1 4 x médulos EtherCAT® externos
12 1 x Ethernet

13 1 x serie

14 2 x seguridad
Amplificador externo

E1 Amplificador externo, fase
EN Amplificador externo, neutro
PE Conexion equipotencial a tierra
E/S A

A1 Entrada/salida A1

A2 Entrada/salida A2

A3 Entrada/salida A3

AN Entrada/salida AN

E/S B

B1 Entrada/salida B1

B2 Entrada/salida B2

B3 Entrada/salida B3

BN Entrada/salida BN

B4 Entrada/salida B4

Entrada de tensién

V1 Entrada de tension 1

VN Entrada de tension N
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Figura 4-2: CIBANO 500 con el médulo auxiliar
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Esquema de funcionamiento

La tabla que aparece a continuacion describe los terminales del esquema de funcionamiento del
CIBANO 500 con el médulo auxiliar.

Tabla 4-2: Terminales del CIBANO 500 con el médulo auxiliar

Terminal Descripcion

Interfaz de red

L Fase de la red (fase viva)
N Neutro de la red (fase muerta o neutra)
PE Conexién equipotencial a tierra

Interfaces de comunicacion

1 1 x médulo EtherCAT® externo
12 1 x Ethernet

13 1 x serie

14 2 x seguridad
Amplificador externo

E1 Amplificador externo, fase
EN Amplificador externo, neutro
PE Conexion equipotencial a tierra
E/S A

A1 Entrada/salida A1

A2 Entrada/salida A2

A3 Entrada/salida A3

AN Entrada/salida AN

E/S B

B1 Entrada/salida B1

B2 Entrada/salida B2

B3 Entrada/salida B3

BN Entrada/salida BN

B4 Entrada/salida B4

Entradas de tension

C1 Entrada de tensién C1

C2 Entrada de tensién C2

C3 Entrada de tensién C3

CN Entrada de tensién CN
Entrada de tensién

V1 Entrada de tension 1

VN Entrada de tension N
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4.1 Modo de funcionamiento de tension

En la siguiente ilustracion se explica el modo de funcionamiento de tensién del CIBANO 500.

V IN (CAT 111 / 300 V) Modo de tension

de rango alto AL~ w
La mitad de la corriente,ﬁ & La mitad de la tension,
el doble de la tension el doble de la corriente

Modo de tension _ W _
de rango bajo A—D—D

Matriz de entrada de 2 x 3

( ) (cada una de las tres salidas esta
C r\ conectada a un amplificador interno

" 0 a una fuente externa).

QUTPUT /INPUT (CAT Il / 300 V)| ? # %

| IGBT | | IGBT | | IGBT |

i : i

Matriz de salida de 3 x 7 (cada una
de las tres entradas esta dirigida a
solamente una de las siete salidas).

QUTPUT /NPUT (CAT Il / 300 V)|

Figura 4-3: El funcionamiento del modo de tensién del CIBANO 500

Figura 4-3: "El funcionamiento del modo de tension del CIBANO 500" muestra el cambio de los
amplificadores internos en el modo de funcionamiento de tensién. En este caso hay disponibles siete
canales: De A1 a A3 y de B1 a B4. Tres de estos siete canales pueden utilizarse de manera simultanea,
pero todos correspondientes a la seccién A o B. No se pueden utilizar las salidas de ambas secciones
a la vez, sino unicamente de manera secuencial, una después de otra.

La fuente de accionamiento del canal puede ser los amplificadores internos o una fuente externa
conectada a la entrada V IN del CIBANO 500. En funcién de la configuracion del firmware, la matriz del
amplificador de la figura 4-3 conecta entradas de los IGBT (integrated gate bipolar transistors,
transistores bipolares de puerta integrada) al amplificador interno o a la fuente externa. A continuacion,
la matriz de tomas dirige la salida de cada uno de los tres IGBT a siete canales del panel lateral del
CIBANO 500. Para aplicar una tension a una toma, se cierra el IGBT correspondiente.

Nota: Se produce una determinada caida de la tension en los IGBT no controlada por la fuente debido
a problemas relacionados con el disefio del dispositivo.
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En comparacién con el modo de funcionamiento de corriente (consulte 4.2 "Modo de funcionamiento de
corriente" mas adelante en este mismo capitulo) en el que puede seleccionar tres amplificadores
individuales, el modo de funcionamiento de tension solamente proporciona un amplificador compuesto
de seis amplificadores. Por consiguiente, no se pueden aplicar dos tensiones diferentes a la vez, sino
de manera secuencial. El modo de funcionamiento de tension dispone de dos modos: el modo de
tensién de rango alto y el de rango bajo. Si desea obtener informacion acerca de los datos de salida del
modo de funcionamiento de tensién, consulte 21.2 "Especificaciones de CIBANO 500" en la

pagina 277.

La medicién de la corriente se lleva a cabo en serie con cada IGBT. La tension se mide en cada salida
de manera individual.

4.2 Modo de funcionamiento de corriente

En la figura facilitada a continuacion se explica el funcionamiento del modo de corriente del
CIBANO 500.

A —OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

Modo de corriente de
@I@ rango a to

La mitad de la corriente,
{_eanrsrlgra]dge af @ el doble de la tension

doble de la -
corriente e Modo de corriente de
& rango bajo

B — OUTPUT / INPUT (CAT IIl / 300 V)

Figura 4-4: El funcionamiento del modo de corriente del CIBANO 500

Figura 4-4: "El funcionamiento del modo de corriente del CIBANO 500" muestra el cambio de los
amplificadores internos en el funcionamiento del modo de corriente. En este caso, se encuentran
disponibles tres canales de corriente independientes: A1, A2 y A3. Estos canales estan alimentados por
los amplificadores Amp X, Amp Y y Amp Z. Las tomas B1, B2 y B3 estan conectadas al mismo
potencial, en este caso al potencial neutro de los canales A1, A2 y A3.

El modo de funcionamiento de corriente dispone de dos modos: el modo de corriente de rango alto y el
de rango bajo. Cada canal esta equipado con dos amplificadores, lo cual equivale a un total de seis
amplificadores que pueden cambiarse en paralelo (modo de alta corriente) o en serie (modo de baja
corriente). Para obtener informacién acerca de los datos de salida del funcionamiento del modo de
corriente, consulte 21.2 "Especificaciones de CIBANO 500" en la pagina 277.
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5 Instalacion

Esta seccidn describe como poner el sistema de pruebas CIBANO 500 en funcionamiento. El
funcionamiento del CIBANO 500 se controla mediante el software Primary Test Manager. Por
consiguiente, antes de poner en funcionamiento el CIBANO 500, debera instalar Primary Test Manager
y conectar el CIBANO 500 a un ordenador.

5.1 Conexion del CIBANO 500 al ordenador

El CIBANO 500 se comunica con el ordenador mediante una interfaz Ethernet. Para conectar el
CIBANO 500 al ordenador:

1. Conecte el cable Ethernet que se proporciona a la toma NETWORK del panel lateral del
CIBANO 500.

2. Conecte el otro extremo del cable Ethernet al conector Ethernet de su ordenador.

3. Compruebe si las llaves de seguridad que se suministran con el CIBANO 500 estan conectadas y
bloqueadas en los conectores SAFETY del panel lateral (consulte 3.2.2 "Panel lateral" en la
pagina 16).

5.2 Encendido del CIBANO 500

Para encender el CIBANO 500:

1. Conecte a tierra el terminal de conexion equipotencial a tierra del CIBANO 500 (consulte
3.2.2 "Panel lateral" en la pagina 16) lo mas cerca posible del operador.

2. Conecte el cable de alimentacion a la toma de alimentacion del panel lateral del CIBANO 500.
3. Conecte el enchufe del cable de alimentacién a la toma de corriente.
4. Pulse el interruptor de encendido del panel lateral del CIBANO 500.

5.3 Instalaciéon de Primary Test Manager

Si desea conocer los requisitos minimos que debe cumplir su ordenador para ejecutar Primary Test
Manager, consulte 2 "Requisitos del sistema" en la pagina 13.

» Para instalar Primary Test Manager, introduzca el DVD de Primary Test Manager que se suministra
en la unidad de DVD de su ordenador y siga las instrucciones que aparecen en la pantalla.

54 Inicio de Primary Test Manager y conexién con el
CIBANO 500

» Para iniciar Primary Test Manager, haga clic en Inicio en la barra de tareas y, a continuacién, haga
clic en OMICRON Primary Test Manager o haga doble clic en el icono
OMICRON Primary Test Manager @ en el escritorio.

» Para conectarse al CIBANO 500, seleccione el dispositivo de la lista y, a continuacién, haga clic en
Conectar.

ABO11F Conectar
Version 4.30 (0787) [CIBANO-500] Mis W

—

Figura 5-1: Conexién al CIBANO 500
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Sino pudo conectarse al dispositivo CIBANO 500y la luz verde esta encendida de manera permanente,
espere unos segundos y realice una de estas acciones:

» Haga clic en Mas, debajo del botdn Conectar y, a continuacion, haga clic en Actualizar.
» Pulse F5.
Si el dispositivo CIBANO 500 al que desea conectarse no aparece en la lista de dispositivos disponibles,

siga las instrucciones de la seccion "Resolucién de problemas” del Manual del usuario de PTM para
CIBANO 500.

También puede administrar la conexion al CIBANO 500 en la barra de estado de Primary Test Manager
(consulte "Barra de estado" en el Manual del usuario de PTM para CIBANO 500).

El CIBANO 500 incluye software y firmware integrados; cada uno de los médulos CB MC2, CB TN3y
IOB1 también incorpora firmware. Es necesario realizar un procedimiento especial para actualizar el
software integrado. El resto de actualizaciones pueden llevarse a cabo durante el funcionamiento
normal.

5.4.1 Actualizacién del software integrado del C/IBANO 500

El software integrado del CIBANO 500 debe ser compatible con el Primary Test Manager. Puede
actualizar el software integrado CIBANO 500 en la vista de inicio de Primary Test Manager (véase "Vista
de inicio" en el Manual del usuario de PTM para CIBANO 500).

» Para actualizar el software integrado del CIBANO 500, seleccione en la lista el dispositivo que desee
actualizar y, a continuacion, hacer clic en Conectar. Primary Test Manager le pedira que actualice
el software del CIBANO 500 si fuera necesario.

También puede hacer lo siguiente:
1. En la vista de inicio, seleccione en la lista el dispositivo que desee actualizar.

2. Haga clic en Mas, debajo del botén Conectar y, a continuacion, haga clic en
Actualizar software del dispositivo.

3. En el cuadro de dialogo Seleccionar imagen de actualizacién de CIBANO, haga doble clic en el
archivo embeddedimage.tar.

Si encuentra algun problema al actualizar el software integrado del CIBANO 500, actie como se indica
en "Resolucién de problemas" en el Manual del usuario de PTM para CIBANO 500.

5.4.2 Actualizacion del firmware del CIBANO 500

Después de actualizar el software integrado del CIBANO 500, es posible que deba actualizar también
el firmware del CIBANO 500 o de los moédulos CB MC2, CB TN3y I0B1. Sila actualizacion del firmware
€s necesaria, aparecera la siguiente barra de notificacion cuando seleccione una prueba.

@ Actualizacion del firmware Se e la unidad de prueba conectada. Inicie la actualizacién de firmware para poder usar
o

Pre ntes de |a actualizacion de software.

Tipo de unidad de prueba Nim:
CIBANO 500 ABDL

Figura 5-2: Actualizacion del firmware del CIBANO 500 y los médulos externos conectados

» Para actualizar el firmware del CIBANO 500, haga clic en Iniciar actualizacion de firmware.
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5.4.3  Apertura de la interfaz web del dispositivo

En el sitio web del dispositivo se puede actualizar el software integrado, obtener archivos de registro,
restaurar imagenes de software, reiniciar el dispositivo y administrar archivos de licencia.

Para abrir la interfaz web del dispositivo:

1. En la vista de inicio, seleccione el dispositivo en la lista.

2. Haga clic en Mas debajo del botén Conectar y, a continuacion, haga clic en
Abrir interfaz web del dispositivo.
Se abrira un sitio web con la direccién IP del dispositivo en el explorador web por defecto.

5.5 Conexién del CIBANO 500 al equipo en prueba

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No conecte el CIBANO 500 a un equipo en prueba antes de aislar el equipo de
acuerdo con las cinco reglas de seguridad.

» Respete siempre las cinco reglas de seguridad (consulte 1.2.2 "Reglas de seguridad"
en la pagina 9), ademas de todas las normas adicionales correspondientes y las
regulaciones de seguridad interna cuando conecte el CIBANO 500 a un equipo en
prueba.

Puede conectar el CIBANO 500 al equipo en prueba sin desconectar el resto de los componentes de la
estacion o desconectédndolos completamente de la estacion tal y como se muestra en la siguiente figura.

I'_I____'I r—I————'l
| Por ejemplo, | | Por ejemplo,

relé sala de control
L —| — — — — d L

Bobinade Bobinade CIBANO 500
disparo cierre

Figura 5-3: Conexion principal del CIBANO 500 al equipo en prueba

Para conectar el CIBANO 500 al equipo en prueba:

1. Conecte a tierra el terminal de conexion equipotencial a tierra del CIBANO 500 (consulte
3.2.2 "Panel lateral" en la pagina 16) lo mas cerca posible del operador.
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2. Realice una de las siguientes acciones:

» Compruebe que los puntos de conexidn no portan ninguna tension. La tensién presente en los
puntos de conexion puede afectar a la seguridad del operador pero no supone ningun peligro para
la unidad de prueba. Conecte el CIBANO 500 a las bobinas de cierre y de disparo del interruptor
automatico sin desconectar el resto de componentes de la estacion. La ventaja de este método
es que no necesita modificar el cableado entre el interruptor automatico y la estacion. La
desventaja reside en la dificultad para garantizar que no hay tensién en los puntos de conexion.
Conectar el CIBANO 500 con tensién en el punto de conexidn requiere precauciones especiales
de seguridad segun las normas nacionales y de la empresa y OMICRON no lo recomienda
explicitamente.

» Desconecte completamente el interruptor automatico de las subestaciones, en los puntos
marcados con las cruces rojas. A continuacion, conecte el CIBANO 500 a las bobinas de cierre y
de disparo del interruptor automatico. Esto suele ser facil en interruptores de media tension, ya
que solo es necesario retirar un conector, por lo que se recomienda para una maxima seguridad.

Las siguientes figuras muestran esquemas tipicos de mediciéon del CIBANO 500 para probar
interruptores automaticos de alta y media tensién. Segun los ajustes de Primary Test Manager, son
posibles muchas otras configuraciones.

A1
A2
A3
AN |—

CIBANO 500
B1
B2

B4
BN

o, o, ¢ ) o
4 YT
Bobinade Bobinade
disparo cierre

: :

*—o—

Figura 5-4: Esquema tipico de medicion para la prueba de sincronismo en interruptores automéaticos de
media tensién con desconexion completa de la estacion
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CB MC2
CBMC2
CBMC2

|
[

MODULOS A1 Interruptor
EXTERNOS A2 automatico
AN — _Z
CIBANO 500 _ . F—t - - —|d= =4 - L - ]
gi f AUX 1| |AUX2 I
[ ] L [ ]
| —_ — _—_ A - - |
BN |+ I '/L I
| | Bobinade | [ Bobinade — |
— disparo cierre

I | I
| |
L — b e e ] e e e e e e e e e = A

Figura 5-5: Esquema tipico de medicion para probar interruptores automaticos de alta tension
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6 Vista de Inicio

Después de iniciar Primary Test Manager, se abrira la vista de inicio. En la vista de inicio, puede
seleccionar diferentes tareas de usuario disefiadas para ayudarle durante las pruebas de diagnéstico y
la administracion de los equipos sometidos a prueba y de los datos de prueba.

&% Primary Test Manager o= ==

2 sincronizar {3 Ajustes (@) Ayuda (1) Acerca de

Bienvenido a Primary Test Manager

e ABOLIF Conectar
) (0787) [CIBANO-500] - Mss ¥
e o - ’
5 P / \
7 C P o i N .,"’ ‘ W- \ ‘ :’\
Crear nuevo trabajo Ejecutar trabajo Administrar Crear nuevas pruebas Abrir pruebas
preparado manuales manuales
Flujo de trabajo guiado Medo de control manual

Mantenimiento de datos: Hacer una copia de seguridad de los datos (no hay ninguna copia de seguridad) o Restaurar datos desde unz copia de sequridad

A Avisos | No conectado Zoom 100% @

Figura 6-1: Vista de inicio de Primary Test Manager

Primary Test Manager procesa los datos de distinta importancia del flujo de trabajo. Esto viene indicado
por medio de globos de diferentes categorias tal y como se describe en la siguiente tabla.

Tabla 6-1: Categorias de importancia de datos

Globo Categoria Descripcion
1] Obligatorio Indica datos que son obligatorios para realizar las pruebas.
(1] Recomendado Indica los datos asociados con el flujo de trabajo de Primary

Test Manager.

[+ Informacién Contiene informacién descriptiva.
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Primary Test Manager admite las siguientes tareas de usuario.

Tabla 6-2: Seleccién de las tareas de usuario

Boton Descripcion Accion

Crear nuevo trabajo Haga clic en el botén Crear nuevo trabajo para iniciar el
flujo de trabajo guiado de pruebas
(véase 7 "Crear nuevo trabajo" en la pagina 48).

Ejecutar trabajo Haga clic en el boton Ejecutar trabajo preparado para
preparado ejecutar un trabajo preparado
(véase 8 "Ejecutar trabajo preparado” en la pagina 69).

Administrar Haga clic en el boton Administrar para administrar
ubicaciones, activos, trabajos e informes
(véase 9 "Administracion de objetos" en la pagina 70).

Crear nuevas pruebas  Haga clic en el boton Crear nuevas pruebas manuales
manuales para crear una nueva prueba manual
(véase 10 "Crear nuevas pruebas manuales” en la

w pagina 78)

Abrir pruebas manuales Haga clic en el botén Abrir pruebas manuales para abrir
\ 0! una prueba manual
‘\ B\ (véase 11 "Abrir pruebas manuales” en la pagina 82)
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6.1 Barra de titulo

Nota: La barra de titulo se muestra en todas las vistas de Primary Test Manager.

En la tabla que aparece a continuacion se describen los comandos de la barra de titulo.

Tabla 6-3: Comandos de la barra de titulo

Comando Accion
Inicio Haga clic en Inicio para ir de cualquier vista a la vista de inicio.
Sincronizar’ Haga clic en Sincronizar para sincronizar su base de datos local con la

base de datos del servidor de Primary Test Manager
(consulte 6.4 "Sincronizacion de datos" en la pagina 45).

Ajustes Haga clic en Ajustes para abrir el cuadro de dialogo Ajustes
(consulte 6.1.1 "Ajustes" mas adelante en este capitulo).

Ayuda Haga clic en Ayuda para abrir la documentacion técnica del CIBANO 500y
enviar datos al soporte técnico de OMICRON
(consulte 6.1.2 "Ayuda" en la pagina 40).

Acerca de Haga clic en Acerca de para abrir el cuadro de dialogo
Acerca de Primary Test Manager
(consulte 6.1.3 "Acerca de" en la pagina 41).

1. Solo se activa con la licencia apropiada.

6.1.1 Ajustes

En el cuadro de didlogo Ajustes, puede realizar varios ajustes de Primary Test Manager para que se
adapte a las convenciones de su region, administrar las plantillas de trabajo y establecer los ajustes del
servidor de Primary Test Manager para la sincronizacion de datos (consulte 6.4 "Sincronizacion de
datos" en la pagina 45). Para abrir el cuadro de didlogo Ajustes, haga clic en Ajustes en la barra de
titulo.

NOTIFICACION

Posibilidad de dainos en los equipos o pérdida de datos

Los cambios que efectue en el cuadro de didlogo Ajustes afectan a todos los datos de Primary Test
Manager.

» Modifique los ajustes Unicamente si esta cualificado para hacerlo.
» Revise los cambios antes de hacer clic en Aceptar.

Nota: Después de cambiar un ajuste, debe reiniciar Primary Test Manager para que el ajuste tenga
efecto.
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General

En la ficha General puede crear ajustes generales para Primary Test Manager.

@ Austes ERE=
General |/ Perfiles Plantillas Bases de datos
Idioma I Espafiol -
Registro del FTM Solo errores =
Registro del dispositivo Solo errores -
PR

Dispositivos disponibles Dﬁ i [l = [l [ ] .

CPC CIBANO 500 TESTRANO 600 DIRANA FRANEC 800 HGT1

[ Conexién automatica si solo se detecta un dispositive

~ Ajustes de ubicacién

Ajustes de ubicacion [ utilizar informacién de ubicacién e

Usar mapas de Bing

~ Configuracion del dispositivo de prueba por defecto

Borna Interruptor automatico Maquina rotativa Transform. de corriente Transform. de tensidn Transformador
CPC
i cieano 500 ®
TESTRANO 600
DIRANA

Aceptar Cancelar

Figura 6-2: Ficha General

» Para establecer el idioma de Primary Test Manager, seleccione el idioma que prefiera de la lista
Idioma.

» Para establecer el nivel de registro, seleccione su nivel preferido de las listas Registro del PTM y
Registro del dispositivo.
La funcidn de registro facilita informacién para ayudar a encontrar la causa de un error junto con la
asistencia de un ingeniero de OMICRON. Registro del PTM recopila informacion acerca de PTM
mientras que Registro del dispositivo se centra en el dispositivo.

Nota: Los archivos de registro no contienen informacion personal de ningun tipo.

Tabla 6-4: Niveles de registro

Nivel de registro Descripcion
Desactivado Registro deshabilitado.
Solo errores Solo se registran errores.
Ajuste recomendado
Info. Se registran errores y otra informacién adicional.
Completo Se registran todas las actividades relacionadas con el software.

Nota: El registro completo ralentiza el funcionamiento del software.
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» Para definir los tipos de dispositivos disponibles, seleccione las casillas de verificacion
correspondientes.

Nota: Si no hay ningun dispositivo conectado, Primary Test Manager compilara automaticamente la
lista de pruebas (consulte la seccién 7.5 "Vista de pruebas" en la pagina 62) para el equipo de prueba
predeterminado seleccionado.

Nota: Seleccione la casilla de verificaciéon Conexién automatica si solo se detecta un dispositivo si
solo hay un dispositivo disponible. A continuacion, Primary Test Manager se conecta al dispositivo
disponible automaticamente.

Las opciones de Ajustes de ubicacién no se aplican a las pruebas con el CIBANO 500.

En Configuracién del dispositivo de prueba por defecto, Primary Test Manager muestra los
dispositivos por defecto para probar los diferentes activos. Si hay diversos dispositivos disponibles para
un activo, puede establecer su sistema de pruebas preferido como dispositivo predeterminado para
dicho activo.

El Programa para la mejora de la experiencia del usuario recopila informacion sobre cémo usa
Primary Test Manager sin interrumpirle. Esto ayuda a OMICRON a identificar aspectos que requieren
mejoras. La informacién recopilada no se usa para identificarle ni para contactar con usted. Le
animamos a unirse al programa para ayudar a la mejora de Primary Test Manager.

Control remoto

Es posible controlar determinadas funciones de Primary Test Manager a través de la aplicacion PTMate.
Lleve a cabo los pasos indicados a continuacion para establecer la conexién entre el smartphone y el
ordenador.

1. Active la casilla de verificacion Control remoto mediante HTTP permitido en la seccion Control
remoto de los Ajustes de PTM. Primary Test Manager establecera un punto de acceso Wi-Fi.

» Sisusmartphone y su ordenador ya estan conectados a la misma red Wi-Fi, contintie con el paso
2 que se indica abajo.

» Si no esta conectado a una red Wi-Fi, pulse el botén Iniciar punto de acceso Wi-Fi. PTM
intentara crear un punto de acceso Wi-Fi y actualizara el codigo QR mostrado.

Nota: Si el ordenador no admite la creacion de puntos Wi-Fi ad hoc, puede utilizar un dispositivo Wi-
Fi externo que admita esta funcionalidad o crear una conexiéon compartida en su smartphone. Tenga
en cuenta que el uso de una conexion compartida de smartphone puede ocasionar la aplicacién de
tarifas adicionales.

2. Abra la aplicacién PTMate en su smartphone, vaya a Ajustes y escanee el codigo QR que se
muestra en la seccion Control remoto de PTM.

Primary Test Manager muestra iconos de estado en la barra inferior:
Numero de conexiones remotas activas

Ed Punto de acceso Wi-Fi activo

[{] Control remoto activo
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Perfiles

En la ficha Perfiles puede definir su perfil, la frecuencia nominal predeterminada, el indice de pérdidas
y las unidades de sus propios perfiles, asi como establecer los ajustes del sistema de pruebas.

Nota: El factor de disipacion y la tangente de delta son caracteristicas idénticas del activo principal
sometido a prueba. Para su comodidad, podra utilizar el nombre que usted designe con Primary Test
Manager.

B Ajustes = B ks
General |/ Perfiles | Plantillas Bases de datos
Perfil IEC (ajustes fijos) - Crear perfil personalizado

~ Ajustes globales

Frecuencia nominal predeterminada b

indice de pérdidas -

Unidades

Cantidad Unidad

Temperatura -
Volumen -
Peso -
Longrtud fr -
Presign -
Concentracion opm -

Velocidad mys

~ Analisis de la humedad de DIRANA

Aceptar Cancelar

Figura 6-3: Pestafia Perfiles: Ajustes globales

Con Primary Test Manager, puede usar perfiles predefinidos y crear sus propios perfiles para las
convenciones de asignacion de nombres.

Nota: Primary Test Manager establece el perfil por defecto en funcién de la configuracién regional de
su ordenador.

» Para establecer un perfil, seleccione el perfil que desea usar de la lista Perfiles.

Para crear su propio perfil:
1. Haga clic en Crear perfil personalizado.

2. En el cuadro de dialogo Crear perfil personalizado, escriba el nombre del perfil y, a continuacion,
haga clic en Crear.

3. En Ajustes globales, defina la frecuencia nominal predeterminada, el indice de pérdidas y sus
unidades preferidas.
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4. EnInterruptor automatico, puede establecer las combinaciones de nombres de terminales para los

interruptores automaticos.

B Ajustes =
General |/ Perfiles "'. Plantillas Bases de datos
Perfil My Profile - Crear perfil persenalizado Eliminar perfil actual

v Ajustes globales

~ Transformador

~ Interruptor automatico

Interruptor automatico con tanque muerto

Combinacién de nombres de terminales |IEEE/IEC (A, B, C) -

Fase A

Interruptor automatico con tanque vivo

Combinacién de nombres de terminales |IEEE/IEC (4, B, C) -
Fase A Fase B Fase C
A-’_L"MUJLU A2 e A-3 B-1 B2 B-3 L G2 C-3
o e G = = i [ e g o | o - = A )
A-M1 1 A-M2 B-M1 1€ E-M2 C-m1 1€ C-m2
Terminales Terminales Terminales
Terminal 1 A-l Terminal 1 B-1 Terminal 1 c1
Terminal 2 A-2 Terminal 2 B-2 Terminal 2 c-2
Terminal 3 A-3 Terminal 3 B-3 Terminal 3 c-3
Contactos principales Contactos principales Contactos principales
Contacto principal 1 A-M1 Contacto principal 1 B-M1 Contacto principal 1 C-M1
Contacto principal 2 A-M2 Contacto principal 2 B-M2 Contacto principal 2 C-m2

~ Andlisis de la humedad de DIRANA

Aceptar Cancelar

Figura 6-4: Ficha Perfiles: Interruptor automatico

5. Haga clic en Aceptar para cerrar el cuadro de dialogo Ajustes.

» Para eliminar su propio perfil, seleccione el perfil de la lista Perfiles y, a continuacidn, haga clic en
Eliminar perfil actual.
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Plantillas

En la ficha Plantillas, puede editar, importar y exportar plantillas de trabajo. Si desea informacién sobre
cdmo procesar las plantillas, consulte 7.5.6 "Procesamiento de plantillas" en la pagina 65.

@ s = E=n

| Plantillas \|_Bases de datos

General Perfi

Mostrar plantillas para:  Interruptor automético +

A %X V. /A X & & 1 plantillas encontradas || 2018-03-14 plantilla (1)

Fabricante 4 | Tipo de fabricante 4 | Nombre 4 | |Utilizado recientemente| | Fabricante Sampletronics
* Tipo de fabricante  SAMP0001

Pruebas

CIBANO 500 & Corriente del motor
CIBANO 500
CIBANO 500
CIBANO 500
CIBANO 500
CIBANO 500

Comentario

Plantilla de informe de Excel personalizada

Aceptar Cancelar

Figura 6-5: Ficha Plantillas

Para administrar las plantillas de trabajo, seleccione Interruptor automatico en la lista
Mostrar plantillas para y, a continuacion, proceda de una de las siguientes maneras:

» Para editar el fabricante, el tipo de fabricante o las propiedades de la plantilla (fabricante, tipo de
fabricante, nombre, comentario), haga clic en el botén Editar , correspondiente.

» Para eliminar un fabricante y todas las plantillas asociadas, seleccione el fabricante y, a
continuacion, haga clic en el botén Borrar 3 correspondiente.

» Para eliminar un tipo de fabricante y todas las plantillas asociadas, seleccione el tipo de fabricante
y, a continuacion, haga clic en el botdn Borrar 3§ correspondiente.

» Para eliminar una plantilla, seleccione la plantilla y, a continuacion, haga clic en el botén Borrar 3¢
correspondiente.

» Para exportar una plantilla, seleccione la plantilla y, a continuacién, haga clic en el botén
Exportar £.

» Para importar una plantilla, haga clic en el botén Importar %, y, a continuacion, navegue hasta la
plantilla que desea importar.

» Para establecer una plantilla como favorita, haga clic en el indicador de favorito ¥ correspondiente.

Nota: La primera plantilla que asocie con un tipo de fabricante se establecera como favorita de
manera predeterminada.

El panel derecho del espacio de trabajo de plantillas muestra la vista previa de la plantilla.
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Enlaficha Bases de datos, puede crear, administrar y cambiar entre las diferentes bases de datos para
Primary Test Manager. En Propiedades, puede editar el nombre de la base de datos y ajustar los
ajustes del servidor para DataSync. Para obtener mas informacion, consulte 6.4.1 "Ajustes del servidor"

en la pagina 45.

= [ )=

D Ajustes
General Perfiles Plantillas |/ Bases de datos |
Base de datos Default v Crear base de datos
Nombre
Propiedades
URL de servicio https://ptm-datasync.omicronenergy.com
Certificado WebSync-ClientCert.pfx Seleccionar certificado
Estado de conexidn Prueba

Aceptar

Cancelar

Figura 6-6: Ficha Bases de datos
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6.1.2 Ayuda

En el cuadro de dialogo Ayuda, puede obtener la informacion relevante acerca del CIBANO 500y la
sincronizacion de datos, asi como enviar datos al soporte técnico de OMICRON. Para abrir el cuadro

de dialogo Ayuda, haga clic en Ayuda en la barra de titulo.

@Ayuda
General
® |eer las novedades de PTM
® Obtener mas informacién en linea
CIBANO 500

@ |leer la guia de primeros pasos de CIBANO 500

@ |leer el manual del usuario de CIBANO 500

Sincronizaciéon de datos

@ Configuracién de la sincronizacién de los datos PTM

Enviar los datos a soporte técnico

==l

Cerrar

Figura 6-7: Cuadro de dialogo Ayuda
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6.1.3 Acerca de

En el cuadro de dialogo Acerca de Primary Test Manager, puede introducir claves de licencia para
actualizar su Primary Test Manager y mejorar su funcionalidad mediante la instalaciéon de funciones
adicionales. Para abrir el cuadro de dialogo Acerca de Primary Test Manager, haga clic en Acerca de
en la barra de titulo.

@ Acerca de Primary Test Manager

_ Primary Test Manager
§ Versidn 4.30.1000.1701 2018-03-20
Copyright (C) 1997-2018 OMICRCN electronics GmbH

Licencias

Introduzca la clave de licencia:

Afiadir licencia desde archivo

Ver informacion de activacién de licencia

Aviso: Este programa informatico estd protegido por la ley de |a propiedad intelectual y por tratados internacionales. La
reproduccion o distribucion no autorizada de este programa, o de cualquier parte del mismo, puede suponer un delito
civil y penal grave, y se perseguird cuanto sea posible segun la legislacion.

Algunas partes del software de Primary Test Manager se encuentran bajo licencia de OMICRCN y otras bajo licencia de
software de cadigo abierto.

Vea la informacién de licencia de cédigo abierto.

BING Maps Services se proporciona bajo una licencia de MICROSOFT gratuita limitada. OMICRON no asume ninguna
responsabilidad por esta caracteristica ni ningun contenide adicional proporcionade por MICROSOFT en conexion con la
caracteristica. OMICRON no garantiza el funcionamiento sin errores ni la continuacion indefinida de la caracteristica, que
puede suspenderse en cualquier momento si asi lo requiere MICROSCFT o si es necesario debido a cambios en el
modelo de licencia aplicable.

Declaracion de privacidad de Bing Maps de Microsoft

Cerrar

==l

Figura 6-8: Cuadro de dialogo Acerca de Primary Test Manager

Para activar una licencia:

1.

2.

Vista de Inicio

introduzca la clave de licencia en el cuadro de didlogo Acerca de Primary Test Manager y luego

haga clic en Ahadir clave de licencia.

En el cuadro de didlogo Acerca de Primary Test Manager se muestran las licencias disponibles y

un nuevo cuadro de Introduzca la clave de licencia.

Repita el paso 1 para todas las claves de licencia que desee introducir.

Como alternativa, puede introducir las claves de licencia desde archivos. Para introducir una clave de
licencia desde un archivo, haga clic en Anadir licencia desde archivo y, a continuacion, busque el
archivo que contiene la licencia que desee afadir.

Para obtener mas informacioén sobre las licencias de Primary Test Manager, pdngase en contacto con
su distribuidor o representante de ventas local de OMICRON.

OMICRON
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6.2 Barra de estado

Nota: La barra de estado se muestra en todas las vistas de Primary Test Manager.

La barra de estado muestra informacion acerca del estado del sistema de pruebas y permite acceder a
la funcién de zoom. La tabla que aparece a continuacion describe los estados del sistema de pruebas.

Tabla 6-5: Estados del sistema de pruebas

Simbolo Estado
g CIBANO 500 esta conectado.
E:I CIBANO 500 no estéa conectado.

En la barra de estado, puede conectarse y desconectarse de un sistema de pruebas, asi como mostrar
y actualizar la informacién de ajuste de prueba.

Para conectarse a un sistema de pruebas:

1. Haga clic con el botén derecho del raton en el simbolo del CIBANO 500 de la barra de estado y luego
haga clic en Conectar.

@ Informacion de instrumentos de prueba @
Conectar al dispositivo =2
=B ABO11F Conectar
L a;| -
Version 4.30 (0787) [CIBANO-500] Mis ¥

[ Conexién automética si solo se detecta un dispositivo

Cerrar

Figura 6-9: Cuadro de didlogo Conectar al dispositivo

2. Enel cuadro de dialogo Conectar al dispositivo, seleccione el sistema de pruebas de la listay haga
clic en Conectar.

Nota: Seleccione la casilla de verificacién Conexién automatica si solo se detecta un dispositivo si
solo hay un dispositivo disponible. A continuacion, Primary Test Manager se conecta al dispositivo
disponible automaticamente.

Sino pudo conectarse al dispositivo CIBANO 500y la luz verde esta encendida de manera permanente,
espere unos segundos y haga lo siguiente:

1. Haga clic en Mas, debajo del botén Conectar.
2. Haga clic en Actualizar.

3. Enelcuadro de didlogo Conectar al dispositivo, seleccione el sistema de pruebas de la listay haga
clic en Conectar.
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Una vez conectado al sistema de pruebas, aparece el siguiente cuadro de dialogo.

@ Informacion de instrumentos de prueba @

Conectado al dispositivo =2
- Desconectar
_ 4
Mss ¥

CIBANO 500

Nimero de serie

Version

Fecha de calibracion

Accesorios || Informacian sobre la licencia

Actualizar informacién de la unidad de prueba Cerrar

Figura 6-10: Cuadro de dialogo Conectado al dispositivo

Nota: Para establecer conexién con un sistema de pruebas no incluido en la lista, consulte
20.1 "Conexién al CIBANO 500" en la pagina 272.

Después de haberse conectado a un sistema de pruebas, haga clic con el boton derecho en el simbolo
del CIBANO 500 en la barra de estado y, a continuacion, realice una de las siguientes operaciones:

» Para desconectarse de un sistema de pruebas, haga clic en Desconectar.

» Para visualizar informacion del sistema de pruebas conectado, haga clic en
Mostrar informacion de la unidad de prueba.

» Para actualizar la informacién de instrumentos de prueba, haga clic en Actualizar informacién de
la unidad de prueba.

Nota: También puede abrir los cuadros de dialogo Conectar al dispositivo y
Conectado al dispositivo haciendo doble clic en el simbolo del CIBANO 500.
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6.3 Copia de seguridad y restauracion de los datos

Le recomendamos encarecidamente que realice una copia de seguridad de los datos en la base de
datos de Primary Test Manager con regularidad. Primary Test Manager le recuerda periédicamente que
realice copias de seguridad de sus datos solicitdndole que guarde los datos en la ubicacién que prefiera.
La copia de seguridad de los datos de Primary Test Manager se guarda en formato DBPTM.

Para realizar copias de seguridad de los datos sin que Primary Test Manager lo solicite:
1. En la vista de inicio, haga clic en Hacer una copia de seguridad de los datos.

&% Primary Test Manager | B[R

2 Sincronizar  {0F Ajustes (@) Ayuda (1) Acerca de

Crear nuevo trabajo Ejecutar trabajo Administrar Crear nuevas pruebas Abrir pruebas
preparado manuales manuales

Flujo de trabajo guiado Modo de control manual

I Mantenimiento de datos: Hacer una copia de sequridad de los datos (no hay ninguna copia de sequridad) o Restaurar datos desde una copia de seguridad

Figura 6-11: Vista de inicio de Primary Test Manager

2. Guarde los datos en la ubicacion que prefiera.

Para restaurar los datos:
1. En la vista de inicio, haga clic en Restaurar datos desde una copia de seguridad.
2. Busque el archivo que desea restaurar.
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6.4 Sincronizacion de datos

Primary Test Manager se suministra con la estructura de cliente/servidor. Gracias a esta funcion, puede
sincronizar su base de datos local con la base de datos del servidor de Primary Test Manager.

Nota: Necesita una licencia para sincronizar sus datos. Para obtener la licencia, pdngase en contacto
con el distribuidor o el centro de servicio regional de OMICRON. Puede buscar nuestro centro de
servicio o distribuidor mas cercano a usted en www.omicronenergy.com. Si desea informacion sobre
cémo introducir las clave de licencia, consulte 6.1.3 "Acerca de" en la pagina 41.

La sincronizacion de datos consiste en realizar una réplica parcial de los datos a partir de suscripciones,
es decir, todos los datos locales se sincronizan con la base de datos del servidor y los datos
seleccionados en el servidor se sincronizan con la base de datos local.

6.4.1 Ajustes del servidor

Antes de sincronizar las bases de datos de Primary Test Manager por primera vez, debe establecer los
ajustes del servidor.

1. En la barra de titulo, haga clic en Ajustes y, a continuacion, seleccione la ficha Bases de datos.
El siguiente paso depende del método de sincronizacion de datos que utilice: DataSync a través de
servidor web o DataSync in situ.

& Ajustes o[BS

General Perfiles Plantillas |/ Bases de datos |\

Base de datos Default - Crear base de datos 0]
Nombre

Propiedades

URL de servicio https://ptm-datasync.omicronenergy.com

Certificado WebSync-ClientCert.pfx Seleccionar certificado

Estado de conexién Prueba

Aceptar Cancelar

Figura 6-12: Ajustes del servidor de DataSync
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DataSync a través del servidor web

» Para obtener la URL de servicio y el certificado de DataSync a través del servidor web, péngase
en contacto con el centro de servicio de OMICRON de su region.

DataSync in situ

» Para obtener la URL de servicio y el certificado de DataSync in situ, pédngase en contacto con el
administrador del sistema.

2. En laficha Bases de datos, introduzca la URL de servicio y cargue el certificado.
3. Para probar la conexion con el servidor, haga clic en Prueba junto a Estado de conexion.

6.4.2 Administracion de suscripciones

Mediante la administracion de suscripciones, puede seleccionar los datos del servidor que desea
sincronizar con sus datos locales. Para administrar suscripciones:

1. Enla vista de inicio (consulte Figura 6-1: "Vista de inicio de Primary Test Manager" en la pagina 31),
haga clic en el boton Administrar 2.

&% Primary Test Manager | B[R

2 Sincronizar  {0F Ajustes (@) Ayuda (1) Acerca de

X Cerrar Administrar Administrar suscripciones Ordenar: | Alfabético Utilizado recientemente Estado Habilitar seleccién miiltiple

an Ubicacion Q Informe
_

» Buscar h 4 » Buscar Y | » Buscar Y  » Buscar h 4
+ & X v 4 de 4 Ubicaciones encontradas | 4 & X W 28 de 28 Activosencontrados || 4 @ ¥ 17 de 17 Trabajosencontrados | < @& X 0 de 4 Informes encontrados
Nombre 4 |Direccién Ciudad Tipo de active Nombre 4 |Probado por Fecha de creacié|| Nombre Cliente Fecha de creacién

Todas Todas
AT_OC_Campus Oberes Ried 1 Klaus 1993-07-27 Trending OMICRON Tester 1993-07-27
Klaus 1995-09-02 Trending OMICRON Tester | 1996-09-02

Sample location 2001-04-16 Trending OMICRON Tester 2001-04-16
2003-08-21 Trending OMICRON Tester 2003-08-21
2007-03-19 Trending OMICRON Tester | 2007-03-19
2016-08-31 ScreenSh 2016-08-31
CIBANO Sample Job . OMICRON Tester 2015-10-20
CIBANO Sample Job ; OMICRON Tester 2015-10-20

Ubicacién alternativa

2016-08-23 TESTRAN MatKreQ0 2016-08-23

dor de tomas CPC Sample Job OMICRON Tester | 2015-10-19

561525 Transformador DIRANA Sample Job 2016-09-12
7 Borna FRANEQ Sample Job OMICRON Tester 2015-03-19
HV-CB Job 2017-09-08

MV-CB Job 2017-09-08

TMDRA 100 Job 2017-03-13

TMDRA 100 Sample T 2017-03-13

Trending Sample Job OMICRON Tester 2015-11-05

Borna Coi de

Sample Circuit Breake Circuit breaker Minimum oil

Sample CPC Transformador Dos devanad

Sample DIRANA Transformador Dos devanad

Sample FRANEQ Transformador Dos devanad

Sample TESTRANO | Transformador Dos devanad
Transformador Dos devanad
C ETC

orrc

A Avisos || v CIBANOS00  Alimentacién (B3): No hay ajustes de tensién disponible Zoom 100% @

Figura 6-13: Vista Administrar

2. Enlavista Administrar, haga clic en Administrar suscripciones en la parte superior del espacio de
trabajo.

3. En el cuadro de didlogo Suscripciones, seleccione los datos del servidor que desea sincronizar con
sus datos locales.
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6.4.3 Sincronizacion de bases de datos

» Para sincronizar la base de datos local de Primary Test Manager con la base de datos del servidor,
haga clic en Sincronizar en la barra de titulo de la vista Administrar.
A continuacion, Primary Test Manager muestra el progreso de sincronizacion.

Nota: Puede sincronizar bases de datos en cualquier momento, siempre y cuando haya una conexion
disponible con la base de datos del servidor.

Cuando la sincronizacién de la base de datos esté finalizada, las ubicaciones, los activos y los trabajos
(objetos) que se acaben de anadir estaran marcados con puntos azules en la vista Administrar. Puede
ordenar los objetos por esa columna. En cuanto abra un objeto, se quitara el punto azul. Todos los
puntos azules se quitan cuando se realiza otra sincronizacion de bases de datos.
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7 Crear nuevo trabajo

Al crear un nuevo trabajo, Primary Test Manager le guiara por el flujo de trabajo guiado de las pruebas.

Para abrir la vista Crear nuevo trabajo, haga clic en el boton Crear nuevo trabajo -~ en la vista de
inicio.

& Primary Test Manager (=m0
0 Inicio
X Cemar H Guardar trabajo i Exportar trabajo
. ombr 018-03-14 i &
Traba_jo ( Nombre B | 2018-03-14 Trabajo 1 Resumen Archivos adjuntos + x
2018-03-14 Orden de trabajo
Trabajo 1 Fecha de creacion | 2018-03-14
P Estado: Nuevo -
Fecha de ejecucién | 2018-03-14 ¥l
Probade por TestAgent
- | Descripcion general Aprobado par
291 Fecha de aprobacién Aprobar
f Ubicacion o}
B Activo o]
Nombre

o Ciudad
3
3 Informe

Estado/provincia

Cédigo postal

Pais
Activo

Activo <Seleccionar activo>

Tipo de activo

Nimero de serie

Fabricante

Evaluacion general |No evaluado -

A Avisos || v CIBANOS00  Alimentacién (B3): No hay ajustes de tension disponible Zoom 100% @ B @

Figura 7-1: Vista Crear nuevo trabajo

En la vista Crear nuevo trabajo, puede configurar y ejecutar trabajos. Un trabajo contiene toda la
informacion importante acerca de la ubicacion, el activo sometido a prueba y las pruebas. Con Primary
Test Manager, puede procesar trabajos como entidades independientes. Durante el flujo de trabajo
guiado de las pruebas, el estado del trabajo que se muestra en la seccion izquierda de la vista Crear
nuevo trabajo cambia. En la tabla que aparece a continuacién se describen los estados del trabajo.

Tabla 7-1: Estados del trabajo

Estado Descripcion

Nuevo Se ha definido la ubicacion.

Preparado Se ha definido el activo.

Parcialm. ejecutado Se ha ejecutado al menos una medicion.
Ejecutado Se han ejecutado todas las pruebas del trabajo.
Aprobado Se ha aprobado el trabajo.
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7.1 Flujo de trabajo guiado de las pruebas

El flujo de trabajo guiado de las pruebas le dirige por los siguientes pasos:

Introducir los datos del trabajo (véase 7.2 "Descripcion general del trabajo" en la pagina 50).
Especificar la ubicacion (véase 7.3 "Vista de ubicaciones" en la pagina 52).

Especificar el activo (véase 7.4 "Vista de activos" en la pagina 56).

Especificar y realizar las pruebas (véase 7.5 "Vista de pruebas" en la pagina 62).

o 0N~

Generar los informes de la prueba (véase 14 "Generar informes de la prueba" en la pagina 91).
Para desplazarse por el flujo de trabajo de las pruebas, haga clic en los botones de navegacion de la
seccion izquierda de la vista Crear nuevo trabajo.

Descripcion general

E' Ubicacién

e | Sample location
b Y Activo

[&I!}- CB15872

< 1 Pruebas
.:uJ
g

8
3 Informe

Figura 7-2: Botones de navegacion

Nota: Puede interrumpir en cualquier momento el flujo de trabajo de las pruebas y volver a cualquier
vista haciendo clic en el botén de navegacién correspondiente.

Mediante los comandos de la barra de menus, puede procesar los trabajos. En la tabla que aparece a
continuacion se describen las operaciones disponibles.

Tabla 7-2: Operaciones en los trabajos

Comando Accion

Cerrar Cierra un trabajo mostrado en la vista Crear nuevo trabajo y vuelve al inicio
0 a la vista Administrar, respectivamente.

Guardar trabajo Guarda el trabajo mostrado en la vista Crear nuevo trabajo.

Copiar prueba’ Anade otra prueba del mismo tipo y con los mismos ajustes a la lista de
pruebas. Los resultados no se copian.

Realizar toma Toma una captura de pantalla del area seleccionada en el espacio de

instantanea’ trabajo del Primary Test Manager. Las capturas de pantalla apareceran

como archivos adjuntos en el area General y pueden adjuntarse al informe
de la prueba (consulte 14 "Generar informes de la prueba" en la pagina 91).

1 Solo esta disponible si hay una prueba abierta

Para obtener mas informacién sobre las operaciones en los trabajos, consulte 9 "Administracién de
objetos" en la pagina 70.
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7.2 Descripcidén general del trabajo

En la descripcion general del trabajo de la vista Crear nuevo trabajo, puede introducir los datos del
trabajo (véase Tabla 7-3: "Datos del trabajo" en la pagina 50). En el transcurso del flujo de trabajo
guiado de las pruebas, Primary Test Manager establece también algunos datos basicos de la ubicacion,
el activo y la prueba. Para abrir la descripcidn general del trabajo, haga clic en el boton

Crear nuevo trabajo -~ en la vista de inicio.

% Primary Test Manager [fola ==

0 Inicio &2 Sincronizar 1 Ajustes (@) Ayuda (1) Acerca de

X Cemar H Guardar trabajo i Exportar trabajo

Trabajo ( Nembre B 2018-03-14 Trabajo 1 Resumen Archivos adjuntos & 4+ x
2018-03-14 Orden de trabajo
R aclL Fecha de creacion | 2018-03-14
P Estado: Nuevo -
Fecha de ejecucién | 2018-03-14 ]
Probade por TestAgent
- | Descripcion general Aprobado par
I Fecha de aprobacién Aprobar
f Ubicacion o}
B Activo o]
Nombre
[Eg Ciudad
3 Informe )
Estado/provincia

Cédigo postal

Pais
Activo

Activo <Seleccionar activo>

Tipo de activo

Nimero de serie

Fabricante

Evaluacion general |No evaluado -

A Avisos || v CIBANOS00  Alimentacién (B3): No hay ajustes de tension disponible Zoom 100% @ B @

Figura 7-3: Descripcion general del trabajo

7.21 Datos del trabajo

En la tabla que aparece a continuacion se describen los datos del trabajo.

Tabla 7-3: Datos del trabajo

Datos Descripcion

Nombre/orden de trabajo’ | Nombre del trabajo u orden de trabajo
(generado por defecto por Primary Test Manager)

Fecha de creacion Fecha en la que se creé el trabajo
Fecha de ejecucion Fecha en la que se ejecuté el trabajo
Probado por Persona que realizé la prueba
Aprobado por Persona que aprobd la prueba
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Tabla 7-3: Datos del trabajo (continuacion)

Datos Descripcion

Fecha de aprobacion Fecha en la que se aprobd el trabajo (véase 7.2.2 "Aprobacion de
trabajos" mas adelante en esta seccion)

Resumen Campo de texto que resume los datos del trabajo con sus propias
palabras.

Archivos adjuntos Archivos adjuntos del trabajo (véase 7.2.3 "Administracion de archivos

adjuntos" en la pagina 51)

1 Datos obligatorios

7.2.2  Aprobacion de trabajos

Si el trabajo que se muestra en la descripcidn general del trabajo se ha aprobado, es posible establecer
la fecha de aprobacién del trabajo. Para fijar la fecha de aprobacion del trabajo, haga clic en Aprobar.

Nota: Después de aprobar un trabajo, algunos ajustes ya no podran editarse. La aprobacion del trabajo
no se puede deshacer.

7.2.3 Administracion de archivos adjuntos

En Archivos adjuntos, puede administrar los archivos adjuntos de los trabajos.

Para afadir un archivo adjunto a un trabajo:

1. Haga clic en el boton Ahadir ==.

2. En el cuadro de dialogo Seleccionar archivos, busque el archivo que desea adjuntar al trabajo.
Para abrir un archivo adjunto, realice una de las siguientes acciones:

» Seleccione el archivo adjunto y, a continuacion, haga clic en el boton Abrir .

» Haga doble clic en el archivo adjunto.

Para borrar un archivo adjunto de un trabajo:

1. Seleccione el archivo adjunto que desee borrar.

2. Haga clic en el botén Quitar .

OMICRON 51



Manual del usuario del PTM para CIBANO 500

7.3 Vista de ubicaciones

En la vista de ubicaciones de la vista Crear nuevo trabajo, puede especificar las ubicaciones. Para abrir
la vista de ubicaciones, haga clic en el boton de navegacion Ubicacion E@

&% Primary Test Manager o= ==

£} nicio & & Ajustes @) Ayuda (@) Acerca de

X Cerar H Guardar trabzjo  ufl Exportar trabajo

(

@ Cargar ubicacién existente.

Trabajo

2 Persona de contacto Compaiiia
p 2018-03-14
Trabajo 1 Nombre L O} Nombre Compaiia -
SR =2 do= Nieva Regi6n N9 de teléfono 1 Departamento
Divisién N2 de teléfono 2 Direccién
ig . Area Nam. de fax Ciudad
: | Descripcién general
Planta Correo electrénico Estado/provincia
E@' Ubicacién ®  ieccion T Cédigo postal
m!'r Activo @®| Ciudad Pais
Estado/provincia N2 de teléfono
F Prueba
. e Codigo postal Nam. de fax
=g B . N
8l Informe Pais Correo electrénico
L Archivos adjuntos & + x

Coordenadas geogréficas
Editar coordenadas.

Cédigo del sistema de ubicacién

Direcciones adicionales

& Adiadir direccion x

A Avisos || 77 CIBANOS00  Alimentacion (B3): No hay ajustes de tension disponible Zoom 100% @ @

Figura 7-4: Vista de ubicaciones

Para especificar una ubicacion, realice una de las siguientes acciones:
» Introduzca los datos de ubicacién (véase Tabla 7-4: "Datos de ubicacion" mas adelante en esta
seccion).

Nota: Siintroduce datos de ubicacion diferentes de los de la ubicacion maestra, aparecera una barra
de notificacion en la parte superior del espacio de trabajo de Primary Test Manager que le solicitara
que importe o actualice la ubicacién maestra. Para obtener mas informacion, consulte 9.3 "Entender
las ubicaciones y activos maestros" en la pagina 73.
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» Para cargar los datos de ubicacion disponibles en Primary Test Manager, haga clic en
Cargar ubicacién existente y, a continuacion, seleccione la ubicacién que desea cargar en el
cuadro de didlogo Seleccionar ubicacién.

&% Seleccionar ubicacién
\’) Ubicacion

» Buscar

T

4 de 4 Ubicaciones encontradas

Nombre 4 | Direccién
AT_OC_Campus
Klaus

Oberes Ried 1

Sample location
Ubicaci6n alterativa

Ciudad

Klaus

Cédigo postal Estado/provincia | Pais Utilizado recientem... |Compafiia Modificado por dlfi.. |Regién Divisién

6833 Vorarlberg Austria OMICRON electronic: TA-P-63LUFK4\TestA( Vorarlberg
TA-P-BILUFKA\TestA
TA-P-63LUFKM\TestAd

TA-P-63LUFKA\TestA

OMICRON

Cancelar

Figura 7-5: Cuadro de didlogo Seleccionar ubicacion

En el cuadro de dialogo Seleccionar ubicacion pueden buscarse ubicaciones (véase 9.1 "Busqueda

de objetos" en la pagina 71).

7.31

En la tabla que aparece a continuacion se describen los datos de ubicacion.

Datos de ubicacion

Tabla 7-4: Datos de ubicacion

Datos Descripcion

Nombre' Nombre de la ubicacién donde se encuentra el activo
Region Region en la que esta ubicado el activo

Division Division en la que esta ubicado el activo

Area Area en la que esta ubicado el activo

Planta Planta en la que esta ubicado el activo

Direccidn Direccion de la ubicacion donde se encuentra el activo
Ciudad Ciudad en la que esta ubicado el activo

Estado/provincia Estado o provincia en el que esta ubicado el activo

Cadigo postal Cadigo postal de la ubicacion donde se encuentra el activo
Pais Pais en el que esta ubicado el activo
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Tabla 7-4: Datos de ubicacion (continuacion)

Datos Descripcion
Coordenadas Coordenadas geograficas de la ubicacion donde se encuentra el activo
geograficas (véase 7.3.2 "Ajuste de las coordenadas geograficas" mas adelante en esta

misma seccion)

Cadigo del sistema de

ubicacion

Cddigo de ubicacion usado por los sistemas de planificacion de
mantenimiento

Persona de contacto

Nombre

Nombre de la persona de contacto

N.° de teléfono 1

Numero de teléfono de la persona de contacto

N.° de teléfono 2

Numero de teléfono alternativo de la persona de contacto

NUm. de fax

Numero de fax de la persona de contacto

Correo electrénico

Direccién de correo electronico de la persona de contacto

Comentario

Comentario referido a la ubicacion

Archivos adjuntos

Archivos adjuntos de la ubicacion (véase 7.3.3 "Administracion de archivos
adjuntos” en la pagina 55)

Compaiiia

Compafiia Compaiiia a la que pertenece el activo
Departamento Departamento de la compafia

Direccion Direccion de la compania

Ciudad Ciudad en la que esta ubicada la compania

Estado/provincia

Estado o provincia en los que esta ubicada la compaifiia

Cadigo postal

Cadigo postal de la compafiia

Pais

Pais en el que esta ubicada la compaiia

N.° de teléfono

Numero de teléfono de la persona de contacto

NUm. de fax

Numero de fax de la persona de contacto

Correo electronico

Direccion de correo electrénico de la persona de contacto

1 Datos obligatorios

En la vista de ubicaciones, puede introducir direcciones adicionales de, por ejemplo, un cliente,
propietario o compania eléctrica. Para especificar mas direcciones, haga clic en Aifadir direccion en
Direcciones adicionales. Para obtener informacién acerca de los datos de direcciones adicionales,
consulte Tabla 7-4: "Datos de ubicacion” en la pagina 53.
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7.3.2  Ajuste de las coordenadas geograficas

Para ajustar las coordenadas geograficas de una ubicacion:

1. En la vista de ubicaciones, haga clic en Editar coordenadas.

@ Editar coordenadas

Latitud

==l

Aceptar

Figura 7-6: Cuadro de didlogo Editar coordenadas

2. En el cuadro de dialogo Editar coordenadas, introduzca la latitud y la longitud de la ubicacién.

7.3.3 Administracion de archivos adjuntos

En Archivos adjuntos, puede administrar los archivos adjuntos de las ubicaciones.

Para afiadir un archivo adjunto a una ubicacién:

1. Haga clic en el boton Ahadir ==.

2. En el cuadro de dialogo Seleccionar archivos, busque el archivo que desea adjuntar a la ubicacion.

Para abrir un archivo adjunto, realice una de las siguientes acciones:

» Seleccione el archivo adjunto y, a continuacion, haga clic en el boton Abrir .

» Haga doble clic en el archivo adjunto.

Para borrar un archivo adjunto de una ubicacion:

1. Seleccione el archivo adjunto que desee borrar.

2. Haga clic en el botén Eliminar ¥.

OMICRON

55



Manual del usuario del PTM para CIBANO 500

7.4 Vista de activos

En la vista de activos de la vista Crear nuevo trabajo, puede especificar los activos. Para abrir la vista
de activos, haga clic en el boton de navegacion Activo gl .

&% Primary Test Manager o= ==

£ mnicio & Sincronizar G Ajustes (@) Ayuda (@) Acerca de

X Cerar H Guardar trabzjo  ufl Exportar trabajo

Tra bajo ( <Seleccionar sctivo> ® |

i 2018-03-14 & Cargar aciivo existente...
Trabajo ) .
4 Estado: Nuevo Activo Bl | <Seleccionar activo> Comentario Archivos adjuntos -
Tipo de activo 2] =
- N.” de serie L2}
- | Descripcién general ST -
E@ Ubicacién Tipo de fabricante
k Sample location
Afio de fabricacién
W4l Activo o
Cédigo del sistema de activos
T e Linea de alimentacién
s
o
S
9 Informe

A Avisos || 77 CIBANOS00  Alimentacion (B3): No hay ajustes de tension disponible Zoom 100% @ @

Figura 7-7: Vista de activos

La vista de activos depende del activo que especifique con Primary Test Manager. Para especificar un
activo, realice una de las siguientes acciones:

» Introduzca los datos del activo. Los datos del activo incluyen los datos generales del activo que son
comunes para todos los activos (consulte Tabla 7-5: "Datos generales del activo" en la pagina 57)
y los datos especificos del activo que se describen en 15 "Datos del interruptor automatico” en la
pagina 93 y 16 "Datos de la borna" en la pagina 107.

Nota: Si introduce datos de activo diferentes de los del activo maestro, aparecera una barra de
notificacién en la parte superior del espacio de trabajo de Primary Test Manager que le solicitara que
importe o actualice el activo maestro. Para obtener mas informacion, consulte 9.3 "Entender las
ubicaciones y activos maestros" en la pagina 73.

» Para establecer los datos del activo disponibles en Primary Test Manager, haga clic en
Cargar activo existente y, a continuacion, seleccione el activo que desea cargar en el cuadro de
didlogo Seleccionar activo.

» Para cargar los datos del activo desde la biblioteca de activos, consulte 7.5.7 "Configuracion del
hardware sin conexién" en la pagina 68.
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&& Seleccionar activo

» Buscar T
6 de 6 Activos encontrados

N.* de serie 4 |Activo Tipo de activo Fabricante Tipo de fabricante | Cédigo del sistema.. |ID del aparato Linea de alimentaci... Fase Utilizada recientem... Modificado por tlfi..
Sample Circuit Breake | Interruptor autométic Minimo volumen de < Sampletronics SAMPOOOL TA-P-63LUFKA\Testa
Sample CPC Transformador Dos devanados ELIN TXLEDOO/50 TA-P-63LUFKd\TestA
Sample DIRANA | Transformador Dos devanados ELIN ODL16000/110 TA-P-63LUFKA\Testa
Sample FRANEO  Transformador Dos devanados ELN 0ODL16000/110 TA-P-63LUFKA\Testa
Sample TESTRANO | Transformador Dos devanados Omicron TA-P-63LUFKA\TestAc
Sample Trending | Transformador Dos devanados ELIN A3 TRE00/XTR TA-P-63LUFKA\Testae

Cancelar

Figura 7-8: Cuadro de didlogo Seleccionar activo

En el cuadro de didlogo Seleccionar activo se buscan activos (véase 9.1 "Busqueda de objetos" en la
pagina 71) y se clasifican por orden alfabético o cronolégico.

741 Datos generales del activo

En la tabla que aparece a continuacion se describen los datos generales del activo.

Tabla 7-5: Datos generales del activo

Datos

Descripcion

Activo’

Activo sometido a prueba

Tipo de activo

Tipo de activo

N.° de serie’

Numero de serie del activo

Fabricante

Fabricante del activo

Tipo de fabricante

Tipo de activo segun fabricante

Afo de fabricacion

Ano de fabricacion del activo

Cadigo del sistema de
activos

Cadigo del activo usado por los sistemas de planificacion de mantenimiento

ID del aparato2

Identificador del activo

Linea de alimentacion

Linea de alimentacion a la que esta conectado el activo

Comentario

Comentario referido al activo

Archivos adjuntos

Archivos adjuntos del activo (véase 7.4.2 "Administracion de archivos
adjuntos” en la pagina 58)

1 Datos obligatorios

2 Visible después de seleccionar un activo

OMICRON
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7.4.2

En Archivos adjuntos, puede administrar los archivos adjuntos de los activos.

Administracion de archivos adjuntos

Para afadir un archivo adjunto a un activo:
Haga clic en el boton Ahadir ==.
2. En el cuadro de dialogo Seleccionar archivos, busque el archivo que desea adjuntar al activo.
Para abrir un archivo adjunto, realice una de las siguientes acciones:
» Seleccione el archivo adjunto y, a continuacion, haga clic en el boton Abrir .
» Haga doble clic en el archivo adjunto.
Para borrar un archivo adjunto de un activo:
1. Seleccione el archivo adjunto que desee borrar.
2. Haga clic en el boton Quitar ¥ .

7.4.3

En la vista de interruptores automaticos, puede especificar interruptores automaticos y activos
asociados con estos, tales como las bornas.

Vista de interruptores automaticos

Para especificar un interruptor automatico:
1. En lalista Activo, seleccione Interruptor automatico.
2. Enlalista Tipo de activo, seleccione el tipo de interruptor automatico.

[ =] &=

£ Ajustes (@) Ayuda (1) Acerca de

&5 Primary Test Manager

£} micio

X Cerrar H Guardar trabajo ol Exportar trabajo

Interruptor automético @ \__Mecanismo de as Limites de evaluacién

Trabajo - (

2018-03-14
Trabajo
4 Estado: Nuevo

@ Cargar activo existente...

Nimero de fases
Nimero de interruptores por fase 1

Operacién de polos

Resistencias de preinsercién (PIR)
Valor de PIR

Condensadores en paralelo
Valor del condensador

Medio de interrupcion

Tipo de tanque

¥ Sistema de contacto

Activo B |Interruptor automético Comentario Archivos adjuntos
Tipo de activo BB Interruptor SF6 con tanc v
N de serie a @®
Descripcién general
h‘ . Fabricante -
E@ Ubicacion Tipo de fabricante
Sample location
Afio de fabricacién
T
Interruptor SF6 con tan... Cédigo del sistema de activos
. Pruebas 1D del aparato
G Linea de alimentacion
g Informe
Interruptor automatico

O1 02 @3
1 =
O Independiente

@ Acoplado
O

O

S -

Tanque vivo

~ Valores nominales

v Otros

A Avisos || 77 CIBANOS00  Alimentacién (B3): No hay ajustes de tensién disponible Zoom 100% @ B @
Figura 7-9: Vista de interruptores automaticos
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3. En la vista de interruptores automaticos, introduzca los datos generales adicionales del activo
(consulte Tabla 7-5: "Datos generales del activo" en la pagina 57).

4. En el area Interruptor automatico, introduzca los datos del interruptor automatico (consulte
15 "Datos del interruptor automatico™ en la pagina 93).

5. Especifique el mecanismo de accionamiento del interruptor automatico (consulte "Ficha Mecanismo
de accionamiento” en la pagina 59).

6. Silo desea, también puede especificar las bornas montadas en el interruptor automatico
(consulte "Ficha Bornas" en la pagina 60).

7. Establezca los limites de evaluacion del interruptor automatico (consulte "Ficha Limites de
evaluacion” en la pagina 61).
Ficha Mecanismo de accionamiento

En la ficha Mecanismo de accionamiento se puede especificar el mecanismo de accionamiento del
interruptor automatico.

&9 Primary Test Manager = |- )
£} micio & Sincronizar 6% Ajustes (@) Ayuda (1) Acerca de
X Cerrar H Guardar trabajo ol Exportar trabajo
Trabajo * Interruptor automatico )/ Mecanismo de accionamiento \|_Limites de evaluacion
( Tipo de activo Hidraulico - Comentario
2018-03-14
Trabajo N de serie
4 o —
Fabricante
Afto de fabricacién
- | Descripcién general e
p— Cédigo del sistema de activos
E@ Ubicacién
| sample location Nimero de bobinas de disparo |1 -
Activo Nimero de bobinas de cierre |1 -
& Interruptor SF6 con tanqu.
CEISETS & Tensién nominal | Corriente nominal | CC | CA | Frecuencia
/?I Pruebas Bobina de dispara 1 v Al® (O
Bobina de cierr v A@® |C
g Circuitos auxiliares 5
g Informe Circuitos al iares v
Motor v
Presién nominal )
Tablas de conversién
# Adiadir
A Avisos || 77 CIBANOS00  Alimentacién (B3): No hay ajustes de tensién disponible Zoom 100% @ B @

Figura 7-10: Vista de interruptores automaticos: Ficha Mecanismo de accionamiento

Para especificar un mecanismo de accionamiento, introduzca los datos del mecanismo de
accionamiento (consulte 15.1 "Datos del mecanismo de accionamiento” en la pagina 95).
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Ficha Bornas

En la ficha Bornas se pueden especifican las bornas montadas en el interruptor automatico.

&% Primary Test Manager =S R =)

Q Inicio &5 Ajustes @) Ayuda (@) Acercade

X Cemar H Guardar trabajo i Exportar trabajo

Interruptor automatico Mecanismo de |/ Bornas \|Limites de evaluacion

Trabajo - (
Copiar datos de la borna

2018-03-14
Trabajo Desde Hasta
Estado: Preparado

1 ~ |2 - Copiar
Bornas
: | Descripcion general Pos. | Tipodeactivo B N de serie B1 Fabricante §1 Tipo de fabricante Adio de fabricacién Nivel de aislamiento LL (BIL} | Tension L-tiera N
E@' Ubicacién 1 <Selecc. tipe de activo> - o
Sample locati
P eSocton 2 <Selece. tipo de activo> - w
Activo
& Interruptor SF6 con tanqu... 3 <Selecc, tipa de activo> = W
CB15872 .
4 <Selece. tipo de activo> - kv
7]
G e —
=] " /
S Informe 6 <Selece. tipo de activor - “
El

A Avisos || v CIBANOS00  Alimentacién (B3): No hay ajustes de tension disponible Zoom 100% @ B @

Figura 7-11: Vista de interruptores automaticos: Ficha Bornas

Para especificar una borna:

1. Enlalista Tipo de activo, seleccione el tipo de borna para todos los terminales del interruptor
automaético.

2. Introduzca los datos de la borna (consulte 16 "Datos de la borna" en la pagina 107).

En Copiar datos de la borna se pueden copiar datos de una borna a otras bornas. Para copiar los
datos de la borna, seleccione las bornas respectivas en las listas Desde y Hasta y, a continuacion, haga
clic en Copiar.
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Ficha Limites de evaluacion

En la ficha Limites de evaluacion, se pueden establecer los limites de evaluacion absolutos y relativos
del interruptor automatico.

% Primary Test Manager [fola ==

£ Ajustes "ij Ayuda '; Acerca de

X Cemar H Guardar trabajo i Exportar trabajo

Tra bajo - ( Interruptor automatico Mecanismo de | Limites de evaluacion |
2013-03-14 @ Limites absolutos () Limites relativos
" Trabajo
" Estado: Preparado " "
~ Resistencia de contacto
Rmin Rmax
— Resistencia de contacto o uo
- | Descripcién general
| Ubicacién ~ Tiempos de funcionamiento
Sample location
tmin tméx
Activo Tiempo de apertura ms ms
Interruptor SF6 con tanqu...
CB15872 Sincronizacion de apertura (contactos dentro de una fase) ms ms
Sincronizacion de apertura (entre fases del interruptor) ms ms
Pruebas Tiempa de cierre ms ms
=] Sincronizacion de cierre (contactos dentro de una fase) ms ms
2 Informe Sincronizacién de cierre (entre fases del interruptor) ms ms
Tiempo de recierre ms ms
Tiempo de cierre-apertura ms ms
Tiempo de apertura-cierre ms ms
+ Carrera del contacto
dmin d méx
Desplazamiento total, TT mm mm
Sobrerrecorrido (disparc), OT mm mm
Sobrerrecorrido (cierre), OT mm mm
Rebote (dispara), RB mm mm
Rebote (cierre), R mm mm
Penetracion, CW mm mm

Més informacién

# Afiadir zona de velocidad

~ Contactos auxiliares

A Avisos || % CBANOS00  Alimentacién (B3): No hay ajustes de tension disponible Zoom 100% @ B @

Figura 7-12: Vista de interruptores automaticos: Ficha Limites de evaluacién

Para establecer los limites de evaluacién del interruptor automatico:
1. En la ficha Limites de evaluacion, haga clic en Limites absolutos o Limites relativos.
2. Introduzca los limites de evaluacion (consulte 15.3 "Limites de evaluaciéon” en la pagina 99).
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7.5

En la vista de pruebas es posible seleccionar, importar y realizar pruebas. Para abrir la vista de pruebas,

Vista de pruebas

haga clic en el botén de navegacion Pruebas .

&% Primary Test Manager o= ==
¢ i} Ajustes @) Ayuda (@) Acercade
X Cerar H Guardar trabzjo  ufl Exportar trabajo
Trabajo ( Pruebas disponibles Pruebas seleccionadas 7 M Ajustes generales de la prueba
G 2018.03-14 CIBANO 500 Afiadi desde archivo Abrir plantilla.. S B o .
Trabajo 1 == — '
P .t Preparacio Pruebas guiadas disponibles B | Guerdar como plantila.. = Condiciones de prueba globales
Corriente del motor L Biuabas seleceionadas Cond. climatolégicas -
Corriente del motor + O 8 B | Ubicacion de fa unidad -
7 Sz Tiempos * |0 asanosno & L
Tiempos C +* O caBanoso0 & *®
./ Ubicacion Temperatura ambiente C
@ Sample location + 0O  ceanosoo & x N ; )
umero de operaciones
Activo + O csanoseo & ®
BE Minimo volumen de aceite + O casanosoo & % | Antes de las prusbas
Sample Circuit Breaker 2
s + O caBanosoo & % | Después de las pruebas
7
u Eiuchas * Filtro de rebote de contacto ¥
Corriente del motor * Contacto principal 00ms
Resistencia de contacto +
Tiempes C Mo ‘ Contacto auiliar 00ms
e p— Actualizar todas las pruebas
| Pruebas manuales disponibles
Tiempos O
- Resistencia de contacto +
Resistencia de contacto dindmi...
+
Resistencia de contacto dingmi... (@1s) +
Voltzje minimo Resistencia de contacto dinamica +*
g Primer disparo +
Tiempos (en servicio) +
Voltaje minimo +*
Cortiente del motor +
+
Resistencia de aislamiento +
A\ Avisos || 77 CIBANOS00  Alimentacion (B3): No hay ajustes de tension disponible Zoom 100% @ @

Figura 7-13: Vista de pruebas

La vista de pruebas se divide en el area Pruebas disponibles, el area Pruebas seleccionadas y el
area Ajustes generales de la prueba.

En la parte superior del area Pruebas disponibles, haga clic en los botones etiquetados con el sistema
de pruebas con el que desea realizar la prueba. A continuacion, Primary Test Manager muestra las
pruebas guiadas disponibles y las pruebas manuales opcionales que admite para el sistema de pruebas
seleccionado y el activo sometido a prueba. Para ver las pruebas guiadas agrupadas en categorias,
haga clic en el boton Mostrar categorias de prueba ..

Puede seleccionar pruebas de los diversos sistemas de pruebas compatibles con Primary Test Manager
dentro del mismo trabajo. Entonces, el simbolo indica las pruebas que no estan disponibles para el
sistema de prueba conectado a fin de indicarle que debe conectar otro sistema de prueba antes de
proceder a ejecutar el trabajo.

Las pruebas manuales opcionales son independientes del activo. Aunque se pueden hacer pruebas
manuales con cualquier activo descrito en este Manual del usuario, Primary Test Manager no le guiara
a través de estas ni facilitara datos relativos a los ajustes necesarios para las mismas. Las pruebas
manuales ofrecen una gran flexibilidad para definir procedimientos de prueba y especificar ajustes de
prueba segun sus necesidades concretas. Para obtener mas informacion sobre las pruebas manuales,
consulte 10 "Crear nuevas pruebas manuales" en la pagina 78.

En el area Pruebas seleccionadas se muestran las pruebas y los grupos de prueba que desea realizar.
Por defecto, Primary Test Manager muestra las pruebas recomendadas por OMICRON.
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7.51 Seleccion de pruebas

» Para afiadir una prueba al area Pruebas seleccionadas, haga clic en el simbolo € que aparece
junto al nombre de la prueba o haga doble clic sobre la prueba en el area Pruebas disponibles.

» Para afadir todas las pruebas a una categoria del area Pruebas seleccionadas, haga clic en el
simbolo 9 .

Nota: Las pruebas afiadidas al area Pruebas seleccionadas se muestran en Pruebas, en el panel

izquierdo de la vista de pruebas.

» Para cambiar el nombre de una prueba, haga clic en el nombre de la prueba y, a continuacion,
escriba el nombre que desee utilizar.

En el area Pruebas seleccionadas se muestra la prueba que va a realizarse en el orden de ejecucion

recomendado. Es posible arrastrar las pruebas para cambiar su orden; también es posible si se usan

los simbolos t y & .

» Para quitar una prueba del area Pruebas seleccionadas y del panel izquierdo, haga clic en el
simbolo ¥, contiguo al nombre de la prueba.

» Para abrir una prueba, haga clic en el nombre de la prueba en el panel izquierdo de la vista de
pruebas.

Después de abrir una prueba, el espacio de trabajo se divide en las areas siguientes:

* General
Aqui puede escribir un comentario sobre la prueba y afiadir un archivo adjunto.

» Configuracion del hardware
Muestra los controles especificos de la unidad de prueba. Para obtener informacién sobre las
opciones de configuracion del hardware, consulte 17 "Métodos de diagndstico fuera de servicio" en
la pagina 109.

* Ajustes y condiciones
Muestra los ajustes de la prueba. Para ver la descripcion de los ajustes de prueba, consulte
17 "Métodos de diagnéstico fuera de servicio" en la pagina 109.

« Evaluacién
Permite acceder a la configuracién de los limites de evaluacion. Para obtener informacion sobre los
limites de evaluacion, consulte 15.3 "Limites de evaluacion" en la pagina 99.

¢« Mediciones
Muestra los resultados de medicion. Para obtener mas informacion, consulte 13 "Visualizacion de
los resultados de medicién" en la pagina 85.

7.5.2 Agrupacion de pruebas

Con Primary Test Manager, puede agrupar pruebas. Se puede definir la configuracion del hardware y
ciertos ajustes y condiciones para un grupo de prueba. A continuacion, esos ajustes se aplican a todas
las pruebas del grupo.

Para agrupar pruebas:

1. En el area Pruebas seleccionadas, seleccione las casillas de verificacidon contiguas a las pruebas
que desee agrupar.

2. Haga clic en el simbolo & .

Nota: Los grupos de prueba se muestran en Pruebas, en el panel izquierdo de la vista de pruebas.
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>

Para cambiar el nombre de un grupo de prueba, haga clic en el nombre del grupo y, a continuacion,
escriba el nombre que desee utilizar.

Para quitar una prueba del grupo de prueba, haga clic en el simbolo =.. contiguo al nombre de la
prueba.

Para quitar un grupo de prueba del area Pruebas seleccionadas y del panel izquierdo, haga clic en
el simbolo ¥ contiguo al nombre del grupo de prueba.

Para abrir un grupo de prueba, haga clic en el nombre del grupo en el panel izquierdo de la vista de
pruebas.

Después de abrir un grupo de prueba, el espacio de trabajo se divide en las areas siguientes:

Configuracién del hardware

Muestra los controles especificos de la unidad de prueba. Para obtener informacién sobre las
opciones de configuracion del hardware, consulte 17 "Métodos de diagndstico fuera de servicio" en
la pagina 109.

Ajustes y condiciones

Muestra los ajustes de la prueba comunes en todas las pruebas del grupo de prueba. Para obtener
informacion sobre los ajustes de la prueba, véase 17 "Métodos de diagndstico fuera de servicio" en
la pagina 109.

Control de prueba

Muestra los botones de control de prueba y la lista de las pruebas con el estado de ejecucion y
evaluacion. Para obtener informacién sobre los grupos de prueba en ejecucion, véase

17.2.4 "Ejecucion de grupo de prueba" en la pagina 156.

7.5.3  Ajustes generales de la prueba

En el area Ajustes generales de la prueba se muestran los datos siguientes.

Tabla 7-6: Ajustes generales de la prueba

Datos Descripciéon

Motivo de la realizacion | Motivo por el que se ha creado el trabajo

del trabajo

Condiciones de prueba globales

Cond. climatolégicas Condiciones climatolégicas in situ

Ubicacion de la unidad |Ubicacién de la unidad sometida a prueba

Humedad Humedad ambiente relativa in situ

Temperatura ambiente | Temperatura ambiente in situ

Numero de operaciones

Antes de las pruebas Valor del contador antes de iniciar las pruebas

Después de las pruebas | Valor del contador después de terminar las pruebas

Filtro de rebote de contacto

Contacto principal Valor umbral del intervalo de tiempo entre dos rebotes consecutivos del

contacto principal. Para los intervalos de tiempo iguales o inferiores al
umbral, el contacto se considerara cerrado.
Al fijar el valor en 0,0 ms, se desactiva el filtro de rebote de contacto.
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Tabla 7-6: Ajustes generales de la prueba (continuacion)

Datos Descripcion

Contacto auxiliar Valor umbral del intervalo de tiempo entre dos rebotes consecutivos del
contacto auxiliar. Para los intervalos de tiempo iguales o inferiores al
umbral, el contacto se considerara cerrado.

Al fijar el valor en 0,0 ms, se desactiva el filtro de rebote de contacto.

Actualizar todas las Haga clic en Actualizar todas las pruebas para establecer el filtro de
pruebas rebote de contacto para todas las pruebas.

7.54 Importacion de pruebas

En la vista de pruebas, es posible importar datos de la prueba (resultados de mediciones sin ninguna
informacion acerca del trabajo, el activo o la ubicacién) en formato PTMA.

Para importar datos de pruebas:
1. En el area Pruebas seleccionadas, haga clic en Anadir desde archivo.

2. En el cuadro de didlogo Abrir, busque el archivo que desea importar.
Las pruebas que aparecen en el archivo PTMA importado estén adjuntados a la lista de pruebas.

Para obtener informacion sobre la importacion y exportacion de trabajos, consulte 9.6 "Importacion y
exportacién de trabajos" en la pagina 76.

7.5.5 Realizacién de pruebas

Para realizar y evaluar las pruebas, debe conocer y comprender los ajustes de la prueba y los datos de
medicion. Si desea informacion detallada, consulte 17 "Métodos de diagnédstico fuera de servicio" en la
pagina 109.

7.5.6 Procesamiento de plantillas

En el flujo de trabajo guiado de las pruebas, puede guardar trabajos como plantillas y abrir las plantillas
guardadas. Con el uso de las plantillas, puede configurar trabajos conforme a sus necesidades (por
ejemplo, para rutinas repetidas) y, a continuacion, realizar reiteradamente las pruebas (una vez estan
definidas). Cuando crea un trabajo nuevo, la plantilla favorita para el fabricante correspondiente y el tipo
de fabricante se cargan automaticamente en caso de estar disponible.

Para guardar un trabajo como plantilla:
1. En el flujo de trabajo guiado de las pruebas, configure un trabajo.

OMICRON 65



Manual del usuario del PTM para CIBANO 500

2. En el érea Pruebas seleccionadas de la vista de pruebas, haga clic en Guardar como plantilla.

&% Guardar pruebas como plantilla nueva ==

Fabricante Sampletronics -

sbricants | SAMPOOOL .

CIBANO 500
CIBANO 500
CIBANO 500
CIBANO 500
CIBANO 500
CIBANO 500

Nombre
2018-03-14 plantilla (1)

Comentaric

Seleccione una ubicacién del archivo para la plantilla del informe Excel personalizada

Seleccionar plantilla...

Aceptar Cancelar

Figura 7-14: Cuadro de dialogo Guardar pruebas como plantilla nueva

3. En el cuadro de dialogo Guardar pruebas como plantilla nueva:
» En el campo Fabricante, introduzca el fabricante.
» En el campo Tipo de fabricante, introduzca el tipo de fabricante.

Nota: Seleccione [Genérico] si desea utilizar la plantilla para todos los interruptores automaticos del

mismo fabricante o para todos los interruptores automaticos.
» En el campo Nombre, escriba el nombre de la plantilla.

4. De manera opcional, puede afadir una plantilla de informe de Microsoft Excel personalizada a la
plantilla del trabajo (véase 14 "Generar informes de la prueba" en la pagina 91). Para afiadir una

plantilla de informe de Microsoft Excel:
» Haga clic en Seleccionar plantilla.

» En el cuadro de dialogo Seleccionar, busque la plantilla de informe que desea agregar.
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Para abrir una plantilla:

1. En el é&rea Pruebas seleccionadas de la vista de pruebas, haga clic en Abrir plantilla.

&% Elegir plantilla (=

Fabricante 4+ |Tipo de fabricante & | Nombre 4 |Utilizado recientemente| | 2018-03-14 plantilla (1)
* Fabricante Sampletronics
Tipo de fabricante  SAMPO0OL

Pruebas

CIBANO 500
CIBANO 500

& Corriente del motor

CIBANO 500 sist le contacto
CIBANO 500
CIBANO 500
CIBANO 500

cia de contacto dindmica C

cia de contacto dinamica O

Comentario

Plantilla de informe de Excel personalizada

Reemplazar plan de prusba existente Afiadir @ un plan de prueba existents Cerrar

Figura 7-15: Cuadro de dialogo Elegir plantilla

2. En el cuadro de dialogo Elegir plantilla, seleccione el fabricante, el tipo de fabricante y la plantilla
que desea abrir.

Nota: Si ha afiadido una plantilla de informe de Microsoft Excel a la plantilla del trabajo, se muestra
su ubicacién en Plantilla de informe de Excel personalizada.

» Para sustituir las pruebas en el trabajo que esta actualmente abierto por la plantilla seleccionada,
haga clic en Reemplazar plan de prueba existente.

» Para afadir la plantilla seleccionada al trabajo que esta actualmente abierto, haga clic en
Anadir a un plan de prueba existente.

Nota: Si hace clic en Aiadir a un plan de prueba existente, la plantilla de informe de Microsoft
Excel no se anadira al trabajo que esta actualmente abierto.
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7.5.7  Configuracion del hardware sin conexién

Con Primary Test Manager, puede configurar pruebas sin conexion con el CIBANO 500. Esto le permite
preparar una prueba en la oficina y ejecutarla mas adelante sobre el terreno. Para establecer la
configuracion del hardware sin conexion:

1. Cree un trabajo sin conexion con el CIBANO 500.

2. Abra una prueba haciendo clic en el nombre de la prueba en el panel izquierdo de la vista de
pruebas.

3. En la barra de notificaciones de la parte superior del espacio de trabajo de Primary Test Manager,
haga clic en Ajustes del simulador.

& Ajustes del simulader CIBANO 500 (=23

Configure el simulador CIBANO 500 =2

ﬁ ® CIBANO 500 Copiar desde prueba [t ]

O CIBANO 500 con médulo auxiliar

Madulos CB MC2 |3 =

? CEMC2_1 -

CBMC2_2 -
CBMC2_3

? Maodulos CB TN3 1w

CBTN3_1 -

MédulosIOBL |0 ~

Aplicar Descartar

Figura 7-16: Cuadro de dialogo Ajustes del simulador CIBANO 500.

4. En el cuadro de dialogo Ajustes del simulador CIBANO 500, configure el CIBANO 500y sus
accesorios y, a continuacion, haga clic en Aplicar.

5. En la barra de notificaciones, haga clic en Activar simulador.

Primary Test Manager le ayuda a preparar pruebas con diferentes configuraciones del hardware. Nada
mas guardar una prueba, la configuracion de la prueba se almacenara por completo. Para cargar la
configuracion guardada en el Simulador, realice lo siguiente:

1. En la vista Administrar, abra el trabajo en el que desea trabajar.
2. Abra la prueba que desee preparar.

3. En la barra de notificaciones de la parte superior del espacio de trabajo de Primary Test Manager,
haga clic en Ajustes del simulador.

4. En el cuadro de dialogo Ajustes del simulador CIBANO 500, haga clic en Copiar desde prueba
y, a continuacién, en Aplicar.
A continuacion, Primary Test Manager cargara la configuracion del hardware guardada en el trabajo.
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8 Ejecutar trabajo preparado

En un caso tipico de aplicacion, Primary Test Manager prueba los activos primarios en el campo. Para
facilitar las pruebas de campo, usted o su compafiero pueden configurar un trabajo en la oficina,
guardarlo en Primary Test Managery ejecutarlo mas tarde en el campo.

Para ejecutar un trabajo preparado guardado en un archivo:
1. En la vista de inicio, haga clic en el botén Ejecutar trabajo preparado €.

@ Ejecutar prueba preparada ?@

"=, Si el trabajo que estd buscando no aparece en la siguiente lista y tiene un archive junto con el trabajo preparado, haga clic en el boté
«= "Abrir trabajo desde archivo" para cargar el trabajo.

@ Abrir trabajo desde archivo..

» Buscar XY

7 de 24 Trabajos encontrado:

Nombre 4 |Probado por Fecha de creacién Fecha de gjecucién | Estado Utilizado recientem... |I
2018-03-14 Trabajo | TestAgent 2018-03-14 2018-03-14 Preparado 14/03/2018 14:17:38 |7
2018-03-14 Trabajo 1 TestAgent 2018-03-14 2018-03-14 Preparado 14/03/2018 14:18:01 |~
2018-03-14 Trabajo 2| TestAgent 2018-03-14 2018-03-14 Preparado 14/03/2018 14:18:20 |~
2018-03-14 Trabajo 3 TestAgent 2018-03-14 2018-03-14 Preparado 14/03/2018 14:18:38 |°
2018-03-14 Trabajo 4 TestAgent 2018-03-14 2018-03-14 Preparado 14/03/2018 14:18:57 7
2018-03-14 Trabajo 5 TestAgent 2018-03-14 2018-03-14 Preparado 14/03/2018 14:19:16 |°
2018-03-14 Trabajo & TestAgent 2018-03-14 2018-03-14 Preparado 14/03/2018 14:19:36 |~
Cancelar

Figura 8-1: Vista Ejecutar trabajo preparado

2. En la vista Ejecutar trabajo preparado, haga clic en Abrir trabajo desde archivo.
3. En el cuadro de dialogo Abrir, busque el archivo .ptm que desea importar.

4. Importe el trabajo y, a continuacion, siga el flujo de trabajo guiado de pruebas (consulte 7 "Crear
nuevo trabajo" en la pagina 48).

Para ejecutar un trabajo preparado disponible en Primary Test Manager.
1. En la vista de inicio, haga clic en el boton Ejecutar trabajo preparado €.

2. En la vista Ejecutar trabajo preparado, busque el trabajo que desea ejecutar (consulte
9.1 "Busqueda de objetos" en la pagina 71).

3. Abra el trabajo y, a continuacion, siga el flujo de trabajo guiado de pruebas (consulte 7 "Crear nuevo
trabajo" en la pagina 48).
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9 Administracion de objetos

En la vista Administrar, es posible administrar ubicaciones, activos, trabajos e informes de pruebas.
Para abrir la vista Administrar, haga clic en el boton Administrar 7 en la vista de inicio.

Nota: En este capitulo, las ubicaciones, los activos, los trabajos y los informes de la prueba reciben el
nombre colectivo de objetos.

&9 Primary Test Manager o[-

£} nicio 2 sincronizar {3 Ajustes (@) Ayuda (1) Acerca de

X Cerrar Administrar  Administrar suscripciones Ordenar. | _ Alfabético Utilizado recientements Estado Habilitar seleccién maltiple

\’* Ubicacion i . o Informe

» Buscar Y » Buscar Y  » Buscar Y  » Buscar T
+ & X v 4 de 4 Ubicaciones encontradas | 4+ & ¥ ¥ 28 de 28 Activosencontrados | @ ¥ 17 de 17 Trabajos encontrados | =+ @ X 0 de 4 Informes encontrados
Nombre 4 | Direccién Ciudad Tipo de active Nembre 4 |Probado por Fecha de creacid | Nombre Cliente Fecha de creacin
Todas Todas
AT_OC_Campus Oberes Ried 1 Klaus. 1993-07-27 Trending | OMICRON Tester | 1993-07-27
Klaus 1996-09-02 Trending OMICRON Tester | 1996-09-02

Sample location 2001-04-16 Trending OMICRON Tester | 2001-04-16
2003-08-21 Trending | OMICRON Tester 2003-08-21
2007-03-19 Trending OMICRON Tester 2007-03-19
2016-08-21 ScreenSh 2016-08-21
CIBANO Sample Job . OMICRON Tester 2015-10-20
CIBANO Sample Job : OMICRON Tester | 2015-10-20

Ubicacién alternativa

2016-08-23 TESTRAN MatKre00 2016-08-23
oLTC CPC Sample Job OMICRON Tester 2015-10-19
Dos devanad DIRANA Sample Job 2016-08-12
FRANEO Sample Job | OMICRON Tester | 2015-03-18
HV-CB Job 2017-09-08
MV-CE Job 2017-09-08
TMDRA 100 Jeb 2017-03-13
TMDRA 100 Sample T 2017-03-13

Trending Sample Job OMICRON Tester | 2015-11-05

HLY:

Borna Con toma de

Sample Circuit Breake Circuit breaker Minimum oil

Sample CPC Transformador Dos devanad
Sample DIRANA | Transformador Dos devanad
Sample FRANEQ | Transformador Dos devanad
Sample TESTRANO | Transformador Dos devanad
Sample Trending | Transformador Dos devanad
Seria DETC-0002 | Cambiador d DETC

A\ Avisos || 77 CIBANOS00  Alimentacion (B3): No hay ajustes de tension disponible Zoom 100% @

Figura 9-1: Vista Administrar

Nota: Los activos montados se muestran en cursiva. Para ocultarlos, amplie el area Buscar situada
debajo de Activo y, a continuacion, seleccione la casilla de verificacion Ocultar activos montados.

En la vista Administrar se muestran los objetos en una estructura jerarquica de la siguiente manera:

» Si selecciona una ubicacion, en la vista Administrar se muestran los activos, trabajos e informes
asociados a la ubicacion seleccionada.

» Siselecciona un activo, en la vista Administrar se muestran los trabajos e informes asociados al
activo seleccionado.

» Si selecciona un trabajo, en la vista Administrar se muestran los informes asociados al trabajo
seleccionado.

» Para ordenar los objetos alfabéticamente, haga clic en Alfabético en la barra de menus.

» Para ordenar los objetos cronolégicamente, haga clic en Utilizado recientemente en la barra de
menus.

» Para reorganizar las columnas, arrastre y suelte los encabezados de las columnas.
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En la vista Administrar es posible:
» Buscar objetos (véase 9.1 "Busqueda de objetos" en la pagina 71)

» Realizar operaciones en objetos (véase 9.2 "Realizacion de operaciones en objetos" en la
pagina 73)

* Reubicar activos (véase 9.5 "Reubicacion de activos" en la pagina 75)
» Importar y exportar trabajos (véase 9.6 "Importacion y exportacion de trabajos” en la pagina 76)

9.1 Busqueda de objetos

En la vista Administrar, es posible buscar los objetos disponibles en Primary Test Manager:
» Buscando por palabras clave en los datos de todos los objetos
* Buscando por palabras clave en los datos de un objeto concreto

Para buscar por palabras claves en los datos de todos los objetos, escriba la palabra clave que desea
buscar en el cuadro Buscar correspondiente.

Para buscar por palabras clave en los datos de un objeto concreto:
1. Amplie el area Buscar haciendo clic en la flecha que se encuentra junto a Buscar.
2. Escriba las palabras clave que desea buscar en los cuadros de los datos del objeto correspondiente.

En la tabla que aparece a continuacion se describen los datos de busqueda de ubicacion.

Tabla 9-1: Datos de busqueda de ubicacion

Datos Descripcion

Nombre Nombre de la ubicacion

Direccién Direccién de la ubicacion

Ciudad Ciudad en la que esta ubicado el activo
Estado/provincia Estado o provincia en los que esta ubicado el activo
Cddigo postal Cadigo postal de la ubicacion

Pais Pais en el que esta ubicado el activo

Compafiia Compaiiia a la que pertenece el activo
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En la tabla que aparece a continuacién se describen los datos de busqueda de activo.

Tabla 9-2: Datos de busqueda de activo

Datos Descripcion

Clase de activo Activo sometido a prueba

Tipo de activo Tipo de activo

N.° de serie Numero de serie del activo
Fabricante Fabricante del activo

Tipo de fabricante Tipo de activo segun fabricante

Cddigo del sistema de  Cdédigo del activo usado por los sistemas de planificacion de mantenimiento
activos

ID del aparato Identificador del activo

Linea de alimentacion  Linea de alimentacion a la que esta conectado el activo

En la tabla que aparece a continuacién se describen los datos de busqueda de trabajo.

Tabla 9-3: Datos de busqueda de trabajo

Datos Descripcion

Nombre/orden de Nombre del trabajo u orden de trabajo

trabajo

Probado por Persona que realizé la prueba

Ejecutado entre Periodo de tiempo en el que se ejecuto el trabajo
Estado Estado del trabajo

En la tabla que aparece a continuacion se describen los datos de busqueda de informe.

Tabla 9-4: Datos de busqueda de informe

Datos Descripcion

Nombre Nombre del informe

Cliente Cliente al que se dirige el informe

Creado entre Periodo de tiempo en el que se cred el informe
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9.2 Realizacion de operaciones en objetos

Para realizar operaciones en los objetos, seleccione un objeto en la lista correspondiente y, a
continuacion, realice una de las siguientes operaciones:

» Haga clic en el botén Crear nuevo objeto para = afiadir un nuevo objeto de la misma categoria.
» Haga clic en el botdn Abrir objeto seleccionado s para mostrar los datos del objeto seleccionado.
» Haga clic en el boton Eliminar objeto seleccionado para 3 eliminar el objeto seleccionado.

Ademas, es posible copiar trabajos con los datos asociados de ubicacién, activo y prueba. Los
resultados e informes de prueba no se copian. Para copiar un trabajo:

1. Seleccione el trabajo que desee copiar.
2. Haga clic en el botén Copiar trabajo seleccionado .

Para realizar operaciones en varios objetos, haga clic en Habilitar seleccién multiple en la barra de
menus y, a continuacion, realice una de las siguientes operaciones:

» Para borrar varias ubicaciones, activos, trabajos e informes de la prueba, seleccione las casillas de
verificacion contiguas a los objetos que desea borrar y, a continuacién, haga clic en el botén
Borrar objetos seleccionados 3.

» Para exportar varios trabajos, seleccione las casillas de verificacion contiguas a los trabajos que
desea exportar y, a continuacion, haga clic en el botén Exportar 4.

9.3 Entender las ubicaciones y activos maestros

Primary Test Manager admite ubicaciones y activos maestros para ayudarle a que sus datos sean
coherentes. Cuando crea un trabajo, la ubicacion y el activo asociados con el trabajo (llamados
ubicacion maestra y activo maestro respectivamente) se copian al trabajo.

Consiguientemente, cuando intente cambiar la ubicacién o el activo de un trabajo existente, aparecera
una barra de notificacién en la parte superior del espacio de trabajo de Primary Test Manager que le
solicitara que realice una de las siguientes acciones:

» Haga clic en Importar desde ubicacion maestra o Importar desde activo maestro para importar
la ubicacion o el activo que estaba originalmente asociado al trabajo (ubicacién/activo maestro) al
trabajo actual.

» Haga clic en Actualizar ubicacion maestra o Actualizar activo maestro para actualizar la
ubicacion o el activo que estaba originalmente asociado al trabajo (ubicacién/activo maestro) con los
datos del trabajo actual.
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9.4

En la vista Administrar, puede duplicar los activos disponibles en Primary Test Manager. Para duplicar
un activo:

Duplicacion de activos

1. En lalista de activos, seleccione el activo que desea duplicar.
2. Haga clic en el botén Duplicar & .
3. En la vista de activos, escriba el nimero o numeros de serie del nuevo activo.

&5 Primary Test Manager

£} micio

X Cerrar H Guardar trabajo ol Exportar trabajo

Mecanismo de

Limites de evaluacién

[ =] &=

£ Ajustes (@) Ayuda (1) Acerca de

Trabajo * ( Interruptor automético @

2018-03-14 & Cargar activo existente..
Trabajo 7
- Estado: Nuevo Activo

Interruptor automético

Archivos adjuntos

Tipo de activo

N= de serie

Descripcion general
L‘ e Fabricante

@ Ubicacién
Sample location

Tipo de fabricante

Afio de fabricacion

Cédigo del sistema de activos

uebas

ID del aparato

3 Informe

Actwn
Interruptor SF6 con tan...
=g

A\ Avisos || 7 CIBANO 500

Linea de alimentacion

Interruptor automitico

Nimero de fases
Nimero de interruptores por fase Bl

Operacién de polos

Resistencias de preinsercién (PIR)
Valor de PIR

Condensadores en paralelo
Valor del condensador

Medio de interrupcién

Tipo de tanque

v Otros

~ Valores nominales
¥ Sistema de contacto

Alimentacién (B3): No hay ajustes de tensién disponible

Interruptor SF6 con tanc =

®©

O1 02 @3
1 -

O Independiente
@ Acoplado
O

O

SF6 -

Tanque vivo

Zoom 100% @ B @

Figura 9-2: Vista de activos

4. En la vista de activos, haga clic en Guardar activo.

Nota: Por defecto, el activo duplicado se vincula a la ubicacion del activo original. Para situar el activo
en una ubicacion diferente, consulte 9.5 "Reubicacion de activos" mas adelante en este mismo capitulo.
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9.5 Reubicacion de activos

En la vista Administrar, puede reubicar activos disponibles en Primary Test Manager. Para reubicar un

activo:
1. En lalista de activos, seleccione el activo que desea reubicar.
2. Haga clic en el botén Reubicar #&.

&% Reubicar active [= 2=

T
Seleccione 2 ubicacion a la que desea mover el activo.
g

Interruptor automitico "Sample Circuit Breaker 2
Ubicacién actual: Sample location

Ubicacién de destine:

} Buscar T
- 4 de 4 Ubicaciones encontradas
Nombre 4 Direccién Ciudad Cédigo postal Estado/provincia  Pais Utilizado recientem... Compaiiia Modificado por lti.. Regién Divisién
AT_OC_Campus Oberes Ried 1 Klaus 6833 Vorarlberg Austria OMICRON electronic: | TA-P-63LUFK6\TestA: Vorarlberg
Klaus TA-P-63LUFK6\Testa
Sample location OMICRON TA-P-63LUFKG\Testay
Ubicacién alternativa TA-P-63LUFK6\TestAc
Cancelar

Figura 9-3: Cuadro de didlogo Reubicar activo

3. En el cuadro de diadlogo Reubicar activo, seleccione la ubicacién a la que desea mover el activo.

4. Si el activo que desea reubicar puede montarse, seleccione un activo sobre el cual el activo movido

debe montarse.

Nota: Puede filtrar las ubicaciones y activos buscando por palabras clave (véase 9.1 "Busqueda de

objetos" en la pagina 71).
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9.6 Importacién y exportacion de trabajos

Primary Test Manager admite el intercambio de datos entre diferentes sistemas de pruebas.

Es posible exportar trabajos en el formato nativo PTM de Primary Test Managery como documentos de
Microsoft Excel. Para exportar un trabajo:

1. En la lista de trabajos, seleccione el trabajo que desea exportar.
2. Haga clic en el botén Exportar 4.
3. En el cuadro de didlogo Guardar como, busque la carpeta en la que desea guardar el archivo.

Es posible importar trabajos de Primary Test Manager desde archivos y desde datos almacenados en
el software Megger CABAWin.

Para importar trabajos desde un archivo:

1. En el area Trabajo, haga clic en el boton Importar ., y a continuacion haga clic en
Importar desde archivo.

2. En el cuadro de dialogo Abrir, seleccione el formato de datos de los archivos que desea importar.
3. Busque la carpeta con los archivos que desea importar.
4. Seleccione los archivos y, a continuacién, haga clic en Abrir.

Primary Test Manager admite los siguientes formatos para importar desde archivo.

Tabla 9-5: Archivos admitidos para importar desde archivo

Extension de nombre de Descripcion

archivo
.ptm Formato de intercambio original Primary Test Manager
.ptma Formato para la importacion de datos de pruebas manuales.’

1. Para importar datos de pruebas manuales, debe seleccionar el activo correspondiente en la vista de administracion.
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Para importar un trabajo a partir de datos almacenados en el software Megger CABAWin:

1. En el area Trabajo, haga clic en el boton Importar ., y a continuacion haga clic en
Importar desde CABAWin.

Buscar carpeta @

Folder: |

OMICRON_electronics_GmbH -
4 Temp

CD19FDBA-1693-4473-AAS5C-
odl5pz5.ing
ODB
PTM. Attachments
FTM.ReportAttachments
WPDNSE

VSEQT

LocalLow

m

Roaming
57 Contacts
ju Desktop
> | My Documents

= Nensnlazde

4 1 b

[ OK ] | Cancel |

Figura 9-4: Cuadro de dialogo Buscar carpeta

2. En el cuadro de dialogo Buscar carpeta , busque el directorio donde se almacenan los datos de
Megger CABAWin, por ejemplo, C:\Program Files (x86)\Programma\CABAWIN\Spec.

3. Seleccione la carpeta que se encuentra un nivel mas arriba de las carpetas de planos y pruebas, y
a continuacion haga clic en Aceptar.

@ Definicion de la asignacion @

Para impaortar correctamente los datos elegidos, PTM necesita saber qué tipo
de informacién contiene cada uno de los campos de identificacién.

Seleccione la asignacién correcta para los campos que se muestran a
continuacion.

Campo de datos | Contenido | Asignacion

BreakerID 1 S&5 Ubicacién =
Breaker ID 2 HP307f Caodigo del sistema de activos ~
Breaker ID 3 Just Timing | Tipo de fabricante =
Breaker ID 4 CB Room Ao de fabricacién =

Ubicacién | S&5

Aceptar Cancelar

Figura 9-5: Cuadro de dialogo Definicion de la asignaciéon

4. En el cuadro de dialogo Definicidon de la asignacion, asigne los campos de datos al nombre de la
ubicacion y a los datos del activo generales, si fuera aplicable.

5. Sino ha asignado ninguin campo de datos al nombre de la ubicacién, puede introducir un nombre de
ubicacion en el cuadro Ubicacion.

6. Haga clic en Aceptar para confirmar la asignacion. Si ha introducido un nombre de ubicacion en el
cuadro Ubicacion, Primary Test Manager creara una nueva ubicacion con el nombre introducido.
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10  Crear nuevas pruebas manuales

Primary Test Manager le ayuda a crear nuevas pruebas manuales. Para abrir la vista Crear nuevas
pruebas manuales, haga clic en el boton Crear nuevas pruebas manuales < en la vista de inicio.

& Primary Test Manager (=m0
0 Inicio &2 Sincronizar 1 Ajustes (@) Ayuda (1) Acerca de
X Cemar H Guardar trabajo I Guardar como Wi Exportar trabajo
Pruebas ( Pruebas disponibles Pruebas seleccionadas 0
manuales CBANO 500
S Pruebas manuales disponibles Pruebas seleccionadas L R Ak
pruebas manuales
Resistencia de contacto +
+*
iF Activo (e15) *
tencia de contacto dinmica +
Primer disparo +
Tiempos (en senvicio) +
Voltaje minimo +
Corriente del motor +
Desmagnetizacion +
Resistencia de aislamiento +*
No hay pruebas seleccionadas. Afiada o arrastre hasta aqui las pruebas disponibles.
A Avises || 37 CIBANOS00 | 2 x CBMC2 ¥ | 1 x CBTN3 ¥  Alimentacion (B3): No hay gjustes de tension disponible Zoom 100% @ B @

Figura 10-1: Vista Crear nuevas pruebas manuales

El espacio de trabajo de la vista Crear nuevas pruebas manuales depende del botén seleccionado en
el panel izquierdo (véase Figura 10-2: "Botones del panel izquierdo" en la pagina 79):
* Inicialmente, el espacio de trabajo se divide en el area de Pruebas disponibles y la de
Pruebas seleccionadas. En este espacio de trabajo puede afiadir pruebas a un trabajo (véase
10.1 "Afadir pruebas a un trabajo" en la pagina 79).

» Sihace clic en el botdn Activo, Primary Test Manager muestra los datos del activo generales (véase
7.4.1 "Datos generales del activo" en la pagina 57).

» Sihace clic en el botdon Informe, Primary Test Manager muestra la vista de informe (véase
14 "Generar informes de la prueba" en la pagina 91). En la vista de informes, puede configurar y
generar informes de la prueba.
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10.1  Anadir pruebas a un trabajo

» En la parte superior del area Pruebas disponibles, haga clic en los botones etiquetados con el
sistema de pruebas con el que desea realizar la prueba.

A continuacion, Primary Test Manager muestra todas las pruebas manuales disponibles para el sistema

de pruebas seleccionado.

» Para afiadir una prueba a un trabajo, haga clic en el simbolo 4 que aparece junto al nombre de la
prueba o haga doble clic sobre la prueba en el &rea Pruebas disponibles.

Las pruebas afiadidas a un trabajo se muestran en el area Pruebas seleccionadas y aparecera un
botdn con el nombre de la prueba en el panel izquierdo.

ﬁﬂli}- Activo

m I Pruebas

Resistencia de contacto
Tiempos O

Resistencia de contacto din...
oltaje minimo

Corriente del motor

eje|je|e

et
3 Informe

Figura 10-2: Botones del panel izquierdo

Nota: Puede cambiar los nombres de pruebas por defecto. Para cambiar el nombre de una prueba,
haga clic en el botdn correspondiente del panel izquierdo y, a continuacion, haga clic en el nombre de
la prueba.

» Para eliminar una prueba del area Pruebas seleccionadas, haga clic en el simbolo ¥ contiguo al
nombre de la prueba.

» Para abrir una prueba, haga clic en botén del panel izquierdo con el nombre de la prueba.

» Para afadir la prueba actualmente abierta al trabajo, haga clic en Copiar prueba en la barra de
menu.

Después de abrir una prueba, el espacio de trabajo se divide en las areas siguientes:

» Configuracién del hardware
Muestra los controles especificos de la unidad de prueba. Para obtener informacién sobre las
opciones de configuracion del hardware, consulte 17 "Métodos de diagndstico fuera de servicio" en
la pagina 109.

* Ajustes y condiciones
Muestra los ajustes de la prueba. Para ver la descripcidn de los ajustes de prueba, consulte
17 "Métodos de diagndstico fuera de servicio" en la pagina 109.

+ Evaluacién
Permite acceder a la configuracion de los limites de evaluacion. Para obtener informacién sobre los
limites de evaluacién, consulte 15.3 "Limites de evaluacion" en la pagina 99.

¢ Mediciones
Muestra los resultados de medicion. Para obtener mas informacion, consulte 13 "Visualizaciéon de
los resultados de medicién" en la pagina 85.
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En la figura siguiente se muestra un ejemplo de la vista de Crear nuevas pruebas manuales si hay una
prueba abierta.

o[-

&% Primary Test Manager

& Ajustes @) Ayuda (@) Acerca de

X Cerar HGuardar trabajo [ Guardar como ol Exportar trabajo W Copiar prusba 3 Eliminar prueba

Pruebas * ( ~ Configuracién del hardware

manuales

CIBANO 500 Diagrama de cableado
2018-03-14
e —— VIN (CAT IIL/ 300V)
1 N
fi\ Q Y
M!T Active Desactivado

A-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V)

AL a2 A3

Corriente +  Corriente +  Corriente +

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V)

BL B2 83 BN B4
Coriente - Coriente - Corriente - Deteccién de  Deteccién de
tensidn - tension +

~ Ajustes y condiciones
Contacto principal Condiciones de la prueba
Corriente de prucba 1000 A Temperatura ambiente C
Rango de V DC 00mV -
Modo TC W]

Duracién de la prueba

~_Evaluacion

~ Mediciones

Contacto principal | 10C voe R med Evaluacién
A Avisos || g CBANOS00  Alimentac : No hay ajustes de tension disponible Zoom 0% @ B @

Figura 10-3: Una prueba en la vista Crear nuevas pruebas manuales

Al hacer clic en el boton Pruebas en el panel izquierdo, el espacio de trabajo vuelve a mostrar las areas
Pruebas disponibles y Pruebas seleccionadas.
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10.2 Procesamiento de pruebas

Puede procesar las pruebas con los comandos de la barra de menus. En la tabla que aparece a
continuacion se describen las operaciones disponibles.

Tabla 10-1: Comandos de la barra de menus

Comando Accion

Cerrar Cierra el trabajo actual y le dirige a la vista de inicio de Primary Test
Manager. Antes de cerrar el trabajo, puede guardar los cambios de todas
las pruebas.

Guardar trabajo Guarda el trabajo actual. Cuando se guarda por primera vez, debe
especificarse el nombre del archivo y el directorio del trabajo.

Guardar como Guarda el trabajo actual en el directorio recién especificado.

Exportar trabajo Exporta el trabajo actual en una hoja de calculo de Microsoft Excel.

Copiar prueba’ Afade otra prueba del mismo tipo y con los mismos ajustes a la lista de

pruebas. Los resultados no se copian.

Eliminar prueba’ Borra la prueba actualmente abierta.

1. Solo esta disponible si hay una prueba abierta

Nota: Las opciones Inicio en la barra de titulo y Cerrar en la barra de menus tienen la misma
funcionalidad.
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11 Abrir pruebas manuales

Con Primary Test Manager, puede abrir pruebas manuales existentes. Para abrir pruebas manuales:

1. Haga clic en el botén Abrir pruebas manuales i,‘T/ en la vista de inicio (consulte Figura 6-1: "Vista
de inicio de Primary Test Manager" en la pagina 31).

2. En el cuadro de dialogo Abrir, busque el archivo que desea abrir.

% Primary Test Manager [fola ==

0 Inicio ncronizar 1.19} Ajustes 'D Ayuda 'i) Acerca de

X Cemar H Guardar trabajo I Guardar como Wi Exportar trabajo

Pruebas Pruebas disponibles Pruebas seleccionadas 14
manuales CIBANG 500

2013-09-09_Motio

Pruebas manuales disponibles Pruebas seleccionadas
nTests

£
Resistencia de contacto + WO x
* CBANO 500V @ Tiempos O x
@!T Activo [ * CIBANO 500 vy @ Tiempos C x
— Resistencia de contacto dindmica +* CIBANO 500\ @ Tiempos O x
7 I
| Pruebas I — +* CIBANO 500 v @ Tiempos C x
Tiempos C Tiempos (en servicio) +* CIBANO 500 vy @ Tiempos O x
Voltaje minimo +* CBANO 500 vy @ Tiempos C x
Tiempos O
Corriente del motor + CBANO 500 Wy @ Tiempos OC x
Tiempes C Desmagnetizacion + CIBANO 500 g @ Tiempos O x
Tiempos O Resistencia de sislamiento +* CIBANO 500 oy @ (2) Tiempos O x
CIBANO 500 @ TiemposC
TemmsE W @ Tiempos x
CIBANO 500 vy @ Tiempos OC x
Tlempes O | ABANO 500 vy @ (3) Tiempos OC x
Tiempos C CIBANO 500 vy @ (4) Tiempos OC x
Tiempos OC
Tiempos O
(2) Tiempos O
Tiempos C
Tiempes OC
(3} Tiempos OC
(4) Tiempos OC
=
2 Informe

A Avisos || CIBANO'S00 | 3 x CBMC2 ¥ | 1 x CBTN3 ¥ Alimentacion (B3): No hay gustes de tensién disponiblc. [ il Zoom 100% @ B @

Figura 11-1: Vista Abrir pruebas manuales

En la vista Abrir pruebas manuales, se muestran las pruebas en el panel izquierdo. Para ver los
resultados de las pruebas, haga clic en el botén de prueba correspondiente. Puede afiadir nuevas
pruebas al trabajo y procesar las pruebas, tal como se describe en 10 "Crear nuevas pruebas manuales"
en la pagina 78.

Nota: Los sincronismos de funcionamiento para la Prueba de sincronismo y la Prueba de resistencia de
contacto dinamica se calculan de acuerdo con la norma IEC 62271-100. Si abre una prueba manual
realizada con la version 3.11 o anterior de Primary Test Manager, los tiempos de funcionamiento
volveran a calcularse de acuerdo con la norma IEC 62271-100. Los datos originales aun estan
disponibles en la ficha Datos antiguos del area Mediciones. Puede borrar de forma irreversible los
datos originales haciendo clic en Borrar los datos antiguos.

82 OMICRON



Pruebas de control

12 Pruebas de control

En el area Mediciones de Primary Test Manager, puede controlar la ejecucion de pruebas y comprobar
el estado del interruptor automatico.

m Abrir interruptor Cerrar interruptor C)C)C) Actualizar
A B C

Figura 12-1: Parte del area Mediciones con los comandos de control de pruebas y los indicadores de
estado del interruptor automatico

121 Comandos de control de pruebas

En la tabla que aparece a continuacion se describen los comandos para controlar las pruebas.

Nota: No todos los comandos de control de pruebas estan disponibles para todas las pruebas.

Tabla 12-1: Comandos de control de pruebas

Comando Accién

Iniciar/Iniciar todo Inicia la medicion seleccionada o todas las mediciones de la prueba
actualmente abierta.

Parar/Detener todo Para la medicion o las mediciones que se estan ejecutando.

Borrar todo Borra los resultados de todas las mediciones de la prueba actualmente
abierta.

Abrir interruptor Abre los contactos principales del interruptor automatico.

Cerrar interruptor Cierra los contactos principales del interruptor automatico.

Alimentar motor Inicia la carga del motor del interruptor automatico.

La medicién se detiene automaticamente cuando el motor esta
completamente cargado.

Borrar resultados Borra los resultados de la medicién seleccionada.

Eliminar medicion Borra la fila de medicién seleccionada.

Anadir medicién ARade una nueva fila de medicion a la prueba actualmente abierta.
Actualizar Actualiza el estado del interruptor automatico.

12.2 Comprobacion del estado del interruptor automatico

Con el Primary Test Manager, se puede comprobar el estado del interruptor automatico para las
pruebas siguientes:

* 17.1.5 "Prueba de tiempos con el CIBANO 500y el médulo EtherCAT®" en la pagina 119
* 17.1.6 "Prueba de tiempos con el CIBANO 500y el moédulo auxiliar” en la pagina 127
* 17.5.1 "Prueba de sincronismo" en la pagina 233
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Tabla 12-2: Indicadores de estado del interruptor automatico

Indicador Descripcion

Indica el estado abierto del interruptor automatico.

Indica el estado cerrado del interruptor automatico.

Indica que no se ha podido detectar el estado de la fase del interruptor
automaético.

-~ 1 JO

Primary Test Manager actualiza el estado del interruptor automatico después de las siguientes
acciones:

» Se ha abierto una prueba con la indicacion de estado del interruptor automatico.
* Se ha terminado una medicion.
» Se ha restablecido o restaurado la configuracion del hardware.

* Se ha reconfigurado un canal del CIBANO 500 de Contacto principal x a Cerrado x, Motor x o
Desactivado.

Si hace clic en Actualizar, puede actualizar el estado del interruptor automatico manualmente.

Nota: La deteccion del estado del interruptor automatico produce un chasquido en el CIBANO 500.
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Visualizacion de los resultados de mediciéon

Visualizacion de los resultados de
medicion

En algunas pruebas, Primary Test Manager ofrece la visualizacion grafica de los resultados de las
mediciones. La representacion grafica de los resultados de medicidn consta de las partes siguientes
(consulte la Figura 13-1: "Ejemplo de representacion grafica de los datos de medicidon"): cursores,
trazos binarios y trazos analdgicos. Primary Test Manager muestra los trazos analégicos en la vista

osciloscopica.

» Para visualizar los resultados de medicion graficamente, haga clic en la ficha Grafico del area
Mediciones, si se encuentra disponible.

~ Mediciones

Iniciar Borrar todo

Grafico \_ Tabla

Cursores -

Contactos principales y resistivos

ncipal A

0 principal B

Trazos binarios

Contacto principal C

Trazos analdgicos

-40

20 a0 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240

Tiempo m]

Figura 13-1: Ejemplo de representacion grafica de los datos de medicion

Cursores & Ajustes ="

» Para abrir un espacio de trabajo para configurar los cursores y las opciones de visualizacion grafica,
haga clic en la flecha situada junto a Cursores y ajustes en la esquina superior derecha de la
ventana.
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13.1  Cursor y opciones de visualizacién grafica

Ficha Cursores

La representacion grafica proporciona dos cursores para medir los datos de los trazos analégicos. Para
medir los datos en el grafico en cualquier momento, mueva los cursores de la parte de cursores de la
representacion grafica. En la ficha Cursores puede ver los resultados de la medicidon marcados
mediante el cursor 1 (C1), los resultados de la medicion marcados mediante el cursor 2 (C2) y la
diferencia entre ambos valores (C2-C1). En la ficha Cursores se muestran los trazos analégicos
medidos seleccionados en la ficha Ajustes (para mas informacion, consulte "Ficha Ajustes" mas
adelante en esta seccion).

Cursores | Ajustes

TE"ﬂPC ael cursor oo oo oo

v Trazos binarios - oas/z013

Close coil {(4) ] A A A

Trip coil (&) -] A A A
~ Carrera del contacto - os/09/2013

TN3_11 Contact travel (Phase L2) W m m m

Figura 13-2: Espacio de trabajo Cursores y Ajustes: Ficha Cursores

Ficha Ajustes

» Para establecer las opciones de visualizacion grafica preferidas, haga clic en la ficha Ajustes.

¢ )
Cursores |/ Ajustes |

Divisiones 1 |[] Mostrar muestras

a

B-2 (&) Close coil (&) B ~ 100A 1,00
B-2 (V) Close coil (V) B ~ 10,00V O
B-1(A) Trip coil (A) B ~ 100A 0,00
B-1 (V) Trip ceil (V) m -~ 10,00 vV O
~ Carrera del contacto m]
TN3_11 (m) | TN3_1 1 Contact travel (Phase L3) H ~ 538 mm 3,00

;Ng‘l £y TN3_1 1 (Geschwindigkeit) B ~ | |690,00 mm/s O

Figura 13-3: Espacio de trabajo Cursores y Ajustes: Ficha Ajustes
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En la ficha Ajustes es posible realizar los siguientes ajustes.

Tabla 13-1: Ajustes de la representacion grafica

Ajuste Descripcion

Divisiones Numero de divisiones de la representacion grafica de acuerdo con la regla
del eje -Y

Mostrar muestras Seleccione la casilla Mostrar muestras para mostrar solo los valores
medidos.

Canal Canales del CIBANO 500y los médulos externos conectados

Etiqueta Etiqueta editable del trazo analégico

Color Color del trazo analégico

Unid./div. Numero de unidades por divisidon

Posicion del eje Y Numero de unidades (desvio) en que el trazo analégico esta desplazado de 0

Puesto que la representacion grafica puede contener curvas con unidades diferentes, por ejemplo,
voltios, amperios u ohmios, la escala del eje Y no contiene unidades sino un numero sin unidad
denominado division (div). En la ficha Ajustes puede establecer, por ejemplo, cuantos amperios
muestra la representacion grafica por division. Como ejemplo, el canal B-2 (A) de la

Figura 13-1: "Ejemplo de representacion grafica de los datos de medicion" en la pagina 85 presenta su
pico mas alto en la séptima division. Puesto que el desplazamiento en el eje Y es 1 division y la magnitud
es 1 A/div (consulte la Figura 13-3: "Espacio de trabajo Cursores y Ajustes: Ficha Ajustes" mostrada
anteriormente en este capitulo), el pico de corriente de la bobina de cierre es de aprox. (7—1)x1 =6 A.

» Para visualizar un trazo binario o analdgico, seleccione la casilla de verificacién que se encuentra al
lado de este.

Nota: Puede guardar todos los cambios realizados en las opciones de visualizacion grafica en la
pestafia Ajustes. Para guardar las cambios realizados, haga clic en Guardar trabajo en la barra de
menus. Los ajustes modificados se reflejan también en los informes de la prueba.

» Para visualizar los resultados numéricos de la medicién, haga clic en la ficha Tabla del area
Mediciones. Para ver una descripcion de los datos de medicidn, consulte el apartado "Datos de
medicion" de la prueba correspondiente en 17 "Métodos de diagndstico fuera de servicio" en la
pagina 109.
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13.2 Comparacion grafica

Nota: La comparacion grafica solamente esta disponible en el flujo de trabajo guiado.

Con Primary Test Manager, puede comparar visualmente hasta diez resultados de mediciones. Un caso
practico habitual es comparar los resultados de la medicién con una medicién anterior en el mismo
interruptor automatico. Para comparar los resultados de la medicion:

1. En Primary Test Manager, abra la prueba que desee comparar con otras.
2. En el area Mediciones, haga clic en la pestafia Grafico.

3. Amplie el espacio de trabajo de Cursores y ajustes que se encuentra en la parte derecha de la
pestana Grafico y, a continuacion, haga clic en la pestafia Ajustes.

&5 Primary Test Manager ==
£} micio £ Ajustes (@) Ayuda (1) Acerca de
X Cerrar H Guardar trabajo ol Exportar trabajo % Copiar prueba ¥ Eliminar prueba 88 Realizar toma instanténea
H v General
Trabajo*
v Configuracion del hardware
CIBANO Sample - —
y ~_Ajustes y condiciones
PP Estador ecutado
~ Mediciones
- Iniciar | Borrar todo
- | Descripcion general
Grafico \_Tabla
@, Ubicacién
| sample Location n n Cursores | Ajustes |
Activo Contactos principales y resistivos ) Afiadir prueba para comparacion... Divisiones B |[] Mostrar muestras
& Minimo volumen de aceite
’ 1
Sample Circuit Breaker 2 1 £ Temposc \
E 071072015 \
Pruebas 13 3 _2n0nms |
2 & Canal Etiqueta Color  Unid/div. __ Pos.eje Y
Corriente del motor e £ ~ Trazos binarios
- [ 3 ~ Caracteristicas de la bobina o
[eanoss AUX 7 (CB IOB)
. I CBI0B-2
R ) AUX 8 (CB 10B) I & Close 2 (CB 1OB) (A} "~ 100A| 000
Tiempos O 103 CBIOB-2 (V) Close 2 (CB ICB) (V) "~ 10,00V O
E CBI0B-1
Resistencia de contacto dinami.. N | | ™ Trip 1(CBIOB) (4) LI 1L00A O
Resistencia de contacto dinami. El CBIOB-1 (V) Trip 1(CBIOB) (v} LI 100V [}
2 &3
g informe ~ Carrera del contacto =]
E! Angular_Sta -
E el () | Angilar_Standard (treve) W~ 6297mm 4,00
63 Angular_Sta
3 qular_ - 20m/s
E| el () | Angeler_Standard (relocity) u 320 m/s, O
A\ Avisos #7 CIBANO 500  Alimentacién (B3): No hay ajustes de tension disponible Zoom 100% & | [+]

Figura 13-4: Procesamiento de la comparacion grafica
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4. En la pestana Ajustes, haga clic en Ahadir prueba para comparacion.

& Seleccione una prueba

o -5
. P
\ﬂ} Ubicacién 0 Trabajo 0 Prueba
}  Buscar Y |} Buscar X Y | » Buscar Y » Buscar T
4 de 4 Ubicaciones encontradas 1 de 28 Activos encontrados 4 de 4 Trabajos encontrados 9 de 26 prucbas encontradas
Nombre 4 | Direccién Ciudad N.* de serie 4 Activo Tipo de activo | Nombre 4 Probado por Fecha de creacic| Nombre 4 Estado
AT_OC_Campus Oberes Ried 1 Klaus Sample Circuit Breake Interruptor automatic Minimo volume CIEANO Sample Job - OMICRON Tester | 2015-10-20 | Resistencia de contacto dindmicaC | Ejecutado
Klaus CIBANO Sample Job | OMICRON Tester | 2015-10-20  Resistencia de contacto dindmicaC | Ejecutado
[Sample location HV-CB Job 20170908 | Resistencia de contacto dindmicaO | Ejecutado
Ubicacién alternativa MV-CB Job

2017-08-08  Resistencia de contacto dinamica O Ejecutado
Tiempos C Ejecutado
Tiempos C Ejecutado
Tiempos C Ejecutado
Tiempos O Ejecutado
Tiempes O Ejecutado

Cancelar

Figura 13-5: Seleccién de una prueba para su comparacion

5. En el cuadro de didlogo Seleccionar una prueba, seleccione la prueba que desea comparar con la
prueba abierta actual. Puede buscar las ubicaciones, los activos, los trabajos y las pruebas del modo
descrito en 9.1 "Busqueda de objetos" en la pagina 71.

6. Primary Test Manager anexa la prueba que ha afiadido para compararla en una pestafia nueva del
espacio de trabajo Cursores y ajustes, y los trazos binarios y analdgicos correspondientes
apareceran en la pantalla grafica.

7. Establezca las opciones de visualizacién grafica de los trazos que desee comparar.
8. Repita los pasos del 5 al 7 con todas las pruebas que desee comparar.

NOTIFICACION

Posible pérdida de informacién

La informacién de comparacion grafica no se guarda en el trabajo. En cuanto cierre el trabajo abierto
actual, se perdera la informacion de comparacioén grafica.

» Para guardar la informacién de comparacion gréfica, realice una captura de pantalla (consulte
7.1 "Flujo de trabajo guiado de las pruebas" en la pagina 49) de la zona Mediciones. A
continuacion, podra adjuntar la captura de pantalla al informe de la prueba (consulte 14 "Generar
informes de la prueba" en la pagina 91).

OMICRON 89



Manual del usuario del PTM para CIBANO 500

En la siguiente figura se muestra un ejemplo de la comparacién grafica.

&% Primary Test Manager =]

X Cerar [ Guardartiabajo  ofl Exportar trabsjo | W Copiarprusba 3 Eliminar prueba 188 Realizar toma instanténea

Trabajo *

CIBANO Sample
Job2

Estado: Ejecutado

- i Inidar | Borrar todo
- | Descripcion general
Grafico || Tabla
E@ Ubicacién
| Sample Location | | n Cursores
Activo Contactos principales y resistivos ) ‘ Afiadir prueba para comparacion... | Div B | [ Mostrar muestras
Minime volumen de aceite
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[ 3 r— IfeReswstEn(de(nnm x
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Cursores & Ajustes
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<]
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Corriente del motor -
2] 11 -
) ~ Caracteristicas de la bobi a
Tiempos C [EIE
212 CBIOB-2
Resistencia de contacto. e o Close 2 (CB 10B) (A) - 1,00 A 0,00
Tiempos O Contactos auxiliares CBIOB-2 (V) Close 2 (CBICB) (V) [ - 10,00V O
o I —. CBIOB-1
Resistencia de contacto dinémi.. [1] AUX7 (CBIOB) J‘ e — @ Trip 1(CBI0B) (4) n ~ 100 A O
[1] AUX 8 (CB [OB) —
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Figura 13-6: Ejemplo de la comparacion grafica de dos mediciones realizadas en el mismo activo
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Generar informes de la prueba

14  Generar informes de la prueba

En la vista de informes, puede configurar y generar informes de la prueba. Para abrir la vista de
informes, haga clic en el botén Informe 8 del panel izquierdo.

@

% Primary Test Manager [fola ==

£} mnicio &2 Sincronizar 1 Ajustes (@) Ayuda (1) Acerca de
X Cemar H Guardar trabajo i Exportar trabajo

Tra bajo ( Seleccionar logotipo...

2014-06-23-Tests- Establecer como valor por defecto
for-Report
¥ % | Estado: Ejecutado ~ Ajustes

Informes de PTM \|__ Personalizar informes

;[ Descripcion general 4 9] [ Descripcion general
N - n 2014-06-23-Tests-for-Report
@) oo « @ Exhaustivo
Activo 4 71 @ Ubicacion
ﬁ" Minime volumen de aceite Sample location
Sample Circuit Breaker 4T Activo
’ﬂ Pruebas 4 [7] Placa de caracteristicas [ Sample Circuit Breaker |
Interruptor automatico
Tiempos OC Mecanismo de accionamiento
- O
Resistencia de contacto dinami... + FE Pruebas
Resistencia de contacto 4 ] Tiempos OC
- Unidad de prueba
Voltaje minimo
Corriente del motor

ag
§ Informe Resistencia de contacto dinamica OC
Resistencia de contacto
Voltaje minimo
Corriente del moter

®) Informe a Word %4 Informe como Pdf

~ Informes existentes

= Afiadir informe desde archiva

No hay informes disponibles.

A\ Avisos || g7 CIBANOS00  Alimentacion (B3): No hay ajustes de tension disponible Zoom 100% @ B @

Figura 14-1: Vista de informes
La vista de informes se divide en el area Nuevo informe, el area Ajustes y el area

Informes existentes. En el area Nuevo informe, puede establecer los datos del informe. En la tabla
que aparece a continuacion se describen los datos del informe.

Tabla 14-1: Datos del informe

Datos Descripcion

Titulo Titulo del informe. Aparece como encabezado del informe.

Idioma del informe Idioma en el que se crea el informe

ID del informe” Identificador del informe

Cliente Cliente al que se dirige el informe

Logotipo Logotipo que va a aparecer en el informe
(véase "Ajustes del logotipo" mas adelante en este capitulo)

Resumen Campo de texto que resume el contenido del informe de la prueba con sus
propias palabras.

1. Generado por defecto por Primary Test Manager.
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Ajustes del logotipo

Para insertar su propio logotipo:
1. En el area Nuevo informe, haga clic en Seleccionar imagen.
2. En el cuadro de dialogo Abrir archivo de imagen, busque el archivo que desea insertar.

» Para establecer su propio logotipo como predeterminado, haga clic en
Establecer como valor por defecto.

En el area Ajustes, puede configurar informes de la prueba seleccionando las casillas de verificacion
pertinentes. Puede generar informes de la prueba como documentos de Microsoft Word o en formato
PDF. Para generar un informe de la prueba en el formato que prefiera, haga clic en Informe a Word o
Informe como PDF.

Utilizar plantillas personalizadas de Microsoft Excel

Puede usar las plantillas personalizadas de Microsoft Excel proporcionadas por OMICRON para
adaptar los informes de la prueba a sus necesidades. Para obtener mas informacién sobre las plantillas
de los informes de la prueba, péngase en contacto con su distribuidor o representante de ventas local
de OMICRON. Para abrir una plantilla del informe de la prueba:

1. En el area Ajustes, haga clic en la ficha Personalizar informes.
2. Haga clic en Seleccionar plantilla.
3. En el cuadro de dialogo Seleccionar, busque la plantilla que desea utilizar.

» Para establecer la plantilla del informe de la prueba personalizada como predeterminada, haga clic
en Establecer como valor por defecto.

El area Informes existentes muestra los informes de la prueba disponibles para el trabajo. Ademas de
los informes de la prueba generados por Primary Test Manager, puede afiadir otros informes a los
trabajos. Para anadir un informe a un trabajo:

1. En el area Informes existentes, haga clic en Afadir informe desde archivo.
2. En el cuadro de dialogo Anadir, busque el informe que desea afadir al trabajo.
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15

Datos del interruptor automatico

Datos del interruptor automatico

En la tabla que aparece a continuacion se describen los datos del interruptor automatico.

Tabla 15-1: Datos del interruptor automatico

Datos

Descripcion

Interruptor automatico

Ndmero de fases

Numero de fases del interruptor automatico

Numero de
interruptores por fase

Numero de interruptores por fase del interruptor automatico

Operacién de polos

Operacién de polos del interruptor automatico

Resistencias de
preinsercion (PIR)

Seleccione la casilla de verificacién Resistencias de preinsercién (PIR) si

el interruptor automatico contiene resistencias de preinsercion.

Valor de PIR

Valor de resistencias de preinsercion

Condensadores en
paralelo

Seleccione la casilla de verificacion Condensadores en paralelo si el
interruptor automatico contiene condensadores en paralelo.

Valor del condensador

Valor del condensador en paralelo

Medio de interrupcion

Medio de interrupcion del interruptor automatico

Tipo de tanque

Tipo de tanque del interruptor automatico

Valores nominales

Frecuencia nominal

Frecuencia nominal del interruptor automatico

Tension nominal L-L

Tension nominal del interruptor automatico

Corriente nominal

Corriente nominal del interruptor automatico

Corriente nominal de
cortocircuito

Corriente nominal de cortocircuito del interruptor automatico

Duracion nominal de
cortocircuito

Duraciéon nominal del cortocircuito

Nivel de aislamiento
nom. (BIL)

Valor nominal de nivel de impulso béasico del interruptor automatico

Tiempo de interrupcion
nominal

Tiempo de interrupcion nominal del interruptor automatico

Interrupcion del ciclo de
trabajo

Ciclo de servicio de interrupcion del interruptor automatico

Potencia nominal
durante el cierre

Potencia nominal del interruptor automatico durante el cierre

Potencia nominal
durante la apertura

Potencia nominal del interruptor automatico durante la apertura

Potencia nominal
durante la carga del
motor

Potencia nominal del interruptor automatico durante la carga del motor
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Tabla 15-1: Datos del interruptor automatico (continuacién)

Datos Descripcion

Sistema de contacto

Carrera total nominal Distancia total recorrida por el contacto durante el funcionamiento (sin
incluir un posible sobrerrecorrido).

Para obtener mas informacién, consulte la Figura 17-52: "Caracteristicas
de la carrera del contacto" en la pagina 237.

Tiempo de Tiempo durante el cual funcionan las unidades de amortiguacién para
amortiguacion desacelerar los contactos moviles del interruptor automatico

Longitud de la boquilla |Longitud de la boquilla del interruptor automatico

Otros’

Peso total con Peso total del interruptor automatico con aceite o gas
aceite/gas

Peso de aceite/gas Peso del aceite o gas del interruptor automatico

Volumen de aceite/gas |Volumen del aceite o gas del interruptor automatico

Presion de gas nominal |Presién de gas nominal del interruptor automatico a una temperatura dada

Comentario Comentario sobre el tipo de interruptor automatico

Archivos adjuntos Archivos adjuntos sobre el interruptor automatico (véase "Administracion de
archivos adjuntos" mas abajo en esta seccion)

1. Dependiendo del tipo de interruptor automatico

Administracion de archivos adjuntos
En Archivos adjuntos, puede administrar los archivos adjuntos de los interruptores automaticos.
Para afadir un archivo adjunto a un interruptor automatico:

1. Haga clic en el boton ARadir ==.

2. En el cuadro de dialogo Seleccionar archivos, busque el archivo que desea adjuntar al interruptor
automatico.

Para abrir un archivo adjunto, realice una de las siguientes acciones:

» Seleccione el archivo adjunto y, a continuacion, haga clic en el boton Abrir .
» Haga doble clic en el archivo adjunto.

Para borrar un archivo adjunto de un interruptor automatico:

1. Seleccione el archivo adjunto que desee borrar.

2. Haga clic en el botén Quitar ¥ .
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Datos del interruptor automatico

Datos del mecanismo de accionamiento

En la siguiente tabla se describen los datos del mecanismo de accionamiento del interruptor automatico.

Tabla 15-2: Datos del mecanismo de accionamiento

Datos

Descripcion

Numero de bobinas de
disparo

Numero de bobinas de disparo para accionar el interruptor automatico

Numero de bobinas de
cierre

Numero de bobinas de cierre para accionar el interruptor automatico

Componente

Componente del mecanismo de accionamiento

Tension nominal

Tensiéon nominal del componente del mecanismo de accionamiento

Corriente nominal

Corriente nominal del componente del mecanismo de accionamiento

CC

Seleccione la casilla de verificacion CC para establecer el componente en
el modo de operacién CC

CA Seleccione la casilla de verificacion CA para establecer el componente en
el modo de operacion CA
Frecuencia Frecuencia de funcionamiento de CA

Presién nominal’

Presiéon nominal del mecanismo de accionamiento a una temperatura dada

Tablas de conversion

Nombre

Nombre de la tabla de conversion

Comentario

Comentario sobre la tabla de conversiéon

1. Solo disponibles para los mecanismos de accionamiento hidraulicos y neumaticos

Tablas de conversion

Para realizar mediciones de movimiento en un interruptor automatico, necesita aplicar un transductor
de recorrido a la conexidon mecanica. Uno de los objetivos del método de mediciéon de movimiento es la
evaluacion de los contactos principales en la unidad de interruptor. Sin embargo, el sensor de
movimiento no puede acceder directamente a las unidades de interruptores. Por lo tanto, los sensores
de aplican a la varilla de conexion o a la palanca de mando en el exterior de la unidad de interruptor.
Con el fin de poder averiguar la ruta de movimiento de los contactos principales, puede calcularla por
las mediciones que el sensor de movimiento ha tomado.
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Figura 15-1: Conexion mecanica de un interruptor automatico de alta tensién de tanque vivo
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TR,
Ol =
=  [130mm
' Carrera total del
ni jf imi contacto principal
%
S o
ﬂgﬂ 60 ~ Sensor de carrera
Antes de la medicién Después de la medicion

Figura 15-2: Una carrera de 60 grados en el sensor de carrera corresponde a una carrera de 130 mm
en los contactos principales

Para los disefios basicos de interruptores automaticos, un factor de contacto es lo suficientemente
preciso para calcular la ruta de los contactos principales. Si hay mas de una palanca en la conexion
mecanica entre los sensores, utilice las tablas de conversion.

En Tablas de conversion puede administrar las tablas de conversion para calcular la carrera del
contacto cuando utilice transductores angulares. Puede cargar tablas de conversion en el formato nativo
de Megger (.tbl) y como archivos de valores separados por comas (.csv).
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Los archivos CSV importados deben tener un formato especial, en el que la primera linea esta
reservada para un comentario y la segunda especifica las unidades "grado" y "mm" separados por un
punto y coma (";"). Todas las lineas siguientes consisten en un par de valores por linea, que especifica
el movimiento del transductor en grados y el movimiento convertido en milimetros, separados por un
punto y coma. El siguiente ejemplo muestra la estructura general del formato CSV.

comentario; ESTE ES UN EJEMPLO DE COMENTARIO
grado; mm

-10,00;-9,00

-9,90;-8,91

119,80;241,14
119,90;241,04

Para afiadir una tabla de conversion:
1. Haga clic en el boton ARadir ==.
2. En el cuadro de dialogo Abrir, busque la tabla de conversién que quiere afadir.

Nota: Para cambiar el nombre a una tabla de conversién, haga clic sobre ella y, a continuacion, edite
el nombre.

Para borrar una tabla de conversion, haga clic en el botdon Quitar ¥ al lado de la tabla de conversion.

15.2 Datos de la borna

Para obtener informacidn sobre las bornas del interruptor automatico, consulte 16 "Datos de la borna"
en la pagina 107.
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15.3
15.3.1

Limites de evaluacion

Limites de evaluacion absolutos

Datos del interruptor automatico

En las tablas que aparecen a continuacién se describen los limites de evaluacién absolutos del

interruptor automatico.

Tabla 15-3: Resistencia de contacto

R min

R max

Resistencia de contacto

Resistencia de contacto minima

Resistencia de contacto maxima

Tabla 15-4: Tiempos de funcionamiento

t min

t max

Tiempo de apertura

Sincr. de apertura
(contactos dentro de una fase)

Sincr. de apertura
(entre fases del interruptor)

Tiempo de cierre

Sincr. de cierre
(contactos dentro de una fase)

Sincr. de cierre
(entre fases del interruptor)

Tiempo de recierre

Tiempo de cierre-apertura

Tiempo de apertura-cierre

Tiempo de funcionamiento
minimo de los contactos
principales

Tiempo de funcionamiento
maximo de los contactos
principales

Tabla 15-5: Carrera del contacto’

d min

d max

Desplazamiento total, TT

Sobrerrecorrido (disparo), OT

Sobrerrecorrido (cierre), OT

Distancia minima de la carrera

Rebote (disparo), RB

del contacto

Rebote (cierre), RB

Penetracion, CW

Distancia maxima de la carrera
del contacto

Afadir zona de velocidad

pagina 105).

Haga clic en Ahadir zona de velocidad con el fin de definir una
zona de velocidad para la evaluacion de la velocidad de la carrera
del contacto (consulte 15.4 "Zonas de velocidad" en la

1. Solo disponible si se utilizan los médulos CB TN3
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Nota: Haga clic en Mas informacién para abrir un diagrama explicativo de las caracteristicas descritas

en la tabla.

Tabla 15-6: Contactos auxiliares: Operacion de disparo

t min

t max

Tiempo de conmut.
(tipo @), teonmutacion,a

Dif. con principal
(tipo a), At,

Tiempo de conmut.
(tipo b), teonmutacion,b

Dif. con principal
(tipo b), Aty

Tiempo de conmut.
(wiper), teonmutacion,w

Duracion
(wiper), At,,

Tiempo de funcionamiento minimo
de los contactos auxiliares

Tiempo de funcionamiento maximo
de los contactos auxiliares

Nota: Haga clic en Mas informacién para abrir un diagrama explicativo de las caracteristicas descritas

en la tabla.

Tabla 15-7: Contactos auxiliares: Operacion de cierre

t min

t max

Tiempo de conmut.
(tipo @), teonmutacion,a

Dif. con principal
(tipo a), At,

Tiempo de conmut.
(tipo b), teonmutacion,b

Dif. con principal
(tipo b), Aty

Tiempo de conmut.
(wiper), teonmutacion,w

Duracion
(wiper), At,,

Tiempo de funcionamiento minimo
de los contactos auxiliares

Tiempo de funcionamiento maximo
de los contactos auxiliares

Nota: Haga clic en Mas informacién para abrir un diagrama explicativo de las caracteristicas descritas

en la tabla.
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Tabla 15-8: Miscelaneo

Datos del interruptor automatico

Minimo

Maximo

Tiempo de rebote

Duracion minima del rebote del
contacto principal

Duracion maxima del rebote del
contacto principal

Numero de rebotes

Numero minimo de rebotes del
contacto principal en el tiempo de
rebote

Numero maximo de rebotes del
contacto principal en el tiempo de
rebote

Tiempo de cierre del
PIR

Tiempo de cierre minimo
para-resistencias de preinsercion

Tiempo de cierre maximo
para-resistencias de preinsercion

Tabla 15-9: Corrientes de la bobina

I min

| max

Pico de corriente de la
bobina de cierre

Pico de corriente de la
bobina de disparo

Corriente minima de la bobina

Corriente maxima de la bobina

Tabla 15-10: Tension de arranque

V min

V max

Tension minima de
operacion (cierre)

Tensiéon minima de
operacion (disparo)

Tension minima de operacion

Tension maxima de operacién

Tabla 15-11: Caracteristicas del motor

Minimo

Maximo

Corriente de irrupcién

Tiempo de carga

Caracteristicas minimas del motor

Caracteristicas maximas del motor
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15.3.2 Limites de evaluacion relativos

En las tablas que aparecen a continuacion se describen los limites de evaluacion relativos del interruptor
automatico.

Tabla 15-12: Resistencia de contacto

R ref R desv
Resistencia de contacto Resistencia de contacto de Desviacion permitida de la
referencia resistencia de contacto de
referencia

Tabla 15-13: Tiempos de funcionamiento

t ref —t desv +t desv

Tiempo de apertura

Sincr. de apertura
(contactos dentro de una fase)

Sincr. de apertura
(entre fases del interruptor)

Tiempo de cierre Tiempo de
funcionamiento de
referencia de los
contactos principales

Desviacion negativa | Desviacion positiva
permitida del tiempo | permitida del tiempo
de funcionamiento de |de funcionamiento de
referencia de los referencia de los
contactos principales |contactos principales

Sincr. de cierre
(contactos dentro de una fase)

Sincr. de cierre
(entre fases del interruptor)

Tiempo de recierre

Tiempo de cierre-apertura

Tiempo de apertura-cierre

Tabla 15-14: Carrera del contacto'

d ref d desv

Desplazamiento total, TT

Sobrerrecorrido (disparo), OT
Sobrerrecorrido (cierre), OT Distancia de referencia de la Desviacion .perm|t|da de la distancia
de referencia de la carrera del

Rebote (disparo), RB carrera del contacto contacto
Rebote (cierre), RB

Penetracion, CW

Anadir zona de velocidad Haga clic en Ahadir zona de velocidad con el fin de definir una
zona de velocidad para la evaluacion de la velocidad de la carrera
del contacto (consulte 15.4 "Zonas de velocidad" en la pagina 105).

1. Solo disponible si se utilizan los médulos CB TN3

Nota: Haga clic en Mas informacién para abrir un diagrama explicativo de las caracteristicas descritas
en la tabla.
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Tabla 15-15: Contactos auxiliares: Operacion de disparo

Datos del interruptor automatico

t ref

t desv

Tiempo de conmut.
(tipo @), teonmutacion,a

Dif. con principal
(tipo a), At,

Tiempo de conmut.
(tipo b), teonmutacion,b

Dif. con principal
(tipo b), Aty

Tiempo de conmut.
(wiper), teonmutacion,w

Duracion
(wiper), At,,

Tiempo de funcionamiento de
referencia de los contactos auxiliares

Desviacion permitida del tiempo de
funcionamiento de referencia de los
contactos auxiliares

Nota: Haga clic en Mas informacién para abrir un diagrama explicativo de las caracteristicas descritas

en la tabla.

Tabla 15-16: Contactos auxiliares: Operacion de cierre

t ref

t desv

Tiempo de conmut.
(tipo @), teonmutacion,a

Dif. con principal
(tipo a), At,

Tiempo de conmut.
(tipo b), teonmutacion,b

Dif. con principal
(tipo b), Aty

Tiempo de conmut.
(wiper), teonmutacion,w

Duracion
(wiper), At,,

Tiempo de funcionamiento de
referencia de los contactos auxiliares

Desviacion permitida del tiempo de
funcionamiento de referencia de los
contactos auxiliares

Nota: Haga clic en Mas informacién para abrir un diagrama explicativo de las caracteristicas descritas

en la tabla.
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Tabla 15-17: Miscelaneo

Referencia

Desviacion

Tiempo de rebote

Duracion de referencia del rebote del
contacto principal

Desviacion permitida del tiempo de
rebote de referencia

Numero de rebotes

Numero de referencia de rebotes del
contacto principal en el tiempo de
rebote

Desviacion permitida del numero de
rebotes de referencia

Tiempo de cierre del
PIR

Tiempo de cierre minimo
para-resistencias de preinsercion

Tiempo de cierre maximo
para-resistencias de preinsercion

Tabla 15-18: Corrientes de la bobina

| ref —| desv

+| desv

Pico de corriente de la
bobina de cierre

Pico de corriente de la
bobina de disparo

Corriente de la bobina
de referencia
referencia

Desviacion negativa
permitida de la corriente
de la bobina de

Desviacion positiva
permitida de la corriente
de la bobina de
referencia

Tabla 15-19: Tension de arranque

V ref

V desv

Tension minima de
operacion (cierre)

Tensiéon minima de
operacion (disparo)

Tension de arranque de referencia

Desviacion permitida de la tension
de arranque de referencia

Tabla 15-20: Caracteristicas del motor

Referencia

Desviacion

Corriente de irrupcién

Tiempo de carga

Caracteristicas de referencia del
motor

Desviacion permitida de las
caracteristicas de referencia del
motor
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154 Zonas de velocidad

Datos del interruptor automatico

Para afadir una nueva zona para la evaluacién de la velocidad de la carrera del contacto:

1. En Carrera del contacto, haga clic en Afadir zona de velocidad.

2. En el cuadro de dialogo Definir nueva zona de velocidad, establezca los ajustes de configuracion.

En la siguiente tabla se describen los ajustes de configuracion de las zonas de velocidad.

Tabla 15-21: Ajustes de la zona de velocidad

Ajuste

Descripciéon

Operacion

Disparo

Parametros

Inicio de zona

Interrupcion del contacto

sin desplazamiento

Distancia (absoluta)

Distancia (% del recorrido total)

Tiempo

Posiciéon de contacto inicial

Distancia (absoluta)

Distancia (% del recorrido total)

Posicién de contacto final

Distancia (absoluta)

Distancia (% del recorrido total)

Inicio de la secuencia (t=0)

sin desplazamiento

Tiempo

Parametros

Fin de zona

Interrupcion del contacto

sin desplazamiento

Distancia (absoluta)

Distancia (% del recorrido total)

Tiempo

Posiciéon de contacto inicial

Distancia (absoluta)

Distancia (% del recorrido total)

Posicién de contacto final

Distancia (absoluta)

Distancia (% del recorrido total)

Inicio de la secuencia (t=0)

sin desplazamiento

Tiempo

Inicio de zona

Distancia (absoluta)

Distancia (% del recorrido total)

Tiempo
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Tabla 15-21: Ajustes de la zona de velocidad (continuacién)

Ajuste Descripcion

Operacion Cerrar

Parametros

sin desplazamiento

o Distancia (absoluta)
Establecimiento del contacto

Distancia (% del recorrido total)

Tiempo

. L L Distancia (absoluta)
Inicio de zona Posiciéon de contacto inicial

Distancia (% del recorrido total)

Distancia (absoluta)

Posicion de contacto final - - .
Distancia (% del recorrido total)

sin desplazamiento

Inicio de la secuencia (t=0) -
Tiempo

Parametros

sin desplazamiento

o Distancia (absoluta)
Establecimiento del contacto

Distancia (% del recorrido total)

Tiempo

- L Distancia (absoluta)
Posicion de contacto inicial

Distancia (% del recorrido total)

Fin de zona o ) Distancia (absoluta)
Posicion de contacto final

Distancia (% del recorrido total)

sin desplazamiento

Inicio de la secuencia (t=0) -
Tiempo

Distancia (absoluta)

Inicio de zona Distancia (% del recorrido total)

Tiempo

Nota: Las definiciones de los ajustes de la zona de velocidad pueden consultarse en la vista previa del
grafico en el cuadro de dialogo Definir nueva zona de velocidad.
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16

En la tabla que aparece a

Datos

Datos de la borna

de la borna

continuacion se describen los datos de la borna.

Tabla 16-1: Datos de la borna

Datos

Descripcion

Pos.'

Terminal del activo al que se conecta la borna

Valores nominales

Frecuencia nominal

Frecuencia nominal de la borna

Nivel de aislamiento LL
(BIL)

Valor nominal de nivel de impulso basico L-L de la borna

Tension L-tierra

Tension nominal linea a tierra

Tension max. del
sistema

Tension maxima entre fases durante el servicio normal

Corriente nominal

Corriente nominal de la borna

Informacion del fabrica

nte

N.° de catalogo

Numero de catalogo de la borna

N.° de dibujo

Numero de dibujo de la borna

N.° de estilo

Numero de estilo de la borna

Valores nominales

FP (C1)/ Factor de potencia, factor de disipacion o tangente de delta de la

FD (C1)/ capacitancia C1 entre la parte superior de la borna y la toma de

Tand (C1)2 tension/prueba

Cap. (C1) Capacitancia C1 entre la parte superior de la borna y la toma de
tension/prueba

FP (C2)/ Factor de potencia, factor de disipacion o tangente de delta de la

FD (C2)/ capacitancia C2 entre la toma de tensién/prueba de la borna y la conexion a

Tand (02)2 tierra

Cap. (C2) Capacitancia C2 entre la toma de tensién/prueba de la borna y la conexién
a tierra

Otro

Tipo de aislamiento

Tipo de aislamiento de la borna

Tipo de aislamiento
exterior

Tipo de aislamiento exterior de la borna

Comentario

Comentario referido a la borna

Archivos adjuntos

Archivos adjuntos sobre la borna (véase "Administracion de archivos
adjuntos" mas abajo en esta seccion)

1.

Disponible unicamente para bornas montadas en otros activos

2. Establecido por el perfil seleccionado

OMICRON
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Administraciéon de archivos adjuntos

En Archivos adjuntos, puede administrar los archivos adjuntos de las bornas.
Para afiadir un archivo adjunto a una borna:

1. Haga clic en el boton ARadir ==.

2. En el cuadro de dialogo Seleccionar archivos, busque el archivo que desea adjuntar a la borna.
Para abrir un archivo adjunto, realice una de las siguientes acciones:

» Seleccione el archivo adjunto y, a continuacion, haga clic en el boton Abrir .
» Haga doble clic en el archivo adjunto.

Para borrar un archivo adjunto de una borna:

1. Seleccione el archivo adjunto que se desea borrar.

2. Haga clic en el botén Quitar ¥.
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17  Métodos de diagnoéstico fuera de servicio

Esta seccién describe las pruebas fuera de servicio de los interruptores automaticos con la unidad
CIBANO 500y sus accesorios. Primary Test Manager, en combinacién con la unidad CIBANO 500,
admite las siguientes pruebas fuera de servicio:

Resistencia de contacto
Sincronismo

Resistencia dinamica de contactos
Tensiéon minima de operacién
Corriente del motor

Resistencia de aislamiento
Tiempos (GIS)

Desmagnetizacion

Las pruebas se agrupan de acuerdo con sus areas de aplicacién en:

17.1 "Pruebas de interruptores automaticos de media tensién" en la pagina 110
17.2 "Pruebas de interruptores automaticos de alta tensién" en la pagina 151

17.3 "Prueba de subestaciones aisladas en gas con puesta a tierra en ambos lados" en la
pagina 200

17.4 "Desmagnetizaciéon” en la pagina 227

17.5 "Pruebas de interruptores automaticos con el CIBANO 500y los médulos CB TN3" en la
pagina 233

Nota: Puede configurar las pruebas de distintas maneras, tal como se describié anteriormente en el
presente Manual del usuario. Por razones de brevedad, la expresién abrir la prueba en los
procedimientos de aplicacion significa hacer clic en la prueba en el espacio de trabajo de Primary Test
Manager, independientemente de la forma en que se haya configurado la prueba.
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17.1  Pruebas de interruptores automaticos de media
tensioén

Los interruptores automaticos de media tension (MV) se prueban normalmente solo con la unidad
CIBANO 500 (sin los médulos CB MC?2). Si desea probar los interruptores automaticos MV con los
modulos CB MC2, consulte 17.2 "Pruebas de interruptores automaticos de alta tensién" en la
pagina 151.

17.1.1 Precauciones de seguridad en la subestacion

Observe siempre las normas de seguridad siguientes:

Desconecte el equipo en su totalidad.

Imposibilite una posible reconexion.

Verifique que no circule corriente eléctrica por la instalacion.

Cortocircuite y ponga la instalacién a tierra.

Establezca la proteccidn correspondiente contra elementos contiguos que estén bajo tension.

vVvyvyvyyvyy

Conecte a tierra el equipo en prueba en uno o varios terminales durante la conexion, las pruebas y
la desconexion.

Separe el area de trabajo como se muestra en la Figura 1-1: "Ejemplo de separacion entre las areas
de prueba de alta tensién y de seguridad" en la pagina 10 en un area segura y un area de pruebas de
alta tension mientras se esté ejecutando la prueba.

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No utilice nunca la unidad de prueba CIBANO 500 si no ha establecido una conexién
firme a tierra.

» Conecte la unidad CIBANO 500 a tierra con un cable de al menos 6 mm? de seccién
lo mas cerca posible de la posicion del operador.

Los interruptores automaticos MV tipicos se abren y se extraen de su cubiculo segun las
especificaciones del fabricante del interruptor automatico y las normas relativas a la subestacion.
Recomendamos desconectar completamente el interruptor automatico de la estacion, incluidas las
conexiones secundarias, y conectar el interruptor automatico a tierra en un lado. Puesto que se puede
usar la unidad CIBANO 500 para alimentar el interruptor automatico durante la prueba, de esta forma
se garantiza la maxima seguridad.

17.1.2 Inicio de la unidad de prueba y del software

Para poner el CIBANO 500 en funcionamiento e iniciar Primary Test Manager:

1. Conecte de forma adecuada los terminales de puesta a tierra del CIBANO 500 a la conexion a tierra
de la subestacion.

2. Conecte el CIBANO 500 a un ordenador con el cable Ethernet suministrado y encienda el ordenador.

3. Conecte el CIBANO 500 a la alimentacion eléctrica de la red mediante el cable de alimentacion
suministrado.
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4. Encienda el CIBANO 500 pulsando el conmutador de encendido y apagado de la alimentacion
ubicado en el panel lateral. La luz verde de aviso del panel frontal del CIBANO 500 (consulte la
Figura 3-1: "Vista frontal del CIBANO 500" en la pagina 15) parpadea durante unos instantes y
luego se apaga durante aproximadamente un minuto. Cuando la luz se enciende, las salidas del
CIBANO 500 no portan ninguna corriente o tensién peligrosas.

5. Inicie Primary Test Managery conecte con el CIBANO 500 tal y como se describe en 5.4 "Inicio de
Primary Test Manager y conexion con el CIBANO 500" en la pagina 26.

Si no pudo establecer conexion con el dispositivo CIBANO 500y la luz verde esta encendida de manera
permanente, espere unos segundos y realice una de estas acciones:

» Haga clic en Mas, debajo del botéon Conectar y, a continuacion, haga clic en Actualizar.
» Pulse F5.

— ABO11F Conectar
4= Version 4.30 (0787) [CIBANO-500]

Figura 17-1: Conexion con el CIBANO 500

Si el dispositivo CIBANO 500 al que desea conectarse no aparece en la lista de dispositivos disponibles,
siga las instrucciones de 20.1 "Conexién al CIBANO 500" en la pagina 272.

Después de iniciar Primary Test Managery conectarlo al CIBANO 500, continie como se describe
anteriormente en este Manual del usuario. Puede:

» Crear nuevo trabajo (véase 7 "Crear nuevo trabajo" en la pagina 48)
» Ejecutar trabajo preparado (véase 8 "Ejecutar trabajo preparado” en la pagina 69)

« Administrar ubicaciones, activos, trabajos e informes de la prueba (véase 9 "Administracion de
objetos" en la pagina 70)

» Crear nuevas pruebas manuales (véase 10 "Crear nuevas pruebas manuales" en la pagina 78)
» Abrir pruebas manuales existentes (véase 11 "Abrir pruebas manuales" en la pagina 82)
* Generar los informes de la prueba (véase 14 "Generar informes de la prueba" en la pagina 91)

Las secciones siguientes describen las pruebas del interruptor automatico MV.
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17.1.3 Ejecucién de grupo de prueba

Primary Test Manager |le proporciona una gran capacidad para ejecutar grupos de prueba. Para obtener
informacion sobre como agrupar las pruebas en grupos de prueba, véase 7.5.2 "Agrupacion de
pruebas" en la pagina 63. Después de establecer la configuracion del hardware de la unidad de prueba
y los ajustes del grupo de prueba, puede ejecutar todas las pruebas del grupo de prueba
automaticamente haciendo clic en el boton Iniciar todo.

Para ejecutar un grupo de prueba:

1. Agrupe las pruebas en un grupo de prueba (véase 7.5.2 "Agrupacion de pruebas" en la pagina 63).
2. Conecte el equipo en prueba al CIBANO 500.

3. En Primary Test Manager, abra el grupo de prueba que desea ejecutar.

4

. En el area Configuracién del hardware, establezca la configuracién del hardware. Para obtener
informacion acerca de las opciones de configuracion del CIBANO 500, consulte la
Tabla 17-5: "Opciones de configuracion del hardware del CIBANO 500" en la pagina 119.

~ Configuracion del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado

VIN (CAT I / 300V)

1 N
e @
Desactivado

A-OUTPUT / INPUT (CAT HI / 300V)

Al A2 A3 AN

Contacto Contacto Contacto

principal A principal B principal C

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V)
B3 BN B4

Bl B2
@ ¢ @ o0 o
Disparo A

Cerrar Desactivado Motor

Figura 17-2: Configuracion del hardware de la unidad de prueba para un grupo de prueba
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5. En el érea Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes del grupo de prueba.

Tabla 17-1: Ajustes del grupo de prueba

Ajuste

Descripcion

Alimentacion de la bobina

Fuente de alimentacién

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar las bobinas con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa para alimentar las bobinas con la fuente
conectada a V IN.

Configuracion de la
alimentacion2

Seleccione una configuracion de alimentacion de bobina preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
de la bobina

Tension nominal de la alimentacion de la bobina
Haga clic en CA o CC para establecer la tensién de alimentacion de la
bobina como CA o CC respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacion de la bobina (solo CA)

Alimentacién del motor

Fuente de alimentacion

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar el motor con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa si el motor se alimenta con el banco de
baterias o con la alimentacién de la estacion sin ninguna conexion al
CIBANO 500 o si el banco de baterias de la estacion esta conectado a la
seccion V IN y se alimenta, por ejemplo, a través de la toma B4.

Nota: No se recomienda alimentar el motor con tensiones inferiores a la
tensién nominal. Si lo hace, no se proporcionara ninguna informacion
adicional de utilidad y podria provocar el deterioro del funcionamiento del
motor con el paso del tiempo.

Configuracion de la
alimentacion2

Seleccione la configuracion de alimentacién del motor preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
del motor

Tensiéon nominal de alimentacion del motor
Haga clic en CA o CC para la tensién de alimentacion del motor CA o CC,
respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacién del motor (solo CA)

Duracion max. de
suministro

Duracion maxima de alimentacion del motor si no se detiene
automaticamente

Otros

Puesta a tierra

Seleccione el estado de la puesta a tierra del interruptor automatico
sometido a prueba.

1. Unicamente disponible en el

flujo de trabajo de prueba guiada y si se selecciona el CIBANO 500 como fuente

2. Datos tomados de la placa de caracteristicas
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6. Mediante los botones Abrir interruptor, Cerrar interruptor y Alimentar motor del area
Control de prueba de Primary Test Manager (véase 12.1 "Comandos de control de pruebas" en la
pagina 83), puede comprobar si todos los cables de su CIBANO 500 estan conectados
correctamente al equipo en prueba.

g 7. En el area Control de prueba, haga clic en Iniciar todo.
O El anillo azul del botén Iniciar/Parar esta encendido.
§

8. Para iniciar la medicién, pulse el botén Iniciar/Parar.
El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

Nota: Para anular manualmente la medicién en cualquier momento, pulse el botdn
Parada de emergencia o el botén Iniciar/Parar del panel frontal del CIBANO 500 o haga clic en
Detener todo en Primary Test Manager.

&5 Primary Test Manager ==
x =] i - x &
Trabajo . ( Medicién en curso...
Lodzdacns M Pararprueba
Estado: Parcialm.
PIDP ciecutad: = =
S v Configuracién del hardware
¥ Ajustes y condiciones
€ ~ Control de prueba
£ Desc e
= - o
E@- OC_Campus Corriente del motor @ Ejecutado @ Correcta
cene Tiempos C Ejecutado Aprobado parcial
;!#il Minimo volumen de aceite & @5 9 2 8
Sample Circuit Breaker Tiempos O & Preparando interruptor... No evaluado
Voltaje minimo No ejecutada No evaluade
ensidn disponible Zoom 100% @ B @

Figura 17-3: Ejecucion de grupo de prueba

9. Primary Test Manager ejecuta las pruebas del grupo de prueba secuencialmente. Antes de ejecutar
una prueba, el interruptor automatico pasa al estado requerido y el motor recibe alimentacion.
Después de realizar la prueba, Primary Test Manager muestra el estado de ejecucion y evaluacién
si la casilla de verificacion Evaluacion automatica esta seleccionada en las pruebas.

Nota: Si una prueba de un grupo de prueba no es valida, se omitira durante la ejecucion del grupo
de prueba. Puede eliminar las pruebas no validas antes o después de ejecutar el grupo de prueba.

10.Una vez terminada la ejecucion de la prueba, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de
@ parpadear y se enciende la luz de aviso verde.
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17.1.4 Prueba de resistencia de contacto

La prueba de resistencia de contacto mide la resistencia estatica de los contactos principales del

interruptor automatico.

Solo se puede realizar la prueba de resistencia de contacto cuando el interruptor automatico esta
cerrado. Un interruptor automatico MV tipico cuenta con botones de operacion manual en su placa

frontal para controlar el muelle del interruptor automatico. Si el muelle no esta cargado, carguelo primero
como se describe en 17.1.9 "Prueba de corriente del motor" en la pagina 140 y luego cierre el interruptor

automatico. No vuelva a abrir el interruptor automatico ahora.

Conexioén

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No utilice las fuentes de alimentacion externas de los contactos principales del

interruptor automatico.

» Durante la prueba, suministre alimentacion a los contactos principales del interruptor

automatico solo con el CIBANO 500.

Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:
1. En Primary Test Manager, abra la prueba de resistencia de contacto.

~ Configuracion del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado
VIN (CAT Il / 300V)

1 N
Desactivado

A-OUTPUT / INPUT (CAT IIL / 300V)

Al A2 A3 AN
Comriente +  Comiente +  Comiente +

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V)

Bl B2 B3 BN B4
Corriente - Corriente - Corriente - Deteccion de  Deteccion de

tension - tensién +

Figura 17-4: Configuracion del hardware de la prueba de resistencia de contacto
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Tabla 17-2: Opciones de configuracion del hardware del CIBANO 500

CIBANO 500 Opcidn

A-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

A1 Corriente +

A2 Corriente +

A3 Corriente +

AN Sin conexién en esta prueba
B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

B1 Corriente —

B2 Corriente —

B3 Corriente —

BN Deteccién de tension —
B4 Deteccién de tensién +

2. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con
firmeza.

3. Conecte el CIBANO 500 al contacto principal del interruptor automatico para una fase de acuerdo
con el diagrama de cableado que se muestra en Primary Test Manager.

Consejos y trucos: Para efectuar facilmente la conexién, utilice los cables de varios nucleos
suministrados y conecte el extremo con los cables cortos a las tomas del CIBANO 500 segun las
etiquetas de los cables cortos. Conecte el extremo con los cables largos, de acuerdo con el diagrama
de cableado, con la pinza Kelvin correspondiente. El cable AN negro no es necesario para esta prueba
y permanece desconectado.

® |

Figura 17-5: Esquema principal de la prueba de resistencia de contacto

Consejos y trucos: La pinza Kelvin suministrada es la solucién ideal para conectarse a un conductor
sé6lido, como una barra de cobre o similar. Le recomendamos usar solo los conectores rojos de las
pinzas Kelvin (via por la que circula la corriente) al establecer la conexion con los terminales de los
contactos de un interruptor automatico MV. Use una pinza independiente para los cables de deteccién
de tension (BN y B4) que se pueden montar mas cerca del contacto del interruptor automatico MV. Si
la conexion esta correctamente realizada, la resistencia disminuye cuando las pinzas de deteccién de
tension estan conectadas cerca del contacto del interruptor automatico. La polaridad de la conexion
no importa para esta prueba.
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Medicion

Para realizar una medicion:

1.

En el area Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la prueba de resistencia de contacto.

Tabla 17-3: Ajustes de la prueba de resistencia de contacto

Ajuste Descripcion

Contacto principal

Corriente de prueba’ Corriente de la prueba (normalmente 100 A)

Rango de V CC? Rango de medicion de tensién de CC

Modo TC34 Seleccione la casilla de verificacion Activado para activar el modo TC para

medir los interruptores automaticos con los transformadores de corriente
(TC).

Duracién de la prueba* |Duracion de la prueba

Condiciones de la prueba

Temperatura ambiente® | Temperatura ambiente in situ

N =

N R

Para interruptores automaticos normales, utilice siempre 100 A.

Para interruptores automaticos normales, se recomienda el rango mas bajo. Seleccione un rango superior solo si el resultado
es "infinito".

Datos tomados de la placa de caracteristicas (para interruptores automaticos con tanque muerto y GIS)

Disponible unicamente para interruptores automaticos con transformador de corriente integrado, como tanque muerto y GIS
Solo como referencia en el informe, el resultado no se compensa térmicamente.

En el area Evaluacion, configure la evaluacion.

» Haga clic en Editar configuracién o en la tabla para abrir el cuadro de dialogo
Configuracién de evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacion Evaluacidon automatica para habilitar la evaluacion
automatica.

Nota: Para obtener informacién sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte

15.3 "Limites de evaluacién" en la pagina 99.

En el area Mediciones, seleccione la medicion que desea realizar y haga clic en Iniciar.
El anillo azul del botén Iniciar/Parar esta encendido.

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No entre en el area de pruebas de alta tensién durante la prueba con el CIBANO 500,
ya que cualquier seccién del interruptor automatico puede transportar tensiones
peligrosas.

» Manténgase en el area segura durante la prueba.
Para iniciar la medicion, pulse el botén Iniciar/Parar.

El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

Nota: Para anular manualmente la medicién en cualquier momento, pulse el botdn
Parada de emergencia o el botén Iniciar/Parar del panel frontal del CIBANO 500.
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5. Una vez finalizada la medicion, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se
enciende la luz de aviso verde y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicién.

Tabla 17-4: Datos de medicion de la resistencia de contacto

Datos Descripcion

Contacto principal Contacto principal del interruptor automatico sometido a prueba
IDC Corriente de prueba CC

VDC Tension medida

R med Resistencia medida

Evaluacion Evaluacion de medicion

6. Conecte el CIBANO 500 al contacto principal del interruptor automatico para la fase siguiente, de
acuerdo con el diagrama de cableado proporcionado por Primary Test Manager. Para mostrar el
diagrama de cableado, haga clic en el boton Diagrama de cableado. Haga clic en el diagrama para
cerrarlo.

7. Repita los pasos del 1 al 6 para las otras dos fases.

Desconexion

Para desconectar el interruptor automatico, consulte "Desconexién” en la pagina 146.
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17.1.5 Prueba de tiempos con el CIBANO 500 y el médulo
EtherCAT®

La prueba de sincronismo mide el sincronismo de los contactos del interruptor automatico. En funcién
de la secuencia seleccionada, todos los valores de sincronismo relevantes se calculan de forma
automatica.

Conexion

Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:
1. En Primary Test Manager, abra la prueba de tiempos.
2. En el érea Configuracién del hardware, establezca la configuracion del hardware.

~ Configuracion del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado
VIN (CAT Il / 300V)

1 N
e @
Desactivado

A-OUTPUT / INPUT (CAT HI / 300V)

Al A2 A3 AN

Contacto Contacto Contacto

principal A principal B principal C

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V)
B3

B1 B2 BN B4
@ ¢ @ o0 o

Disparo A Cerrar Desactivado Motor

Figura 17-6: Configuracion del hardware de la prueba de sincronismo

Tabla 17-5: Opciones de configuracion del hardware del CIBANO 500

CIBANO 500 | Opcion

V IN (CAT IlI / 300 V)

1 Fuente externa o desactivada

N Conexioén neutra de V IN

A-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

A1l Contacto principal A, cierre A, motor A o desactivado

A2 Contacto principal B, cierre B, motor B o desactivado

A3 Contacto principal C, cierre C, motor C o desactivado

AN Conexién neutra comun para salidas/entradas en el grupo A
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Tabla 17-5: Opciones de configuracion del hardware del CIBANO 500 (continuacién)

CIBANO 500 | Opcion

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

B1 Disparo A, pinza | 1 o desactivado

B2 Disparo B, pinza | 2, cierre o desactivado

B3 Disparo C, pinza | 3, alimentacién o desactivado
BN Conexién neutra de las salidas del grupo B

B4 Motor, pinza | 4 o desactivado

3. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con
firmeza.

4. Conecte el CIBANO 500 a las bobinas de cierre y de disparo del interruptor automatico para todas

las fases, de acuerdo con el diagrama de cableado que se muestra en Primary Test Managery en
la siguiente figura.

A1
A2
A3
AN |—

CIBANO 500
B1

B2
B4 )

T :'/:#—r--—-;z-__g :

Bobinade Bobina de
disparo cierre

! .

@ L A

m e g B

Figura 17-7: Conexion del CIBANO 500 al interruptor automatico para la prueba de tiempos

NOTIFICACION

Posibilidad de dainos en los equipos o pérdida de datos

» No conecte nunca el CIBANO 500 entre los contactos auxiliares respectivos de las bobinas de

cierre y de disparo y las propias bobinas, ya que estos contactos garantizan que no se aplique
tension a las bobinas durante demasiado tiempo.

» Conecte el CIBANO 500 al interruptor automatico, como se indica en la Figura 17-7: "Conexion del
CIBANO 500 al interruptor automatico para la prueba de tiempos".

NOTIFICACION

Posibilidad de daios en los equipos o pérdida de datos

» No conecte las bobinas de CC con polaridad falsa para evitar dafios en los diodos de marcha libre.
» Respete siempre la polaridad correcta de las bobinas de CC.
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5. Segun los requisitos de la prueba, conecte el CIBANO 500 al motor del interruptor automatico.

6. En una prueba tipica de un interruptor automatico MV, el motor se alimenta desde el CIBANO 500.
Para ello, haga clic en la toma B4 de la configuracion del hardware y luego haga clic en Motor.
Después, conecte la toma B4 del panel lateral del CIBANO 500 al contacto de fase o "+" del motor,
y la toma BN al contacto neutro o "-" del motor.

Medicion

Para realizar una medicion:

1. En el éarea Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la prueba de sincronismo.

Tabla 17-6: Ajustes de la prueba de sincronismo

Ajuste

Descripcion

Alimentacion de la bob

ina

Fuente de alimentacién

Seleccione una de las siguientes opciones de fuente de alimentacion:

* CIBANO 500 para alimentar las bobinas con el CIBANO 500.

* Fuente externa para alimentar las bobinas con la fuente conectada a
VIN.

* Placa de control para alimentar las bobinas con un interruptor de placa
de control.’

Configuracion de la
alimentacion?3

Seleccione una configuracién de alimentacién de bobina preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracién personalizada.

Tension de alimentacion
de la bobina

Tension nominal de la alimentacion de la bobina
Haga clic en CA o CC para establecer la tension de alimentacion de la
bobina como CA o CC respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacion de la bobina (solo CA)

Senal de disparo®

Seleccione si el borde saliente o el borde que cae de la sefal de disparo
abre el interruptor automatico.

Sefial de cierre*

Seleccione si el borde saliente o el borde que cae de la senal de cierre
cierra el interruptor automatico.

Contacto principal

Medir PIR3

Seleccione la casilla de verificacién Medir PIR para medir los tiempos de
operacion de las resistencias de preinsercion.

Otros

Cerrar el interruptor
antes de la prueba5

Seleccione la casilla Cerrar el interruptor antes de la prueba para cerrar
automaticamente el interruptor automatico 1 segundo antes de iniciar una
medicion.

Velocidad de muestreo

Velocidad de muestreo de la medicion

Puesta a tierra

Seleccione el estado de la puesta a tierra del interruptor automatico
sometido a prueba.
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Tabla 17-6: Ajustes de la prueba de sincronismo (continuacion)

Ajuste

Descripcion

Filtro de rebote de contacto

Contacto principal

Valor umbral del intervalo de tiempo entre dos rebotes consecutivos del
contacto principal. Para los intervalos de tiempo iguales o inferiores al
umbral, el contacto se considerara cerrado.

Al fijar el valor en 0,0 ms, se desactiva el filtro de rebote de contacto.

Contacto auxiliar

Valor umbral del intervalo de tiempo entre dos rebotes consecutivos del
contacto auxiliar. Para los intervalos de tiempo iguales o inferiores al
umbral, el contacto se considerara cerrado.

Al fijar el valor en 0,0 ms, se desactiva el filtro de rebote de contacto.

Alimentacioén del motor

Fuente de alimentacion

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar el motor con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa si el motor se alimenta con el banco de
baterias o con la alimentacién de la estacion sin ninguna conexion al
CIBANO 500 o si el banco de baterias de la estacion esta conectado a la
seccion V IN y se alimenta, por ejemplo, a través de la toma B4.

Configuracion de la
alimentacion?3

Seleccione la configuracion de alimentacién del motor preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
del motor

Tensiéon nominal de alimentacion del motor
Haga clic en CA o CC para la tensién de alimentacion del motor CA o CC,
respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacién del motor (solo CA)

Duracion max. de

Duracion maxima de alimentacion del motor si no se detiene

suministro automaticamente

Secuencia

O Realizar una secuencia de apertura

C Realizar una secuencia de cierre

ocS Realizar una secuencia de recierre

co® Realizar una secuencia de disparo libre

0-CO°% Realizar una secuencia de recierre automético.

Cco-co’ Realizar una secuencia CO-CO

0-CO-CO’ Realizar una secuencia O-CO-CO

1. Disponible Unicamente si las sefiales de disparo y/o cierre estan configuradas en el médulo /OB1.
2. Unicamente disponible en el flujo de trabajo de prueba guiada y si se selecciona el CIBANO 500 como fuente
3. Datos tomados de la placa de caracteristicas
4. Solo disponible si se selecciona la placa de control como fuente de alimentacion.

5. Lacasilla Cerrar el interruptor antes de la prueba solo esta activa si la secuencia de prueba se inicia con el comando Abrir.
6. Consulte Tabla 17-7: "Secuencias de la prueba de sincronismo" en la pagina 123.

7. No recomendado para interruptores automaticos MV
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La tabla que aparece a continuacion describe las secuencias de la prueba de sincronismo.

Tabla 17-7: Secuencias de la prueba de sincronismo

Secuencia Accion

0] Con esta secuencia se mide el tiempo de apertura del interruptor
automatico. Para las secuencias de O y C, le recomendamos realizar la
prueba dos veces, una vez con tensién nominal y otra con el 20 % de esta
para garantizar la funcionalidad del interruptor automatico con un banco de
baterias débil.

C Esta es la secuencia para medir el tiempo de cierre del interruptor
automaético.
ocC Con esta secuencia se simula una operacion de cierre después de que el

interruptor automatico se haya disparado para despejar un fallo.

Al principio, el interruptor automatico debe estar en la posicion cerrada. Un
comando Abrir inicia la secuencia, seguida por un tiempo muerto para
despejar el fallo; por ultimo, un comando Cerrar debe cerrar el interruptor
automatico. Esta secuencia también se denomina secuencia de recierre.
Para determinar el tiempo de recierre minimo que puede proporcionar el
interruptor automatico, el comando Cerrar se aplica mientras el interruptor
automatico aun se encuentra realizando la operacién de apertura. A
continuacion, el interruptor automatico se cerrara tan rapido como sea
posible después de abrirse.

CcoO Con esta secuencia se simula una operacién de disparo después de que el
interruptor automatico se ha cerrado en condicion de fallo (disparo libre) o
la verificacién del correcto funcionamiento del sistema de antibombeo.
Para la prueba de tiempo de disparo libre, el interruptor automatico debe
estar en posicion abierta antes de iniciar la prueba. El interruptor
automatico se cierra y, a continuacion, mientras la operacion de cierre sigue
en curso, se envia un comando Abrir. Entonces el interruptor automatico se
abre lo mas rapido posible.

Para probar la funcién antibombeo del interruptor automatico, este debe
estar en posicion cerrada antes de iniciar la prueba. Para esta prueba, se
establece un tiempo de apertura mas breve (normalmente 200 ms) que el
tiempo de cierre (normalmente 400 ms). Compruebe que el tiempo final se
ha incrementado para que la secuencia de prueba cubra toda la duracion
del comando Cerrar (normalmente 190 ms como minimo). Cuando se envia
el comando Cerrar, el interruptor automatico ya esta cerrado, lo que inicia la
funcion antibombeo. A continuacion, se envia un comando Abrir y se
dispara el interruptor automatico. EI comando de cierre sigue activo cuando
finaliza el comando Abrir, pero el interruptor automatico no deberia
"bombear", de modo que no deberia cerrarse de nuevo.

0O-CO Con esta secuencia se simula una secuencia de recierre (OC) bajo una
condicidn de fallo. Si no se despeja el fallo, el interruptor automatico debe
abrirse (O) inmediatamente y permanecer en esta posicion.

Al principio, el interruptor automatico debe estar en la posicion cerrada. La
secuencia empieza con un comando Abrir; después de un tiempo muerto,
los comandos Abrir y Cerrar (CO) deben aplicarse al mismo tiempo (con un
retardo normal de 300 ms).
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. En el area Evaluacién, configure la evaluacion.

» Haga clic en Editar configuracion o en una de las tablas para abrir el cuadro de dialogo
Configuracion de evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacion Evaluacidon automatica para habilitar la evaluacion
automatica.

Nota: Para obtener informacion sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte
15.3 "Limites de evaluacién" en la pagina 99.

. Mediante los botones Abrir interruptor, Cerrar interruptor y Alimentar motor del area

Mediciones de Primary Test Manager (véase 12.1 "Comandos de control de pruebas" en la
pagina 83), puede comprobar si todos los cables estan conectados correctamente y establecer el
interruptor automatico en el estado adecuado. Por ejemplo, para probar una secuencia O, el
interruptor automatico debe estar cerrado y el muelle cargado.

. En el area Mediciones, haga clic en Iniciar.

El anillo azul del botdn Iniciar/Parar esta encendido.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No entre en el area de pruebas de alta tensién durante la prueba con el CIBANO 500,

ya que cualquier seccién del interruptor automatico puede transportar tensiones
peligrosas.

» Manténgase en el drea segura durante la prueba.

5. Para iniciar la medicién, pulse el botén Iniciar/Parar.

El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

Nota: Para anular manualmente la medicién en cualquier momento, pulse el botén
Parada de emergencia o el botén Iniciar/Parar del panel frontal del CIBANO 500.
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6. Una vez finalizada la medicion, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se
enciende la luz de aviso verde y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicién.
Los tiempos de funcionamiento dependen de la secuencia de los comandos Cerrar y de disparo. En
la siguiente tabla se describen los tiempos de funcionamiento de todas las secuencias de medicién.

Tabla 17-8: Tiempos de funcionamiento’

Datos

Descripcion

Tiempo de apertura

Tiempo de apertura del contacto de la operacion O, OC, O-CO y O-CO-CO

Sincr. de apertura

Tiempo de sincronizacion de apertura de la operacion O, OC, O-COy
0-CO-CO

Tiempo de cierre

Tiempo de cierre del contacto de la operacion C, CO y O-CO

Sincr. de cierre

Tiempo de sincronizacion de cierre de la operacién C, CO y O-CO

Tiempo de recierre

Tiempo de recierre del contacto de la operacién OC

Tiempo de apertura-
cierre

Tiempo de apertura-cierre del contacto de la operacion O-CO, CO-CO y
0-CO-CO

Tiempo de cierre-
apertura 1

Tiempo de cierre-apertura del contacto de la operacion CO y O-CO

Tiempo de cierre-
apertura 2

Segundo tiempo de cierre-apertura del contacto de la operacion CO-CO y
0-CO-CO

Evaluacion

Evaluacion de tiempos de funcionamiento

1. Los tiempos de funcionamiento se calculan por contacto, fase o interruptor automatico.

Tabla 17-9: Caracteristicas del contacto auxiliar’

Datos Descripcion

Contacto Nombre del contacto auxiliar del interruptor automatico sometido a prueba
Fase Fase a la que pertenece el contacto auxiliar

Tipo Tipo del contacto auxiliar (a, b, wiper)

Tiempo de conmut.

Tiempo de cierre o apertura del contacto auxiliar en funcién de su tipo

Duracion

Tiempo que permanece cerrado el wiper

Dif. con principal

Diferencia de tiempo entre la apertura y el cierre del contacto auxiliar y el
contacto principal correspondiente

Evaluacion

Evaluacion de las caracteristicas del contacto auxiliar

1. Calculadas solo para secuencias Oy C
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Tabla 17-10: Caracteristicas del contacto principal

Datos

Descripcion

Contacto principal

Contacto principal al que se refiere esta fila de medicion

Tiempo de rebote’

Duracién del rebote del contacto principal

Numero de rebotes’

Nuamero de rebotes del contacto principal en el tiempo de rebote

Tiempo de cierre del
PIR

Tiempo de cierre para resistencias de preinsercion

Evaluacion

Evaluacion de medicion

1. Disponible solo para secuencias Oy C

Tabla 17-11: Caracteristicas de la bobina

Datos

Descripciéon

Corriente pico

Valor de corriente pico a través de una bobina de cierre o de disparo

Evaluacion

Evaluacion de caracteristicas de la bobina

Desconexion

Para desconectar el interruptor automatico, consulte "Desconexién” en la pagina 146.
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17.1.6 Prueba de tiempos con el CIBANO 500y el médulo auxiliar

La prueba de sincronismo mide el sincronismo de los contactos del interruptor automatico. En funcion
de la secuencia seleccionada, todos los valores de sincronismo relevantes se calculan de forma
automatica.

Conexioén

Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:
1. En Primary Test Manager, abra la prueba de tiempos.
2. En el area Configuracion del hardware, establezca la configuracion del hardware.

~ Configuracion del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado
VIN (CAT Il / 300V)

1 N
Desactivado

A-OUTPUT / INPUT (CAT IIL / 300V)

Al A2 A3

Contacto Contacto Contacto

principal A principal B principal C

-

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V)

Bl B2 B3 BN B4
Disparo A Cerrar Desactivado Motor

C-INPUT (CAT HI / 300V)
c1 c2 =
AUX 1 (seco) AUX 2 (seco) Desactivado

Figura 17-8: Configuracion del hardware de la prueba de sincronismo
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Tabla 17-12: Opciones de configuracién del hardware del CIBANO 500

CIBANO 500 |Opcién

V IN (CAT i1/ 300 V)

1 Fuente externa o desactivada

N Conexién neutra de V IN

A-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

A1l Contacto principal A, cierre A, motor A o desactivado
A2 Contacto principal B, cierre B, motor B o desactivado
A3 Contacto principal C, cierre C, motor C o desactivado
AN Conexién neutra comun para salidas/entradas en el grupo A
B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

B1 Disparo A, pinza | 1 o desactivado

B2 Disparo B, pinza | 2, cierre o desactivado

B3 Disparo C, pinza | 3, alimentacién o desactivado

BN Conexion neutra de las salidas del grupo B

B4 Motor, pinza | 4 o desactivado

C-INPUT (CAT Il / 300 V)

Contacto seco

(sin tension) _
C1 AUX 1 o desactivado
Contacto humedo

(con tension)

Contacto seco

(sin tension) )
C2 AUX 2 o desactivado
Contacto himedo

(con tension)

Contacto seco

(sin tension) )
C3 AUX 3 o desactivado
Contacto humedo

(con tension)

CN Conexién neutra de las entradas del grupo C

3. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con
firmeza.
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4. Conecte el CIBANO 500 a las bobinas de cierre y de disparo del interruptor automatico para todas
las fases, de acuerdo con el diagrama de cableado que se muestra en Primary Test Managery en

la siguiente figura.

L1 L2 L3 CIBANO 500
A1 A2 A3 AN J_
1 D ¢ o =
A1 IVEEE S
A3
B1 B2 B3 BN B4
1|
| [
CN C1 C2 C3
B4
Muelle
cargado
B1 eB2 |\
- X-X-] Bobinade | | Bobina de M
disparo cierre I
ch I
Sensor de C1
movimiento
52a 52b
\ \ \ ——
N\ \| &7~ \ —\
(-—e ® *——o—
CN BN

Figura 17-9: Conexion del CIBANO 500 al interruptor automatico para la prueba de tiempos

NOTIFICACION

Acoplamiento
mecanico

Posibilidad de daios en los equipos o pérdida de datos

» No conecte nunca el CIBANO 500 entre los contactos auxiliares respectivos de las bobinas de
cierre y de disparo y las propias bobinas, ya que estos contactos garantizan que no se aplique

tension a las bobinas durante demasiado tiempo.

» Conecte el CIBANO 500 al interruptor automatico, como se indica en la Figura 17-9: "Conexion del
CIBANO 500 al interruptor automatico para la prueba de tiempos".
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NOTIFICACION

Posibilidad de dainos en los equipos o pérdida de datos
» No conecte las bobinas de CC con polaridad falsa para evitar dafios en los diodos de marcha libre.
» Respete siempre la polaridad correcta de las bobinas de CC.

5. Segun los requisitos de la prueba, conecte el CIBANO 500 al motor del interruptor automatico.

6. En una prueba tipica de un interruptor automatico MV, el motor se alimenta desde el CIBANO 500.
Para ello, haga clic en la toma B4 de la configuracién del hardware y luego haga clic en Motor.
Después, conecte la toma B4 del panel lateral del CIBANO 500 al contacto de fase o "+" del motor,
y la toma BN al contacto neutro o "-" del motor.

Medicion

Para realizar una medicion:

1. En el é&rea Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la prueba de sincronismo.

Tabla 17-13: Ajustes de la prueba de sincronismo

Ajuste Descripcion

Alimentacion de la bobina

Fuente de alimentacién | Seleccione una de las siguientes opciones de fuente de alimentacion:

* CIBANO 500 para alimentar las bobinas con el CIBANO 500.
* Fuente externa para alimentar las bobinas con la fuente conectada a

V IN.
» Placa de control para alimentar las bobinas con un interruptor de placa
de control.”
Configuracion de la Seleccione una configuracion de alimentacién de bobina preconfigurada a
alimentacion3 partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una

configuracién personalizada.

Tension de alimentacion | Tension nominal de la alimentacién de la bobina
de la bobina Haga clic en CA o CC para establecer la tension de alimentacion de la
bobina como CA o CC respectivamente.

Frecuencia de prueba |Frecuencia de alimentacion de la bobina (solo CA)

Senal de disparo® Seleccione si el borde saliente o el borde que cae de la sefial de disparo
abre el interruptor automatico.

Sefial de cierre? Seleccione si el borde saliente o el borde que cae de la sefial de cierre
cierra el interruptor automatico.

Contacto principal

Medir PIR3 Seleccione la casilla de verificacion Medir PIR para medir los tiempos de
operacion de las resistencias de preinsercion.

Otros

Cerrar el interruptor Seleccione la casilla Cerrar el interruptor antes de la prueba para cerrar

antes de la prueba5 automaticamente el interruptor automatico 1 segundo antes de iniciar una

medicion.
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Tabla 17-13: Ajustes de la prueba de sincronismo (continuacion)

Ajuste

Descripcion

Velocidad de muestreo

Velocidad de muestreo de la medicion

Puesta a tierra

Seleccione el estado de la puesta a tierra del interruptor automatico
sometido a prueba.

Filtro de rebote de contacto

Contacto principal

Valor umbral del intervalo de tiempo entre dos rebotes consecutivos del
contacto principal. Para los intervalos de tiempo iguales o inferiores al
umbral, el contacto se considerara cerrado.

Al fijar el valor en 0,0 ms, se desactiva el filtro de rebote de contacto.

Contacto auxiliar

Valor umbral del intervalo de tiempo entre dos rebotes consecutivos del
contacto auxiliar. Para los intervalos de tiempo iguales o inferiores al
umbral, el contacto se considerara cerrado.

Al fijar el valor en 0,0 ms, se desactiva el filtro de rebote de contacto.

Alimentacion del motor

Fuente de alimentacion

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar el motor con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa si el motor se alimenta con el banco de
baterias o con la alimentacién de la estacion sin ninguna conexion al
CIBANO 500 o si el banco de baterias de la estacion esta conectado a la
seccion V IN y se alimenta, por ejemplo, a través de la toma B4.

Configuracion de la
alimentacion?3

Seleccione la configuracion de alimentacién del motor preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
del motor

Tensiéon nominal de alimentacion del motor
Haga clic en CA o CC para la tensién de alimentacion del motor CA o CC,
respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacién del motor (solo CA)

Duracion max. de

Duracion maxima de alimentacion del motor si no se detiene

suministro automaticamente
Secuencia
0] Realizar una secuencia de apertura
C Realizar una secuencia de cierre
oct Realizar una secuencia de recierre
co° Realizar una secuencia de disparo libre
0-c0o°® Realizar una secuencia de recierre automatico.
Cco-co’ Realizar una secuencia CO-CO
0-CO-CO’ Realizar una secuencia O-CO-CO
1. Disponible Unicamente si las sefiales de disparo y/o cierre estan configuradas en el médulo /OB1.
2. Unicamente disponible en el flujo de trabajo de prueba guiada y si se selecciona el CIBANO 500 como fuente
3. Datos tomados de la placa de caracteristicas
4. Solo disponible si se selecciona la placa de control como fuente de alimentacion.
5. Lacasilla Cerrar el interruptor antes de la prueba solo esta activa si la secuencia de prueba se inicia con el comando Abrir.
6. Consulte Tabla 17-7: "Secuencias de la prueba de sincronismo" en la pagina 123.
7. No recomendado para interruptores automaticos MV
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La tabla que aparece a continuacion describe las secuencias de la prueba de sincronismo.

Tabla 17-14: Secuencias de la prueba de sincronismo

Secuencia

Accion

o)

Con esta secuencia se mide el tiempo de apertura del interruptor
automatico. Para las secuencias de O y C, le recomendamos realizar la
prueba dos veces, una vez con tensién nominal y otra con el 20 % de esta
para garantizar la funcionalidad del interruptor automatico con un banco de
baterias débil.

Esta es la secuencia para medir el tiempo de cierre del interruptor
automaético.

oC

Con esta secuencia se simula una operacion de cierre después de que el
interruptor automatico se haya disparado para despejar un fallo.

Al principio, el interruptor automatico debe estar en la posicion cerrada. Un
comando Abrir inicia la secuencia, seguida por un tiempo muerto para
despejar el fallo; por ultimo, un comando Cerrar debe cerrar el interruptor
automatico. Esta secuencia también se denomina secuencia de recierre.
Para determinar el tiempo de recierre minimo que puede proporcionar el
interruptor automatico, el comando Cerrar se aplica mientras el interruptor
automatico aun se encuentra realizando la operacién de apertura. A
continuacion, el interruptor automatico se cerrara tan rapido como sea
posible después de abrirse.

CO

Con esta secuencia se simula una operacién de disparo después de que el
interruptor automatico se ha cerrado en condicion de fallo (disparo libre) o
la verificacién del correcto funcionamiento del sistema de antibombeo.
Para la prueba de tiempo de disparo libre, el interruptor automatico debe
estar en posicion abierta antes de iniciar la prueba. El interruptor
automatico se cierra y, a continuacion, mientras la operacion de cierre sigue
en curso, se envia un comando Abrir. Entonces el interruptor automatico se
abre lo mas rapido posible.

Para probar la funcién antibombeo del interruptor automatico, este debe
estar en posicion cerrada antes de iniciar la prueba. Para esta prueba, se
establece un tiempo de apertura mas breve (normalmente 200 ms) que el
tiempo de cierre (normalmente 400 ms). Compruebe que el tiempo final se
ha incrementado para que la secuencia de prueba cubra toda la duracion
del comando Cerrar (normalmente 190 ms como minimo). Cuando se envia
el comando Cerrar, el interruptor automatico ya esta cerrado, lo que inicia la
funcion antibombeo. A continuacion, se envia un comando Abrir y se
dispara el interruptor automatico. EI comando de cierre sigue activo cuando
finaliza el comando Abrir, pero el interruptor automatico no deberia
"bombear", de modo que no deberia cerrarse de nuevo.

0-CO

Con esta secuencia se simula una secuencia de recierre (OC) bajo una
condicidn de fallo. Si no se despeja el fallo, el interruptor automatico debe
abrirse (O) inmediatamente y permanecer en esta posicion.

Al principio, el interruptor automatico debe estar en la posicion cerrada. La
secuencia empieza con un comando Abrir; después de un tiempo muerto,
los comandos Abrir y Cerrar (CO) deben aplicarse al mismo tiempo (con un
retardo normal de 300 ms).
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En el area Evaluacién, configure la evaluacion.

» Haga clic en Editar configuracion o en una de las tablas para abrir el cuadro de dialogo
Configuracion de evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacion Evaluacidon automatica para habilitar la evaluacion
automatica.

Nota: Para obtener informacion sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte
15.3 "Limites de evaluacién" en la pagina 99.

Mediante los botones Abrir interruptor, Cerrar interruptor y Alimentar motor del area
Mediciones de Primary Test Manager (véase 12.1 "Comandos de control de pruebas" en la
pagina 83), puede comprobar si todos los cables estan conectados correctamente y establecer el
interruptor automatico en el estado adecuado. Por ejemplo, para probar una secuencia O, el
interruptor automatico debe estar cerrado y el muelle cargado.

En el area Mediciones, haga clic en Iniciar.
El anillo azul del botén Iniciar/Parar esta encendido.

» No entre en el area de pruebas de alta tensién durante la prueba con el CIBANO 500,

2 La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

5.

ya que cualquier seccién del interruptor automatico puede transportar tensiones
peligrosas.

» Manténgase en el drea segura durante la prueba.
Para iniciar la medicion, pulse el boton Iniciar/Parar.

El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

Nota: Para anular manualmente la medicién en cualquier momento, pulse el botén
Parada de emergencia o el botén Iniciar/Parar del panel frontal del CIBANO 500.
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6. Una vez finalizada la medicion, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se
enciende la luz de aviso verde y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicién.
Los tiempos de funcionamiento dependen de la secuencia de los comandos Cerrar y de disparo. En
la siguiente tabla se describen los tiempos de funcionamiento de todas las secuencias de medicién.

Tabla 17-15: Tiempos de funcionamiento’

Datos

Descripcion

Tiempo de apertura

Tiempo de apertura del contacto de la operacion O, OC, O-CO y O-CO-CO

Sincr. de apertura

Tiempo de sincronizacion de apertura de la operacion O, OC, O-COy
0-CO-CO

Tiempo de cierre

Tiempo de cierre del contacto de la operacion C, CO y O-CO

Sincr. de cierre

Tiempo de sincronizacion de cierre de la operacién C, CO y O-CO

Tiempo de recierre

Tiempo de recierre del contacto de la operacién OC

Tiempo de apertura-
cierre

Tiempo de apertura-cierre del contacto de la operacion O-CO, CO-CO y
0-CO-CO

Tiempo de cierre-
apertura 1

Tiempo de cierre-apertura del contacto de la operacion CO y O-CO

Tiempo de cierre-
apertura 2

Segundo tiempo de cierre-apertura del contacto de la operacion CO-CO y
0-CO-CO

Evaluacion

Evaluacion de tiempos de funcionamiento

1. Los tiempos de funcionamiento se calculan por contacto, fase o interruptor automatico.

Tabla 17-16: Caracteristicas del contacto auxiliar’

Datos Descripcion

Contacto Nombre del contacto auxiliar del interruptor automatico sometido a prueba
Fase Fase a la que pertenece el contacto auxiliar

Tipo Tipo del contacto auxiliar (a, b, wiper)

Tiempo de conmut.

Tiempo de cierre o apertura del contacto auxiliar en funcién de su tipo

Duracion

Tiempo que permanece cerrado el wiper

Dif. con principal

Diferencia de tiempo entre la apertura y el cierre del contacto auxiliar y el
contacto principal correspondiente

Evaluacion

Evaluacion de las caracteristicas del contacto auxiliar

1. Calculadas solo para secuencias Oy C
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Tabla 17-17: Caracteristicas del contacto principal

Datos

Descripcion

Contacto principal

Contacto principal al que se refiere esta fila de medicion

Tiempo de rebote’

Duracién del rebote del contacto principal

Numero de rebotes’

Nuamero de rebotes del contacto principal en el tiempo de rebote

Tiempo de cierre del
PIR

Tiempo de cierre para resistencias de preinsercion

Evaluacion

Evaluacion de medicion

1. Disponible solo para secuencias Oy C

Tabla 17-18: Caracteristicas de la bobina

Datos

Descripciéon

Corriente pico

Valor de corriente pico a través de una bobina de cierre o de disparo

Evaluacion

Evaluacion de caracteristicas de la bobina

Desconexion

Para desconectar el interruptor automatico, consulte "Desconexién” en la pagina 146.

17.1.7 Prueba de resistencia de contacto dinamica

La prueba de resistencia de contacto dinamica no se realiza normalmente en interruptores automaticos
MV y solo puede realizarse con los médulos CB MC2 conectados con el CIBANO 500. Para obtener

mas informacion, consulte 17.2.7 "Prueba de resistencia de contacto dinamica" en la pagina 175.

OMICRON
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17.1.8 Prueba de tensién minima de operacién

La prueba de tensién minima de operacion determina la tensién minima necesaria para disparar o cerrar
el interruptor automatico. Mediante la fuente de alimentacion interna del CIBANO 500, la tension de
alimentacion de la bobina se incrementa paso a paso a través de una secuencia de prueba
automatizada hasta que el interruptor automatico se acciona.

Nota: Para realizar la prueba de tensién minima de operacién se requiere una licencia. Sin la licencia,
no es posible iniciar la medicion y Primary Test Manager muestra un mensaje en el que se indica que
no se dispone de licencia. Para obtener la licencia, pdngase en contacto con el centro de servicio
regional de OMICRON.

Conexioén

Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:
1. En Primary Test Manager, abra la prueba de tension minima de operacion.

2. En el area Configuracion del hardware, establezca la configuracion del hardware.
En ocasiones, puede dejar los cables tal como estaban conectados en la prueba anterior. Las tomas
que no se utilizan pueden permanecer conectadas.

~ Configuracion del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado
VIN (CAT Il / 300V)

1 N
e @
Desactivado

A-OUTPUT / INPUT (CAT HI / 300V)

AR,
AN

Al A2 A3
@ @ @ ©

Desactivade Desactivado Desactivado

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V)
B3

B1 B2 BN B4
@ ¢ @ o0 o

Disparo Cerrar Desactivado Motor

Figura 17-10: Configuracion del hardware de la prueba de tension minima de operacion

Tabla 17-19: Opciones de configuracién del hardware del CIBANO 500

CIBANO 500 Opcién

V IN (CAT lli / 300 V)'

1 Fuente externa o desactivada
N Conexién neutra de V IN
A-OUTPUT / INPUT (CAT lll / 300 V)

A1 Motor A o desactivado

A2 Motor B o desactivado
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Tabla 17-19: Opciones de configuracién del hardware del CIBANO 500 (continuacion)

CIBANO 500 Opcion

A3 Motor C o desactivado

AN Conexién neutra comun para salidas en el grupo A
B-OUTPUT / INPUT (CAT lli / 300 V)

B1 Disparo o desactivado

B2 Cierre o desactivado

B3 Alimentacién o desactivado

BN Conexién neutra comun para salidas en el grupo B
B4 Motor o desactivado

1. No se puede utilizar para alimentar la bobina de disparo o de cierre ya que se necesita una tension variable; sin embargo, se
puede utilizar para alimentar el motor.

3. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con
firmeza.

4. Conecte el CIBANO 500 a las bobinas de cierre y de disparo del interruptor automatico de acuerdo
con el diagrama de cableado que se muestra en Primary Test Manager.

Medicion
Para realizar una medicion:

1. En el érea Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la prueba de tensién minima de
operacion.

Tabla 17-20: Ajustes de la prueba de tension minima de operacion

Ajuste Descripcion

Alimentacion de la bobina

Configuracion de la Seleccione una configuracion de alimentacion de bobina preconfigurada a
alimentacion?:2 partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion | Tension nominal de la alimentacion de la bobina
de la bobina Haga clic en CA o CC para establecer la tensién de alimentacion de la
bobina como CA o CC respectivamente.

Frecuencia de prueba |Frecuencia de alimentacion de la bobina (solo CA)

Alimentacioén durante la alimentacién de las bobinas

Habilitar Seleccione la casilla de verificacion Habilitar para suministrar tensién en la
toma B3 durante la ejecucion de la prueba.3

Tension de alimentacion | Tension suministrada en la toma B3 (igual que la tensién de alimentacion
de la bobina)

Alimentacion antes de | Intervalo de tiempo en el que se suministra tension antes de iniciarse la
la prueba prueba
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Tabla 17-20: Ajustes de la prueba de tension minima de operacion (continuacion)

Ajuste

Descripcion

Secuencia de prueba

Tension inicial de
alimentacion de la
bobina

Tension inicial de la secuencia de prueba automatizada para determinar la
tensién minima de operacion

Tension final de
alimentacion de la
bobina

Tension final de la secuencia de prueba automéatica para determinar la
tensién minima de operacion

Escaldn de tension de
alimentacion de la
bobina

Incremento escalonado de la tensién de la secuencia de prueba
automatizada

Duracién del impulso de
comando

Duracién del impulso de comando de la secuencia de prueba automatizada

Pausa entre impulsos

Intervalo de tiempo entre impulsos de la secuencia de prueba automatizada

Alimentacion del motor

Fuente de alimentacién

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar el motor con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa para alimentar el motor externamente.

Configuracion de la
alimentacion24

Seleccione la configuracion de alimentacion del motor preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracién personalizada.

Tension de alimentacion
del motor

Tension nominal de alimentacién del motor
Haga clic en CA o CC para la tension de alimentacion del motor CA o CC,
respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacion del motor (solo CA)

Duracion max. de
suministro

Duracion maxima de alimentacion del motor si no se detiene
automaticamente

1. Unicamente disponible en el
2.
3.
4

2. En el area Evaluacion

» Haga clic en Editar

flujo de trabajo de prueba guiada

Datos tomados de la placa de caracteristicas
La toma B3 debe configurarse como de Alimentacion y es necesario especificar la tension de alimentacion de la bobina.
Solo disponible si se selecciona el CIBANO 500 como fuente

, configure la evaluacion.
configuracién o en la tabla para abrir el cuadro de dialogo

Configuracién de evaluacion y, a continuacién, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacion Evaluaciéon automatica para habilitar la evaluacion

automatica.

Nota: Para obtener informacion sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte
15.3 "Limites de evaluacion” en la pagina 99.

Mediante los botones Abrir interruptor, Cerrar interruptor y Alimentar motor del area

Mediciones de Primary Test Manager (véase 12.1 "Comandos de control de pruebas" en la
pagina 83), puede comprobar si todos los cables estan conectados correctamente y establecer el
interruptor automatico en el estado adecuado. Para probar el voltaje minimo mediante la secuencia
de apertura, el interruptor automatico debe estar cerrado, y viceversa.
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4. En el area Mediciones, seleccione la medicion que desea realizar y haga clic en Iniciar.
ﬂ El anillo azul del botén Iniciar/Parar esta encendido.

2 La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No entre en el area de pruebas de alta tensién durante la prueba con el CIBANO 500,
ya que cualquier seccién del interruptor automatico puede transportar tensiones
peligrosas.

» Manténgase en el area segura durante la prueba.
mm 5. Para iniciar la medicion, pulse el boton Iniciar/Parar.
El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

Nota: Para anular manualmente la medicién en cualquier momento, pulse el botdn
Parada de emergencia o el botdn Iniciar/Parar del panel frontal del CIBANO 500.

Nota: Si conecta, por ejemplo, tres bobinas de tres fases en paralelo, es posible que no todas
funcionen con la misma tension. En este caso, la prueba se ejecutara hasta que funcione la ultima
fase y se mostrara la tensién mas elevada (el peor caso).

6. Una vez finalizada la medicion, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se
@ enciende la luz de aviso verde y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicion.

Tabla 17-21: Datos de medicién del voltaje minimo

Datos Descripcion

N.° Numero de la medicion

Operacion Disparo o cierre

V de excitacion Tensién de arranque de la bobina sometida a prueba
Evaluacion Evaluacion de medicion

Desconexion

Para desconectar el interruptor automatico, consulte "Desconexién" en la pagina 146.
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17.1.9 Prueba de corriente del motor

La prueba de corriente del motor registra las tensiones y corrientes de alimentacion del motor o los
motores de carga del interruptor automatico.

Nota: Para realizar la prueba de corriente del motor se requiere una licencia. Sin la licencia, no es
posible iniciar la medicidon y Primary Test Manager muestra un mensaje en el que se indica que no se
dispone de licencia. Para obtener la licencia, pongase en contacto con el centro de servicio regional de
OMICRON.

Conexioén

Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:

1. En Primary Test Manager, abra la prueba de corriente del motor.

2. En el area Configuracion del hardware, establezca la configuracion del hardware.

3. Después de establecer la configuracion del hardware, conecte la toma B4 del panel lateral del
CIBANO 500 al contacto de fase o "+" del motor, y la toma BN al contacto neutro o "-" del motor.

Nota: No conecte Trigger IN ni las pinzas de corriente a la misma toma de conexion neutra del
grupo A o B.

~ Configuracion del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado

VIN (CAT I / 300V)

1 N
e @
Desactivado
A-OUTPUT / INPUT (CAT II / 300V)

Al A2 A3 AN

e @ e 9
Desactivade Desactivade Desactivado

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V)
B3 BN B4

Bl B2
@ ¢ @ o0 o

Disparo Cerrar Desactivado Motor
Figura 17-11: Configuracion del hardware de la prueba de corriente del motor
Nota: Puede controlar tres motores de interruptor automatico de manera simultanea. En este caso,

conecte el contacto de fase del motor 1 a la toma A1, el contacto de fase del motor 2 a la toma A2,
el contacto de fase del motor 3 a la toma A3 y los contactos neutros del motor a la toma AN.
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Tabla 17-22: Opciones de configuracién del hardware del CIBANO 500

CIBANO 500 |Opcion
V IN (CAT IlI / 300 V)
1 Fuente externa, Trigger IN" o desactivado
N Conexion neutra de V IN
A-OUTPUT / INPUT (CAT lll / 300 V)
A1 Motor A, Trigger IN! o desactivado
A2 Motor B, Trigger IN! o desactivado
A3 Motor C, Trigger IN' o desactivado
AN Conexidn neutra comun para salidas/entradas en el grupo A
B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)
Disparo
Trigger IN'
B1 todo o desactivado
Fase A
Pinza | 1 Motor
Fase B
Fase C
Cierre
Trigger IN'
tod
B2 odo o desactivado
Fase A
Pinza | 2 Motor
Fase B
Fase C
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Tabla 17-22: Opciones de configuracién del hardware del CIBANO 500 (continuacion)

CIBANO 500 |Opcion
Alimentacion
Trigger IN'
tod
B3 odo o desactivado
Fase A
Pinzal 3 Motor
Fase B
Fase C
BN Conexion neutra de las salidas del grupo B
Motor
Trigger IN'
tod
B4 odo o desactivado
Fase A
Pinza | 4 Motor
Fase B
Fase C

1. Seinial del trigger que inicia la medicion

4. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con
firmeza.

5. Conecte el CIBANO 500 al motor del interruptor automatico de acuerdo con el diagrama de cableado
que se muestra en Primary Test Manager y la siguiente figura.

|

Motor (por ejemplo, B4)

Conmutador de posicion final

Comun (por ejemplo, BN)

Figura 17-12: Conexion del CIBANO 500 al interruptor automatico para la prueba de corriente del motor
(el conmutador de posicion final se abre cuando el muelle esta cargado).

142 OMICRON



Medicion

Métodos de diagndstico fuera de servicio

Para realizar una medicion:

1.

En el area Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la prueba de corriente del motor.

Tabla 17-23: Ajustes de la prueba de corriente del motor

Ajuste

Descripcion

Alimentacién del motor

Fuente de alimentacién

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar el motor con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa para alimentar el motor externamente.

Configuracion de la
alimentacion2

Seleccione la configuracion de alimentacién del motor preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
del motor

Tensiéon nominal de alimentacion del motor
Haga clic en CA o CC para la tensién de alimentacion del motor CA o CC,
respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacién del motor (solo CA)

Duracion max. de
suministro

Duracion maxima de alimentacion del motor si no se detiene
automaticamente

Alimentacion de la bobina

Fuente de alimentacién

Seleccione una de las siguientes opciones de fuente de alimentacion:

CIBANO 500 para alimentar las bobinas con el CIBANO 500.

Fuente externa para alimentar las bobinas con la fuente conectada a
VIN.

Placa de control para alimentar las bobinas con un interruptor de placa
de control.3

Configuracion de la
alimentacion2

Seleccione una configuracion de alimentacion de bobina preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
de la bobina

Tension nominal de la alimentacion de la bobina
Haga clic en CA o CC para establecer la tensién de alimentacion de la
bobina como CA o CC respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacién de la bobina (solo CA)

Senal de disparo®

Seleccione si el borde saliente o el borde que cae de la sefal de disparo
abre el interruptor automatico.

Sedial de cierre*

Seleccione si el borde saliente o el borde que cae de la senal de cierre
cierra el interruptor automatico.

Otros

Velocidad de muestreo

Velocidad de muestreo de la medicion

OMICRON
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Tabla 17-23: Ajustes de la prueba de corriente del motor (continuacion)

Ajuste Descripcion

Ajustes de pinza de corriente®

Canal Toma I/O del grupo B
Relacién Relacién de pinzas de corriente
| max Corriente maxima del rango de sonda seleccionado

Ajuste del Trigger6

Umbral Valor umbral de la sefial del trigger
La medicion se inicia si la sefial del trigger sube por encima (borde saliente)
o cae por debajo (borde que cae) del umbral.

Tipo de flanco Borde saliente o borde que cae

1. Unicamente disponible en el flujo de trabajo de prueba guiada y si se selecciona el CIBANO 500 como fuente
2. Datos tomados de la placa de caracteristicas

3. Disponible unicamente si las sefiales de disparo y/o cierre estan configuradas en el modulo /OB1.

4. Solo disponible si se selecciona la placa de control como fuente de alimentacion.

5. Solo disponible si al menos una salida del grupo B esta configurada en Pinza | x.

6. Solo disponible si V IN o una salida del grupo A o del grupo B esta establecido en Trigger IN.

2. En el area Evaluacion, configure la evaluacion.

» Haga clic en Editar configuracidon o en una de las tablas para abrir el cuadro de dialogo
Configuracion de evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacion Evaluacién automatica para habilitar la evaluacion
automatica.

Nota: Para obtener informacién sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte

15.3 "Limites de evaluacion” en la pagina 99.

3. En el area Mediciones, haga clic en Iniciar.
El anillo azul del botdn Iniciar/Parar esta encendido.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No entre en el area de pruebas de alta tensién durante la prueba con el CIBANO 500,
ya que cualquier seccién del interruptor automatico puede transportar tensiones
peligrosas.

» Manténgase en el drea segura durante la prueba.
4. Para iniciar la medicion, pulse el boton Iniciar/Parar.

El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

Nota: En caso de emergencia, puede anular la medicién manualmente en cualquier momento. Para
ello, pulse el boton Parada de emergencia del panel frontal del CIBANO 500.

5. Una vez finalizado el proceso de carga, el CIBANO 500 detiene automaticamente la medicion.
El simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se enciende la luz de aviso verde
y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicién.

144 OMICRON



Métodos de diagndstico fuera de servicio

En la siguiente figura se muestra un ejemplo de los resultados graficos de la prueba de corriente del
motor.

~ Mediciones

Iniciar Borrar todo
Grafico \|_Tabla
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Figura 17-13: Ejemplo de resultados graficos de la prueba de corriente del motor

Para visualizar los resultados numéricos de la medicion, haga clic en la ficha Tabla del area
Mediciones.

Tabla 17-24: Caracteristicas del motor

Datos Descripciéon

Corriente de irrupcién Corriente maxima suministrada por el motor
En un motor de CC, la corriente de irrupcioén se alcanza normalmente
durante la fase de inicio.

Tiempo de carga Tiempo que necesita el motor para cargar el muelle
El muelle se utiliza para almacenar energia para una operacién de disparo
o cierre.

Evaluacion Evaluacion de medicion
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Desconexion

Nota: No desconecte el equipo en prueba del CIBANO 500 si tiene previsto realizar mas mediciones.

Para desconectar el equipo en prueba del CIBANO 500:

1.
2.

Pulse el botén Parada de emergencia del panel frontal del CIBANO 500.

Espere hasta que la luz verde del panel frontal del CIBANO 500 esté encendida y el simbolo de aviso
en el panel lateral del CIBANO 500 esté apagado.

Quite la barrera entre el area segura y el area peligrosa.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No toque ninguna seccidn del interruptor automatico antes de conectarlo a tierra 'y
cortocircuitar sus terminales.

» Cortocircuite y conecte a tierra siempre los terminales del interruptor automatico con
una unidad de conexion a tierra.

. Desconecte todos los cables del interruptor automatico.

Desconecte todos los cables del CIBANO 500.

. Apague el CIBANO 500 pulsando el conmutador de encendido y apagado del panel lateral del

CIBANO 500.
Desconecte el cable de alimentacion.

Quite la conexion a tierra equipotencial en ultimo lugar, primero del lado de la subestacion y luego
del CIBANO 500.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No deje los muelles del interruptor automatico cargados tras desconectar el
CIBANO 500 del interruptor automatico.

» Accione siempre el interruptor automatico manualmente mediante sus botones de
funcionamiento hasta que se descarguen los muelles.
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17.1.10 Prueba de resistencia de aislamiento

La prueba de resistencia de aislamiento se utiliza para importar o introducir datos desde un dispositivo

de prueba de aislamiento.

Tabla 17-25: Ajustes de la prueba de resistencia de aislamiento

Ajuste

Descripcion

Condiciones de la prueba

Temperatura del objeto de
prueba

Temperatura del objeto sometido a prueba

Condiciones de la prueba
personalizadas

Active la casilla de verificacién Condiciones de la prueba
personalizadas para establecer condiciones de la prueba distintas a las
condiciones de prueba globales.

Temperatura ambiente

Temperatura ambiente in situ

Humedad Humedad ambiente relativa
Calculos
Calculo PI Calculo del indice de polarizacion
Tiempo 1 En el célculo Pl estandar, se aplica el dispositivo de prueba y se realizan
" mediciones de resistencia del aislamiento tras 60 segundos (Tiempo 1)
Tiempo 2
y 600 segundos (Tiempo 2).
El indice de polarizaciéon (PI) se calcula de la siguiente manera:
R600
Pl = —
R60
Calculo DAR Calculo de la relacion de absorcion dieléctrica
Tiempo 1 En el calculo DAR estandar, se aplica el dispositivo de prueba y se
Tiempo 2 toman mediciones de la resistencia del aislamiento a los 30 segundos

(Tiempo 1) y a los 60 segundos (Tiempo 2).
La relacion de absorcion dieléctrica (DAR) se calcula de la siguiente
manera:

R
_ 60
DAR .

30

Factores de correccion

Correccion de temperatura

Seleccione la casilla de verificacién Correccion de temperatura para
activar la correccion de temperatura.

Temp. de correccion

Factor de correccién de temperatura
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Tabla 17-26: Datos de medicion de la resistencia de aislamiento

Ajuste

Descripcion

Datos de la prueba

Para importar un archivo con datos de la prueba:

» Pulse Anadir + para buscar en su ordenador y afiadir datos desde
un archivo.

Para importar datos directamente desde un archivo de medicion:

» Abra el archivo en el ordenador.

» En el archivo, pulse CTRL+A para seleccionar todo el contenido, y a
continuacion pulse CTRL+C para copiar.

» En Primary Test Manager, pulse Pegar desde el portapapeles.
Los resultados pueden tardar unos segundos en cargarse.

Medicién Nombre o numero de la medicion

PI indice de polarizacién

DAR Relacion de absorcion dieléctrica

Tiempo Tiempo en que se han registrado los valores proporcionados

Tension

vV DC Valores de corriente y tension registrados en el Tiempo especificado en
la primera columna

IDC
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17.1.11 Prueba con fuente de alimentacion externa

Si utiliza una fuente de alimentacién externa (por ejemplo, el banco de baterias de la estacion) para
alimentar el motor o las bobinas del interruptor automatico durante la prueba, conecte la fuente de
alimentacion externa a la entrada V IN del CIBANO 500y cablee las tomas N y BN como se muestra en

la figura siguiente.

T Disparo T Cierre
manual manual

Bobina de Bobina de
disparo cierre
Disparo Cierre

{ AUX ( AUX

T

Cablee las tomas

Figura 17-14: Cableado de las tomas del CIBANO 500 para realizar una prueba con una fuente de
alimentacion externa
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17.1.12 Suministro de alimentacion continua

ElI CIBANO 500 proporciona un suministro de alimentacion continua en la toma B3 para alimentar, por
ejemplo, los interruptores automaticos con placas de control electrénicas antes de la prueba y siempre
que sea necesario. Después de conectar el CIBANO 500, puede configurar el suministro de
alimentacion continua en la barra de estado de Primary Test Manager.

Nota: El suministro de alimentacién continua no esta disponible solo para la prueba de resistencia de
contacto con el CIBANO 500 (véase 17.1.4 "Prueba de resistencia de contacto" en la pagina 115) y la
prueba de tensidon minima de operacién (véase 17.1.8 "Prueba de tensidon minima de operacion” en la
pagina 136). Si ha activado el suministro de alimentacion eléctrica continua y abre una de estas
pruebas, Primary Test Manager le solicitara que desactive el suministro de alimentacién eléctrica
continua antes de ejecutar la prueba.

Para configurar el suministro de alimentacion continua:
1. En la barra de estado, haga clic en Editar.

@ Configuracién de la alimentacion @
Alimentacion (B3)

Tensién de alimentacion (1) v| Oca ®cc

Cancelar

Figura 17-15: Cuadro de dialogo Configuracién de la alimentacién

2. En el cuadro de diadlogo Configuracion de la alimentacion, seleccione la tension de alimentacion
que desee utilizar para probar el interruptor automatico.

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No toque la toma B3 ni ningun cable conectado después de activar el suministro de
alimentacién continua.

» Utilice siempre una luz estroboscopica para avisar al personal de la existencia de
posibles condiciones de funcionamiento peligrosas.

» Para activar el suministro de alimentacion continua, haga clic en ON en la barra de estado. Después
de hacer clic en Activar en el cuadro de dialogo Activar alimentacion eléctrica, la tension de
alimentacion configurada se aplica a la toma B3, y la luz roja del panel frontal parpadeara indicando
posibles condiciones de funcionamiento peligrosas.

Nota: Si ha activado el suministro de alimentacién continua, la configuracion de la alimentacion de la
bobina no esta disponible porque es la alimentacion continua la que establece la tension de
alimentacion.

PRECAUCION

Es posible que ocurran danos personales debidos a la operacién del interruptor
A‘ automatico

» Antes de desactivar la alimentacion continua, abra el interruptor automatico.
» Para desactivar el suministro de alimentacién continua, haga clic en OFF en la barra de estado.
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17.2 Pruebas de interruptores automaticos de alta
tensioén

Los interruptores automaticos de alta tension (AT) se prueban normalmente con los médulos CB MC2
y CB TN3 conectados al CIBANO 500. Si desea probar los interruptores automaticos de AT sin los
modulos CB MC2, consulte 17.1 "Pruebas de interruptores automaticos de media tensién" en la
pagina 110. En ese caso, lea ambas secciones detenidamente y utilice Primary Test Manager tal como
se describe en 17.1 "Pruebas de interruptores automaticos de media tension" en la pagina 110, pero
tenga en cuenta las normas de seguridad y los consejos y trucos relevantes para probar los
interruptores automaticos de AT.

17.2.1 Precauciones de seguridad en la subestacion
PELIGRO

Las descargas eléctricas pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No conecte la unidad de prueba al equipo en prueba si existe la posibilidad de que
descargue una tormenta eléctrica sobre cualquier parte del sistema.

» Compruebe siempre las condiciones climatolégicas durante la prueba con el
CIBANO 500.

Observe siempre las normas de seguridad siguientes:

» Desconecte el equipo en su totalidad.

* Imposibilite una posible reconexién.

» Verifique que no circule corriente eléctrica por la instalacion.

» Cortocircuite y ponga la instalacién a tierra.

» Establezca la proteccion correspondiente contra elementos contiguos que estén bajo tension.

» Conecte a tierra el equipo en prueba en uno o varios terminales durante la conexion, las pruebas y
la desconexion.

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No realice la prueba con el CIBANO 500 sin haber conectado a tierra el interruptor
automatico.

» Conecte siempre a tierra el interruptor automatico en ambos extremos y en todas las
fases y ciérrelo para tener una conexion a tierra adecuada entre los interruptores.

Separe el area de trabajo como se muestra en la Figura 1-1: "Ejemplo de separacion entre las areas
de prueba de alta tensién y de seguridad" en la pagina 10 en un area segura y un area de pruebas de
alta tension mientras se esté ejecutando la prueba. Configure una barrera adecuada vy, si estan
disponibles, luces de aviso para proteger a los demas del acceso al area de prueba de alta tensién y el
contacto accidental con los elementos bajo tension.
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Si existe una distancia mas grande entre la ubicacién del CIBANO 500 y el area de prueba de alta
tension (es decir, el equipo en prueba), es necesario que haya una segunda persona con acceso a un
botén adicional de Parada de emergencia.

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No utilice nunca la unidad de prueba CIBANO 500 si no ha establecido una conexién
firme a tierra.

» Conecte la unidad CIBANO 500 a tierra con un cable de al menos 6 mm? de seccién
lo mas cerca posible de la posicion del operador.

17.2.2 Inicio de la unidad de prueba y del software

Para poner el CIBANO 500 en funcionamiento e iniciar Primary Test Manager:

1. Conecte de forma adecuada los terminales de puesta a tierra del CIBANO 500 a la conexion a tierra
de la subestacion.

2. Conecte el CIBANO 500 a un ordenador con el cable Ethernet suministrado y encienda el ordenador.

3. Conecte el CIBANO 500 a la alimentacion eléctrica de la red mediante el cable de alimentacion
suministrado.

4. Encienda el CIBANO 500 pulsando el conmutador de encendido y apagado de la alimentacion
ubicado en el panel lateral. La luz verde de aviso del panel frontal del CIBANO 500 (consulte la
Figura 3-1: "Vista frontal del CIBANO 500" en la pagina 15) parpadea durante unos instantes y
luego se apaga durante aproximadamente un minuto. Cuando la luz se enciende, las salidas del
CIBANO 500 no portan ninguna corriente o tension peligrosas.

5. Inicie Primary Test Managery conecte con el CIBANO 500 tal y como se describe en 5.4 "Inicio de
Primary Test Managery conexion con el CIBANO 500" en la pagina 26.

Sino pudo establecer conexion con el dispositivo CIBANO 500y la luz verde esta encendida de manera
permanente, espere unos segundos y realice una de estas acciones:

» Haga clic en Mas, debajo del botéon Conectar y, a continuacion, haga clic en Actualizar.
» Pulse F5.

. ABO11F Conectar
) Version 4.30 (0787) [CIBANO-500] = Mas W

Figura 17-16: Conexion con el CIBANO 500

Si el dispositivo CIBANO 500 al que desea conectarse no aparece en la lista de dispositivos disponibles,
siga las instrucciones de 20.1 "Conexién al CIBANO 500" en la pagina 272.

Después de iniciar Primary Test Managery conectarlo al CIBANO 500, continie como se describe
anteriormente en este Manual del usuario. Puede:

» Crear nuevo trabajo (véase 7 "Crear nuevo trabajo" en la pagina 48)
» Ejecutar trabajo preparado (véase 8 "Ejecutar trabajo preparado” en la pagina 69)

» Administrar ubicaciones, activos, trabajos e informes de la prueba (véase 9 "Administracion de
objetos" en la pagina 70)

« Crear nuevas pruebas manuales (véase 10 "Crear nuevas pruebas manuales" en la pagina 78)
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» Abrir pruebas manuales existentes (véase 11 "Abrir pruebas manuales" en la pagina 82)
* Generar los informes de la prueba (véase 14 "Generar informes de la prueba" en la pagina 91)

Las secciones siguientes describen las pruebas del interruptor automatico de AT.

17.2.3 Pruebas de interruptores automaticos con el CIBANO 500y
los médulos CB MC2

Uno o dos interruptores por fase

Al realizar pruebas de interruptores automaticos con uno o dos interruptores por fase, puede conectar
los médulos CB MC2 a todos los interruptores al mismo tiempo, sin tener que volver a conectarlos
durante ninguna de las pruebas siguientes.

Control del Control del Control del
interruptor interruptor interruptor
automatico automatico automatico
Rl
o
CB TN3
Sensor de
movimiento

5 -

Q

[

]

[&]

(3]

S

i)

c

0

IS

2 ——\ __\ _\

o

Q

<

L1 L2 L3
x \ \ CIBANO 500
A1 A2 A3 AN __l_
(] e )
~ ~
(-] o B1 B2 B3 BN B4
oo e
CBMC2 cB MC2 CB MC2
000
L1

Figura 17-17: Seccion de alta tension de un interruptor automatico con dos interruptores por fase con
modulos CB MC2 directamente conectados
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Los mdédulos CB MC2 pueden conectarse directamente al médulo EtherCAT® de los dispositivos

principales o a través del concentrador EtherCAT®, como se muestra en la siguiente figura.

Control del
interruptor
automatico

movimiento

| e—

I Sensor de

Control del Control del
interruptor interruptor
automatico automatico
{82
o
CB TN3

Acoplamiento mecanico
|

L1

L\

CB MC2

L2

CIBANO 500

A1A2A3AN

\ -}
B1B2B3BN B4

-}

CNC1C2C3
Q o

Figura 17-18: Seccion de alta tension de un interruptor automatico con dos interruptores por fase con
los modulos CB MC2 conectados a través del concentrador EtherCAT®
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Si desea probar interruptores automaticos con mas de dos interruptores por fase y simultaneamente
fase a fase, conecte el concentrador EtherCAT® al dispositivo principal, como se indica en la siguiente

figura.
Control del Control del Control del
interruptor interruptor interruptor
automatico automatico automatico
{58
o
CB TN3
Sensor de
movimiento _||'
8 |\ __\ _x
c
O
[&]
(3]
S
ie]
C
Q
€
®
Q
o
o
< |\ L\ _J\
1N \ °
L1 ) L2 = L3
CIBANO 500
A1 A2 A3 AN
x A
I L (]
0
(-] (-]
CB MC2 CB MC2
EHB1 EtherCAT®

Figura 17-19: Ejemplo de medicién simultanea de interruptores automaticos hasta con cuatro

interruptores por fase
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17.2.4 Ejecucién de grupo de prueba

Primary Test Manager |le proporciona una gran capacidad para ejecutar grupos de prueba. Para obtener
informacion sobre como agrupar las pruebas en grupos de prueba, véase 7.5.2 "Agrupacion de

pruebas" en la pagina 63. Después de establecer la configuracion del hardware de la unidad de prueba
y los ajustes del grupo de prueba, puede ejecutar todas las pruebas del grupo de prueba

automaticamente haciendo clic en el botén Iniciar todo.

Para ejecutar un grupo de prueba:

1. Agrupe las pruebas en un grupo de prueba (véase 7.5.2 "Agrupacion de pruebas" en la pagina 63).

2. Conecte el equipo en prueba al CIBANO 500.
3. En Primary Test Manager, abra el grupo de prueba que desea ejecutar.
4

. Enel area Configuracién del hardware, establezca la configuracion del hardware y compruebe que
Primary Test Manager haya reconocido todos los médulos CB MC2 conectados. Para ver las
opciones de configuracion del hardware del CIBANO 500 y del médulo CB MC2, consulte la
Tabla 17-32: "Opciones de configuracion del hardware del CIBANO 500" en la pagina 166 y
Tabla 17-33: "Opciones de configuracion del hardware del médulo CB MC2" en la pagina 167.

~ Configuracion del hardware

CIBANO 500

VIN (CAT I / 300V)

1 N

e @

Desactivado
A-OUTPUT / INPUT (CAT I / 300V)
Al A2 A3 AN
@ ¢ @ ©
Desactivado Desactivado Desactivado

B-OUTPUT / INPUT (CAT I / 300V)

Bl B2 B3 BN
@ © - o

Disparo A Cerrar Desactivado

Diagrama de cableado

B4

Motor

Joemcz |

~

~

CBMC2-0

CBMC2-1

CBMC2-2

Diagrama de cableado

Nombre del médulo Fase

Activo

N ® ®

N ® ®

O

Combinar Nombre de canal Carga

CBMC2-0-1

CBMC2-0-2

CBMC2-1-1

CBMC2-1-2

Figura 17-20: Configuracion del hardware de la unidad de prueba para un grupo de prueba
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5. En el area Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes del grupo de prueba.

Tabla 17-27: Ajustes del grupo de prueba

Ajuste

Descripcion

Alimentacion de la bobina

Fuente de alimentacién

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar las bobinas con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa para alimentar las bobinas con la fuente
conectada a V IN.

Configuracion de la
alimentacion'2

Seleccione una configuracion de alimentacién preconfigurada a partir de los
datos del activo o seleccione Personal. para introducir una configuracion
personalizada.

Tension de alimentacion
de la bobina

Tension nominal de la alimentacion de la bobina
Haga clic en CA o CC para establecer la tension de alimentacion de la
bobina como CA o CC respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacion de la bobina (solo CA)

Contacto principal

Corriente de prueba por
canal

Corriente de salida de cada canal de corriente del CB MC23

Alimentacién del motor

Fuente de alimentacién

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar el motor con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa si el motor se alimenta con el banco de
baterias o con la alimentacién de la estacion sin ninguna conexién al
CIBANO 500 o si el banco de baterias de la estacion esta conectado a la
seccion V IN y se alimenta, por ejemplo, a través de la toma B4.

Nota: No se recomienda alimentar el motor con tensiones inferiores a la
tension nominal. Si lo hace, no se proporcionara ninguna informacion
adicional de utilidad y podria provocar el deterioro del funcionamiento del
motor con el paso del tiempo.

Configuracion de la
alimentacion2

Seleccione la configuracion de alimentacién del motor preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
del motor

Tension nominal de alimentacion del motor
Haga clic en CA o CC para la tension de alimentacion del motor CA o CC,
respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacion del motor (solo CA)

Duracion max. de
suministro

Duracion maxima de alimentacion del motor si no se detiene
automaticamente

Otros

Puesta a tierra

Seleccione el estado de la puesta a tierra del interruptor automatico
sometido a prueba.

-

Unicamente disponible en el

N

flujo de trabajo de prueba guiada y si se selecciona el CIBANO 500 como fuente

Datos tomados de la placa de caracteristicas
Generalmente, se recomienda la corriente maxima de 100 A para lograr la maxima precision. Si durante una prueba se cierra

el interruptor automatico durante mas de 1,5 s, podria ser necesario reducir la corriente de la prueba para controlar la corriente
durante toda la prueba. Normalmente, tiempos de 1,5 segundos no son problematicos.
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6. Mediante los botones Abrir interruptor, Cerrar interruptor y Alimentar motor del area
Control de prueba de Primary Test Manager (véase 12.1 "Comandos de control de pruebas" en la
pagina 83), puede comprobar si todos los cables de su CIBANO 500 estan conectados
correctamente al equipo en prueba.

g 7. En el area Control de prueba, haga clic en Iniciar todo.
O El anillo azul del botén Iniciar/Parar esta encendido.
§

8. Para iniciar la medicién, pulse el botén Iniciar/Parar.
El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

Nota: Para anular manualmente la medicién en cualquier momento, pulse el botdn
Parada de emergencia o el botén Iniciar/Parar del panel frontal del CIBANO 500 o haga clic en
Detener todo en Primary Test Manager.

&% Primary Test Manager [ ===

x
i}
Bx

L x &

Traba_jo . ( Medicién en curso...
tHESl j Parar prueba
Estado: Parcialm.

AP cjecutad 2 i5
IR v Configuracién del hardware

¥ Ajustes y condiciones

€ ~ Control de prueba
I Y e
- " "
E@- OC_Campus Corriente del motor @ Ejecutado @ Correcta
fenee Tiempos C @ Ejecutado @ Aprobado parcial
[ Minimo volumen de aceite
Sample Circuit Breaker Resistencia de contacto @ Ejecutado € Incorrecta
FA o Tiempos O & Preparando interruptor... No evaluado

Resistencia de contat No evaluado

o G d b:
8 Grupo de pueba Resistencia de contacto dinamica O No evaluado

Corrients del mator Voltaje minimo No evaluado
Tiempos C

Resistencia de contacto

T

Resistencia de contacto diné
Resistencia de contacto dind...

Voltaje minimo

Zoom 100% &

s de tensién disporible [

Figura 17-21: Ejecucién de grupo de prueba

9. Primary Test Manager ejecuta las pruebas del grupo de prueba secuencialmente. Antes de ejecutar
una prueba, el interruptor automatico pasa al estado requerido, el motor recibe alimentacién y los
modulos CB MC2 se cargan. Después de realizar la prueba, Primary Test Manager muestra el
estado de ejecucion y evaluacion si la casilla de verificacion Evaluacidon automatica esta
seleccionada en las pruebas.

Nota: Si una prueba de un grupo de prueba no es valida, se omitira durante la ejecucion del grupo
de prueba. Puede eliminar las pruebas no validas antes o después de ejecutar el grupo de prueba.

10.Una vez terminada la ejecucion de la prueba, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de
@ parpadear y se enciende la luz de aviso verde.
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17.2.5 Prueba de resistencia de contacto

La prueba de resistencia de contacto mide la resistencia estatica de los contactos principales del
interruptor automatico.

Conexioén

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No utilice las fuentes de alimentacion externas de los contactos principales del

interruptor automatico.

» Durante la prueba, suministre alimentacion a los contactos principales del interruptor
automatico solo con el CIBANO 500.

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No conecte nada al interruptor automatico bajo prueba sin haberlo conectado a tierra.
» Conecte siempre a tierra el interruptor automatico en ambos extremos y en todas las

fases y ciérrelo para tener una conexion a tierra adecuada entre los interruptores.

Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No conecte los cables EtherCAT® al médulo CB MC2 antes de conectarlos al
CIBANO 500.

» Conecte primero los cables EtherCAT® al CIBANO 500y luego al médulo CB MC2.

1. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con
firmeza.

Conecte el CB MC2 al CIBANO 500 mediante el cable EtherCAT®.
Conecte el CB MC2 al primer o a los dos primeros interruptores del interruptor automatico.

w N

4. Conecte el CB MC2 al contacto principal del interruptor automatico con las pinzas y los cables
suministrados.

Consejos y trucos: La pinza Kelvin suministrada es la solucién ideal para conectarse a un conductor
sélido, como una barra de cobre o similar. Si no puede realizar la conexién de esta forma, utilice la
pinza Kelvin como pinza de corriente normal solo para la inyeccion de corriente (conector de 6 mm) y
utilice una pinza cocodrilo independiente para detectar la tensién. Luego conecte la deteccion de
tensién mas cerca del contacto del interruptor automatico que de la pinza de corriente.

Puesto que en ocasiones resulta complicado establecer la conexién en el punto central entre dos
interruptores mediante la pinza Kelvin, se suministra un par de pinzas "Y" con cada médulo CB MC2.
Con las pinzas "Y", puede establecer una conexidn alternativa, incluso atravesando pintura con la
pinza. En este caso, conecte la pinza de deteccion de tension al otro lado de la carcasa central,
opuesta a la pinza de inyeccion de corriente.
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5. Repita los pasos del 2 al 4 para todos los interruptores que desea probar.

6. En Primary Test Manager, abra la prueba de resistencia de contacto.

7. Enelarea Configuracion del hardware, establezca la configuracion del hardware y compruebe que
Primary Test Manager haya reconocido todos los médulos CB MC2 conectados.

~ Configuracién del hardware

CIBANO 500

VIN (CAT HI / 300V)

e
Desactivado
A-OUTPUT / INPUT (CAT I / 300V)

Al A2 A3
e e e
Desactivado Desactivado Desactivado

B-OUTPUT / INPUT (CAT I / 300V)
Bl B2 B3
@ @ @

Desactivado Desactivado Desactivado

N

\©
o
BN B4
e @

Desactivado

§ cB mC2 ‘I‘,. Diagrama de cableado
Nombre del médulo Fase Canal Activo Combinar Nombre de canal Carga LED

~  CBMCZ-0 A - 0 -
1 é CBMC2-0-1
2 é CBMC2-0-2

~ | CBMCZ-1 B - 0 -
1 é CBMC2-1-1
2 é CBMC2-1-2

A CBMC2-2 c - 0 -
1 é BMC2-2-1
2 é BMC2

Figura 17-22: Configuracion del hardware de la prueba de resistencia de contacto

Tabla 17-28: Opciones de configuracion del hardware del CIBANO 500

CIBANO 500

Opcioén

V IN (CAT Ii1/ 300 V)

1

Fuente externa o desactivada

N Conexién neutra de V IN

A-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

A1 Desactivado

A2 Desactivado

A3 Desactivado

AN Conexién neutra comun para salidas/entradas en el grupo A

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

B1 Disparo o desactivado

B2 Cierre o desactivado

B3 Alimentacion o desactivado

BN Conexién neutra de las salidas del grupo B

B4 Motor o desactivado
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Tabla 17-29: Opciones de configuracién del hardware del médulo CB MC2

CB MC2 Opcioén

Nombre del médulo? Nombre editable del médulo CB MC2

Fase Asignacion de fase editable del médulo CB MC2 (almacenado en el
dispositivo)

Canal Canal del médulo CB MC2

Activo Haga clic en el simbolo de la toma para activar o desactivar el canal.

Combinar Haga clic en la casilla de verificacidn Combinar para combinar los canales

del médulo CB MC2. Los canales CB MC2 combinados pueden ser activos
o inactivos. Los resultados de la medicion se etiquetan con el nombre de
canal 1, y la tensién solo se mide en el canal 1.

Nombre de canal’ Nombre editable del canal CB MC2
Carga Indica el estado de carga del médulo CB MC2.
LED Haga clic en el simbolo LED para identificar el médulo CB MC2 conectado

mediante el LED que parpadea.

1. Se almacena de forma permanente en la memoria del CB MC2. Por ejemplo, puede marcar sus médulos CB MC2 con los
adhesivos de colores y proporcionarles un nombre segun el color. También puede cambiar el nombre de los mddulos
CB MC2 segun el punto de conexién.

Para ver el diagrama de conexion basica, consulte Figura 17-5: "Esquema principal de la prueba de
resistencia de contacto" en la pagina 116 y 17.2.3 "Pruebas de interruptores automaticos con el
CIBANO 500y los médulos CB MC2" en la pagina 153.
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Medicion

Para realizar una medicion:

1.

En el area Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la prueba de resistencia de contacto.

Tabla 17-30: Ajustes de la prueba de resistencia de contacto

Ajuste

Descripcion

Alimentacion de la bob

ina

Fuente de alimentacién

Seleccione una de las siguientes opciones de fuente de alimentacion:

CIBANO 500 para alimentar las bobinas con el CIBANO 500.

Fuente externa para alimentar las bobinas con la fuente conectada a
VIN.

Placa de control para alimentar las bobinas con un interruptor de placa
de control.”

Configuracion de la
alimentacion?3

Seleccione una configuracion de alimentacion de bobina preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracién personalizada.

Tension de alimentacion
de la bobina

Tension nominal de la alimentacion de la bobina
Haga clic en CA o CC para establecer la tensién de alimentacion de la
bobina como CA o CC respectivamente.

Nota: Para realizar las pruebas de disparo y de cierre aplicando un nivel de
tensién menor a la tensién nominal, establezca la tension de alimentacion de
la bobina por debajo de la tension nominal.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacion de la bobina (solo CA)

Senal de disparo®

Seleccione si el borde saliente o el borde que cae de la sefal de disparo
abre el interruptor automatico.

Sedal de cierre*

Seleccione si el borde saliente o el borde que cae de la senal de cierre
cierra el interruptor automatico.

Contacto principal

Corriente de prueba por
canal

Corriente de salida de cada canal de corriente del CB MC2°

Otros

Cerrar el interruptor
antes de la prueba

Seleccione la casilla Cerrar el interruptor antes de la prueba para cerrar
automaticamente el interruptor automatico 1 segundo antes de iniciar una
medicion.

Puesta a tierra

Seleccione el estado de la puesta a tierra del interruptor automatico

sometido a prueba.
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Tabla 17-30: Ajustes de la prueba de resistencia de contacto (continuacion)

Ajuste Descripcion

Alimentacion del motor

Fuente de alimentacién |Haga clic en CIBANO 500 para alimentar el motor con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa si el motor se alimenta con el banco de
baterias o con la alimentacién de la estacion sin ninguna conexion al
CIBANO 500 o si el banco de baterias de la estaciéon esta conectado a la
seccion V IN y se alimenta, por ejemplo, a través de la toma B4.

Nota: No se recomienda alimentar el motor con tensiones inferiores a la
tensién nominal. Si lo hace, no se proporcionara ninguna informacion
adicional de utilidad y podria provocar el deterioro del funcionamiento del
motor con el paso del tiempo.

Configuracion de la Seleccione la configuracion de alimentacion del motor preconfigurada a
alimentacion23 partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracién personalizada.

Tension de alimentacion | Tensidon nominal de alimentacién del motor
del motor Haga clic en CA o CC para la tension de alimentacion del motor CA o CC,
respectivamente.

Frecuencia de prueba |Frecuencia de alimentacion del motor (solo CA)

Duracion max. de Duracion maxima de alimentacion del motor si no se detiene
suministro automaticamente

Condiciones de la prueba

Temperatura ambiente® | Temperatura ambiente in situ

Disponible unicamente si las sefiales de disparo y/o cierre estan configuradas en el médulo /OB1.

Unicamente disponible en el flujo de trabajo de prueba guiada y si se selecciona el CIBANO 500 como fuente

Datos tomados de la placa de caracteristicas

Solo disponible si se selecciona la placa de control como fuente de alimentacion.

Generalmente, se recomienda la corriente maxima de 100 A para lograr la maxima precision. Si durante una prueba se cierra
el interruptor automatico durante mas de 1,5 s, podria ser necesario reducir la corriente de la prueba para controlar la corriente
durante toda la prueba. Normalmente, tiempos de 1,5 segundos no son problematicos.

6. Solo como referencia en el informe, los resultados no se compensan térmicamente.

arON =

2. En el area Evaluacion, configure la evaluacion.

» Haga clic en Editar configuracidn o en la tabla para abrir el cuadro de dialogo
Configuracion de evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacién Evaluacion automatica para habilitar la evaluacion
automatica.

Nota: Para obtener informacion sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte
15.3 "Limites de evaluacion” en la pagina 99.

3. En el area Mediciones, haga clic en Iniciar todo.
El anillo azul del botdn Iniciar/Parar esta encendido.
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4. Para iniciar la medicién, pulse el botén Iniciar/Parar.
El anillo azul del botdn Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

Nota: Para anular manualmente la medicién en cualquier momento, pulse el botdn
Parada de emergencia o el botén Iniciar/Parar del panel frontal del CIBANO 500.

5. Una vez finalizadas las mediciones, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear,
se enciende la luz de aviso verde y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicién.

Tabla 17-31: Datos de medicion de la resistencia de contacto

Datos Descripcion

Canal Canal del médulo CB MC2

IDC Corriente de prueba medida
VDC Tensién medida

R med Resistencia de contacto medida
Evaluacion Evaluacion de medicion

En el caso de un interruptor por fase, las conexiones a tierra en ambos lados crean una ruta de corriente
de forma paralela al contacto principal y la resistencia de esta ruta resulta en un error de medicién. Al
medir dos veces, una vez con el interruptor automatico abierto y otra con el interruptor automatico
cerrado, puede compensar el error perfectamente calculando

Ree = (ResgcBopen * ResgcBclosed)(RBsgcBopen — RBsgcBClosed):

donde R¢p es el valor de la resistencia de contacto del interruptor automatico,
ResgcBopen €S la resistencia del interruptor automatico cuando los contactos principales estan abiertos

y ambos lados estan conectados a tierra, y
ResgcBClosed €S 1a resistencia del interruptor automatico cuando los contactos principales estan

cerrados y ambos lados estan conectados a tierra.

Si el interruptor automatico tiene un niumero par de interruptores por fase, la prueba se realiza
normalmente con el interruptor automatico conectado a tierra en ambos extremos. En este caso, no se
requiere ninguna compensacion porque las tensiones de ambos canales de cada moédulo CB MC2 se
cancelan entre si y, como resultado, no pasa corriente a través de la conexién a tierra. Si solo se conecta
un lado de un médulo CB MC2, el caso es similar a los interruptores automaticos con un interruptor por
fase, descrito anteriormente en esta seccion.

Consejos y trucos: La conexion al punto central entre dos interruptores del interruptor automatico
puede resultar complicada. Si no esta seguro de si la conexion que ha realizado es correcta, puede
verificarla de la siguiente manera. Realice una medicién unicamente con el canal 1, a continuacion una
medicion con el canal 2 y, finalmente, una medicion con ambos canales. Si los resultados coinciden,
significa que ha realizado una conexion perfecta en el punto central. Si los resultados no coinciden,
significa que se realizé una conexion central defectuosa o que el efecto del bucle de la conexion a tierra
es demasiado grande y afecta el resultado solo cuando se mide de forma asimétrica.

Desconexion

No desconecte el interruptor automatico. Déjelo conectado para realizar la siguiente prueba. Para
desconectar el interruptor automatico, consulte "Desconexion" en la pagina 197.
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17.2.6 Prueba de sincronismo

La prueba de sincronismo mide el sincronismo de los contactos del interruptor automatico. En funcion
de la secuencia seleccionada, el tiempo de apertura, el tiempo de cierre, el tiempo de cierre-apertura,
etc., se calculan automaticamente. Con los moédulos CB TN3, también puede medir el desplazamiento
de los contactos principales del interruptor automatico durante su operacion (consulte 17.5 "Pruebas de
interruptores automaticos con el CIBANO 500y los médulos CB TN3" en la pagina 233).

Nota: Si dispone de la licencia de software para realizar la prueba de resistencia de contacto dinamica,
siga las instrucciones para esa prueba en 17.2.7 "Prueba de resistencia de contacto dinamica" en la
pagina 175. La prueba de sincronismo requiere el mismo trabajo pero proporciona menos informacion.

Conexioén

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No conecte nada al interruptor automatico bajo prueba sin haberlo conectado a tierra.
» Conecte siempre a tierra el interruptor automatico en ambos extremos y en todas las

fases y ciérrelo para tener una conexion a tierra adecuada entre los interruptores.

Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:

AvISO
La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
/A\ » No conecte los cables EtherCAT® al médulo CB MC2 antes de conectarlos al
CIBANO 500.
» Conecte primero los cables EtherCAT® al CIBANO 500 y luego al modulo CB MC2.
1. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con
firmeza.

2. Conecte el CB MC2 al CIBANO 500 mediante el cable EtherCAT®.

3. Silos médulos CB MC2 no estan conectados desde la ultima prueba, conecte el CB MC2 al primero
o a los dos primeros interruptores del interruptor automatico.

4. Conecte el CB MC2 al contacto principal del interruptor automatico con las pinzas y los cables
suministrados.

5. Repita los pasos del 2 al 4 para todos los interruptores que desea probar.
6. En Primary Test Manager, abra la prueba de tiempos.
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7. Enelarea Configuracién del hardware, establezca la configuracion del hardware y compruebe que
Primary Test Manager haya reconocido todos los médulos CB MC2 conectados.

~ Configuracion del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado i CB MC2 ‘I‘I. Diagrama de cableado
VIN (CAT Il / 300V) MNombre del médulo Fase Canal Activo Combinar Nombre de canal Carga LED
i x A | CBMC2-0 A - O &
@ @ 1 6 CBMC2-0-1
Desactivado
A-OUTPUT / INPUT (CAT I / 300V) 2 e CBMC2-0-2
- ~ = o A CBMC2-1 B - O -
@ ¢ @ o
1 6 CBMC2-1-1
Desactivado Desactivado Desactivado
B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V) z é CBMC2-1-2
Bl B2 B3 EN B4 ~ | camcan c - 0O .
6 6 ‘\@/ e 6 1 6 CBMC2-2-1
Disparo A Cerrar Desactivado Motor
2 6 CBMC2-2-2
Figura 17-23: Configuracion del hardware de la prueba de sincronismo
Tabla 17-32: Opciones de configuracion del hardware del CIBANO 500
CIBANO 500 |Opci6n
VIN (CAT Illl / 300 V)
1 Fuente externa o desactivada
N Conexioén neutra de V IN
A-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)
A1 AUX 1 Contacto seco (sin tension) Cierre A, motor A o
Contacto htimedo (con tension) desactivado
A2 AUX 2 Contacto seco (sin tension) Cierre B, motor B o
Contacto himedo (con tensién) desactivado
A3 AUX 3 Contacto seco (sin tension) Cierre C, motor C o
Contacto humedo (con tension) desactivado
AN Conexién neutra comun para salidas/entradas en el grupo A
B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)
B1 Disparo A, pinza | 1 o desactivado
B2 Disparo B, pinza | 2, cierre o desactivado
B3 Disparo C, pinza | 3, alimentacion o desactivado
BN Conexioén neutra de las salidas del grupo B
B4 Motor, pinza | 4 o desactivado
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V IN (CAT Il / 300 V)

Las entradas V IN (CAT lll / 300 V) se pueden configurar para conectar una fuente externa, como el
banco de baterias de la estacion o una alimentacion eléctrica externa. Generalmente, la entrada no se
utiliza, pero si necesita probar el comportamiento (tensién) de la bateria de la estacién bajo condiciones
de carga reales, esta opcidn esta disponible.

Nota: La bobinas o el motor pueden configurarse para que se alimenten desde V IN (fuente externa).
Si se activa, la salida correspondiente del CIBANO 500 se alimenta desde la toma 1 de la seccion V IN,
a través del conmutador de comando interno. Este conmutador de comando también puede interrumpir
la corriente en caso de cortocircuito. La entrada N de la seccidén V IN es Unicamente para la medicion
de referencia de la tension.

A-OUTPUT /INPUT (CAT 11l / 300 V)

Para la mayoria de pruebas se usa el grupo A para medir los tiempos de los contactos auxiliares. Los
contactos pueden ser "secos" o "hiumedos". Mientras que los contactos secos estan libres de potencial,
los humedos pueden tener tension aplicada. El grupo A también se puede utilizar para registrar la
tension de alimentacion y la corriente de tres bobinas de cierre o tres motores simultdneamente
mediante su configuracion.

Nota: EI CIBANO 500 solo tiene tres conmutadores de comando. Por lo tanto, se pueden utilizar tres
bobinas de disparo o tres bobinas de cierre de manera simultanea, pero no las seis bobinas al mismo
tiempo. Para registrar las corrientes de las tres bobinas de disparo y las tres bobinas de cierre por
separado, conecte tres bobinas de cierre en las tomas de A1 a A3, tres bobinas de disparo a las tomas
de B1 a B3 y, a continuacion, realice la prueba de sincronismo.

B-OUTPUT /INPUT (CAT Il / 300 V)

El grupo B se utiliza generalmente de la siguiente manera: B1 se utiliza para el comando Abrir, B2 se
utiliza para el comando Cerrar y B3 se utiliza para el suministro de alimentacion continua (véase
17.2.11 "Suministro de alimentacién continua" en la pagina 199). B4 se utiliza para alimentar el motor o
para medir la corriente del motor mediante una pinza de corriente.

Tabla 17-33: Opciones de configuracién del hardware del médulo CB MC2

CB MC2 Opcion

Nombre del médulo! | Nombre editable del médulo CB MC2

Fase Asignacion de fase editable del médulo CB MC2 (almacenado en el dispositivo)
Canal Canal del médulo CB MC2

Activo Haga clic en el simbolo de la toma para activar o desactivar el canal.

Combinar Haga clic en la casilla de verificacion Combinar para combinar los canales del

modulo CB MC2. Los canales CB MC2 combinados pueden ser activos o
inactivos. Los resultados de la medicion se etiquetan con el nombre de canal 1,
y la tensién solo se mide en el canal 1.

Nombre de canal’ Nombre editable del canal CB MC2

Carga Indica el estado de carga del médulo CB MC2.

LED Haga clic en el simbolo LED para identificar el médulo CB MC2 conectado
mediante el LED que parpadea.

1. Se almacena de forma permanente en la memoria del CB MC2. Por ejemplo, puede marcar sus médulos CB MC2 con los
adhesivos de colores y proporcionarles un nombre segun el color. También puede cambiar el nombre de los médulos CB MC2
segun el punto de conexion.
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8. Conecte el CIBANO 500 a las bobinas de cierre y de disparo del interruptor automatico para todas
las fases, de acuerdo con el diagrama de cableado que se muestra en Primary Test Managery en
la siguiente figura.

3 x CBMC2

AAA

1/ 1/
MODULOS A1 Interruptor

EXTERNOS A2 automatico
AN —
CIBANO 500 ,._.__________-__Z____I
gi ! AUX 1| |AUX2 I
[ ] L [ ]
| ——J-2A4 - |
BN |+ I '/L I
J__ | Bobinade | | Bobinade — |
- disparo cierre
I - I
I I
L — b e — ] e e D - = 4

Figura 17-24: Configuracién de medicion tipica para la prueba de sincronismo

Para los interruptores automaticos con un accionamiento para las tres fases, conecte la bobina de
disparo a B1, la bobina de cierre a B2 y la conexién comun de las bobinas de disparo y de cierre
(normalmente el signo menos de la bateria) a BN. Generalmente, el motor de los interruptores
automaticos de AT permanece conectado al banco de baterias de la subestacion durante la prueba y
se utiliza una pinza de corriente conectada a BN y B4 para registrar la corriente del motor.

Nota: Conecte el contacto neutro de la pinza de corriente directamente al CIBANO 500 y no al otro
extremo del cable neutro para evitar errores de medicion a causa de la caida de tension del cable.
También puede alimentar el motor desde el CIBANO 500 si lo desea, o si no hay ningin banco de
baterias disponible en la estacion.

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» Si utiliza el banco de baterias de la estacion para alimentar el motor o las bobinas a
través del CIBANO 500, no conecte los cables al banco de baterias de la estacion

antes de que estén conectados al CIBANO 500.

» Conecte siempre los cables primero al CIBANO 500 con conexion a tierra y después
al banco de baterias de la estacion.
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Para realizar una medicion:

1.

En el area Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la prueba de sincronismo.

Tabla 17-34: Ajustes de la prueba de sincronismo

Ajuste

Descripcion

Alimentacion de la bob

ina

Fuente de alimentacién

Seleccione una de las siguientes opciones de fuente de alimentacion:

CIBANO 500 para alimentar las bobinas con el CIBANO 500.

Fuente externa para alimentar las bobinas con la fuente conectada a
VIN.

Placa de control para alimentar las bobinas con un interruptor de placa
de control.”

Configuracion de la
alimentacion?3

Seleccione una configuracion de alimentacion de bobina preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracién personalizada.

Tension de alimentacion
de la bobina

Tension nominal de la alimentacion de la bobina
Haga clic en CA o CC para establecer la tensién de alimentacion de la
bobina como CA o CC respectivamente.

Nota: Para realizar las pruebas de disparo y de cierre aplicando un nivel de
tensién menor a la tensién nominal, establezca la tension de alimentacion de
la bobina por debajo de la tension nominal.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacion de la bobina (solo CA)

Senal de disparo®

Seleccione si el borde saliente o el borde que cae de la sefal de disparo
abre el interruptor automatico.

Sedal de cierre*

Seleccione si el borde saliente o el borde que cae de la senal de cierre
cierra el interruptor automatico.

Contacto principal

Corriente de prueba por
canal

Corriente de salida de cada canal de corriente del CB MC2°

Medir PIR3 Seleccione la casilla de verificacion Medir PIR para medir los tiempos de
operacion de las resistencias de preinsercion.

Umbral de CO Umbral de resistencia para detectar si el contacto principal esta abierto o
cerrado. Primary Test Manager interpreta que el contacto esta abierto si la
resistencia de contacto de este se encuentra por encima del umbral de CO
y viceversa.
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Tabla 17-34: Ajustes de la prueba de sincronismo (continuacion)

Ajuste

Descripcion

Otros

Cerrar el interruptor
antes de la prueba®

Seleccione la casilla Cerrar el interruptor antes de la prueba para cerrar
automaticamente el interruptor automatico 1 segundo antes de iniciar una
medicion.

Velocidad de muestreo

Velocidad de muestreo de la medicién’

Puesta a tierra

Seleccione el estado de la puesta a tierra del interruptor automatico
sometido a prueba.

Filtro de rebote de contacto

Contacto principal

Valor umbral del intervalo de tiempo entre dos rebotes consecutivos del
contacto principal. Para los intervalos de tiempo iguales o inferiores al
umbral, el contacto se considerara cerrado.

Al fijar el valor en 0,0 ms, se desactiva el filtro de rebote de contacto.

Contacto auxiliar

Valor umbral del intervalo de tiempo entre dos rebotes consecutivos del
contacto auxiliar. Para los intervalos de tiempo iguales o inferiores al
umbral, el contacto se considerara cerrado.

Al fijar el valor en 0,0 ms, se desactiva el filtro de rebote de contacto.

Ajustes de pinza de corriente®

Canal Toma I/O del grupo B
Relacion Relacién de pinzas de corriente
| max Corriente maxima del rango de sonda seleccionado

Alimentacioén del motor

Fuente de alimentacién

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar el motor con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa si el motor se alimenta con el banco de
baterias o con la alimentacién de la estacion sin ninguna conexién al
CIBANO 500 o si el banco de baterias de la estacion esta conectado a la
seccion V IN y se alimenta, por ejemplo, a través de la toma B4.

Nota: No se recomienda alimentar el motor con tensiones inferiores a la
tension nominal. Si lo hace, no se proporcionara ninguna informacion
adicional de utilidad y podria provocar el deterioro del funcionamiento del
motor con el paso del tiempo.

Configuracion de la
alimentacion?3

Seleccione la configuracion de alimentacién del motor preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
del motor

Tension de alimentacion del motor
Haga clic en CA o CC para la tensién de alimentacion del motor CA o CC,
respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacién del motor (solo CA)

Duracion max. de
suministro

Duracion maxima de alimentacion del motor si no se detiene
automaticamente
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Tabla 17-34: Ajustes de la prueba de sincronismo (continuacion)

Ajuste Descripcion

Secuencia

0] Realizar una secuencia de apertura

C Realizar una secuencia de cierre

oc?® Realizar una secuencia de recierre

co?® Realizar una secuencia de disparo libre

0-co° Realizar una secuencia O-CO

CO-CO Realizar una secuencia CO-CO

0O-CO-CO Realizar una secuencia O-CO-CO

1. Disponible unicamente si las sefiales de disparo y/o cierre estan configuradas en el médulo /OB1.

2. Unicamente disponible en el flujo de trabajo de prueba guiada y si se selecciona el CIBANO 500 como fuente
3. Datos tomados de la placa de caracteristicas

4. Solo disponible si se selecciona la placa de control como fuente de alimentacion.

5. Le recomendamos que utilice una corriente de prueba de 100 A por canal CB MC2 para obtener unos resultados mas

precisos.

o

La casilla Cerrar el interruptor antes de la prueba solo esta activa si la secuencia de prueba se inicia con el comando Abrir.

7. Le recomendamos 10 kHz para limitar la cantidad de datos creados. Solo son necesarias velocidades de muestreo mas
elevadas para pruebas especiales.

8. Solo disponible si se ha configurado una pinza de corriente. El valor de canal que se muestra hace referencia al grupo B de
tomas 1/0O en el panel lateral del CIBANO 500. Las tomas B1...B4 se pueden configurar como pinzal1...pinzal 4

respectivamente.

9. Consulte Tabla 17-35: "Secuencias de la prueba de sincronismo" en la pagina 171.

La tabla que aparece a continuacién describe las secuencias de la prueba de sincronismo.

Tabla 17-35: Secuencias de la prueba de sincronismo

Secuencia

Accion

0]

Con esta secuencia se mide el tiempo de apertura del interruptor
automatico. Para las secuencias de O y C, le recomendamos realizar la
prueba dos veces, una vez con tensién nominal y otra con el 20 % de esta
para garantizar la funcionalidad del interruptor automatico con un banco de
baterias débil.

Esta es la secuencia para medir el tiempo de cierre del interruptor
automaético.

oC

Con esta secuencia se simula una operacion de cierre después de que el
interruptor automatico se haya disparado para despejar un fallo.

Al principio, el interruptor automatico debe estar en la posicién cerrada. Un
comando Abrir inicia la secuencia, seguida por un tiempo muerto para
despejar el fallo; por ultimo, un comando Cerrar debe cerrar el interruptor
automatico. Esta secuencia también se denomina secuencia de recierre.
Para determinar el tiempo de recierre minimo que puede proporcionar el
interruptor automatico, el comando Cerrar se aplica mientras el interruptor
automatico aun se encuentra realizando la operaciéon de apertura. A
continuacion, el interruptor automatico se cerrara tan rapido como sea
posible después de abrirse.
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Tabla 17-35: Secuencias de la prueba de sincronismo (continuacién)

Secuencia

Accion

CO

Con esta secuencia se simula una operacién de disparo después de que el
interruptor automatico se ha cerrado en condicion de fallo (disparo libre) o
la verificacién del correcto funcionamiento del sistema de antibombeo.
Para la prueba de tiempo de disparo libre, el interruptor automatico debe
estar en posicion abierta antes de iniciar la prueba. El interruptor
automatico se cierra y, a continuacion, mientras la operacion de cierre sigue
en curso, se envia un comando Abrir. Entonces el interruptor automatico se
abre lo mas rapido posible.

Para probar la funcién antibombeo del interruptor automatico, este debe
estar en posicion cerrada antes de iniciar la prueba. Para esta prueba, se
establece un tiempo de apertura mas breve (normalmente 200 ms) que el
tiempo de cierre (normalmente 400 ms). Compruebe que el tiempo final se
ha incrementado para que la secuencia de prueba cubra toda la duracion
del comando Cerrar (normalmente 190 ms como minimo). Cuando se envia
el comando Cerrar, el interruptor automatico ya esta cerrado, lo que inicia la
funcion antibombeo. A continuacion, se envia un comando Abrir y se
dispara el interruptor automatico. EI comando de cierre sigue activo cuando
finaliza el comando Abrir, pero el interruptor automatico no deberia
"bombear", de modo que no deberia cerrarse de nuevo.

0-CO

Con esta secuencia se simula una secuencia de recierre (OC) bajo una
condicidn de fallo. Si no se despeja el fallo, el interruptor automatico debe
abrirse (O) inmediatamente y permanecer en esta posicion.

Al principio, el interruptor automatico debe estar en la posicién cerrada. La
secuencia empieza con un comando Abrir; después de un tiempo muerto,
los comandos Abrir y Cerrar (CO) deben aplicarse al mismo tiempo (con un
retardo normal de 300 ms).

CO-CO

Algunos interruptores automaticos tienen una especificacion diferente para
el tiempo de pausa entre CO y CO para las secuencias CO-CO y
O-CO-CO. Por lo tanto, ambas secuencias estan disponibles para las
pruebas. El tiempo entre ambas secuencias secundarias CO debe
establecerse de acuerdo con los datos técnicos del interruptor automatico
(normalmente 15.000 ms).

0O-CO-CO

Algunos interruptores automaticos tienen una especificacion diferente para
el tiempo de pausa entre CO y CO para las secuencias CO-CO y
O-CO-CO. Por lo tanto, ambas secuencias estan disponibles para las
pruebas. El tiempo entre ambas secuencias secundarias CO debe
establecerse de acuerdo con los datos técnicos del interruptor automatico
(normalmente 15.000 ms).

2. En el area Evaluacién, configure la evaluacion.

» Haga clic en Editar configuracion o en una de las tablas para abrir el cuadro de dialogo
Configuracion de evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacion Evaluacidon automatica para habilitar la evaluacion

automatica.

Nota: Para obtener informacion sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte
15.3 "Limites de evaluacién" en la pagina 99.
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Mediante los botones Abrir interruptor, Cerrar interruptor y Alimentar motor del area
Mediciones de Primary Test Manager (véase 12.1 "Comandos de control de pruebas" en la
pagina 83), puede comprobar si todos los cables estan conectados correctamente y establecer el
interruptor automatico en el estado adecuado. Por ejemplo, para probar una secuencia C, el
interruptor automatico debe estar abierto y el muelle cargado.

En el area Mediciones, haga clic en Iniciar.
El anillo azul del botdn Iniciar/Parar esta encendido.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No entre en el area de pruebas de alta tensién durante la prueba con el CIBANO 500,
ya que cualquier seccién del interruptor automatico puede transportar tensiones
peligrosas.

» Manténgase en el drea segura durante la prueba.

Para iniciar la medicion, pulse el boton Iniciar/Parar.
El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

Una vez finalizada la medicion, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se
enciende la luz de aviso verde y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicion.

Los tiempos de funcionamiento dependen de la secuencia de los comandos Cerrar y de disparo. En
la siguiente tabla se describen los tiempos de funcionamiento de todas las secuencias de medicion.

Tabla 17-36: Tiempos de funcionamiento’

Datos

Descripcion

Tiempo de apertura

Tiempo de apertura del contacto de la operacion O, OC, O-CO y O-CO-CO

Sincr. de apertura

Tiempo de sincronizacion de apertura de la operacion O, OC, O-CO y
0-CO-CO

Tiempo de cierre

Tiempo de cierre del contacto de la operacion C, CO y O-CO

Sincr. de cierre

Tiempo de sincronizacion de cierre de la operacion C, CO y O-CO

Tiempo de recierre

Tiempo de recierre del contacto de la operacién OC

Tiempo de apertura-
cierre

Tiempo de apertura-cierre del contacto de la operacion O-CO, CO-CO y
0-CO-CO

Tiempo de cierre-
apertura 1

Tiempo de cierre-apertura del contacto de la operacion CO y O-CO

Tiempo de cierre-
apertura 2

Segundo tiempo de cierre-apertura del contacto de la operacion CO-CO y
0-CO-CO

Evaluacion

Evaluacion de tiempos de funcionamiento

1. Los tiempos de funcionamiento se calculan por contacto, fase o interruptor automatico.
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Tabla 17-37: Caracteristicas del contacto auxiliar’

Datos Descripcion

Contacto Nombre del contacto auxiliar del interruptor automatico sometido a prueba
Fase Fase a la que pertenece el contacto auxiliar

Tipo Tipo del contacto auxiliar (a, b, wiper)

Tiempo de conmut.

Tiempo de cierre o apertura del contacto auxiliar en funcién de su tipo

Duracion

Tiempo que permanece cerrado el wiper

Dif. con principal

Diferencia de tiempo entre la apertura y el cierre del contacto auxiliar y el
contacto principal correspondiente

Evaluacion

Evaluacion de las caracteristicas del contacto auxiliar

1. Calculadas solo para secuencias Oy C

Tabla 17-38: Caracteristicas del contacto principal’

Datos

Descripcion

Contacto principal

Contacto principal al que se refiere esta fila de medicion

Tiempo de rebote?

Duracion del rebote del contacto principal

Numero de rebotes?

Nuamero de rebotes del contacto principal en el tiempo de rebote

Tiempo de cierre del
PIR

Tiempo de cierre para resistencias de preinsercion

Evaluacion

Evaluacion de medicion

1. Disponible solo para secuencias Oy C
2. No disponible si se ha seleccionado la casilla de verificacion Medir PIR

Tabla 17-39: Caracteristicas de la bobina

Datos

Descripcion

Corriente pico

Valor de corriente pico a través de una bobina de cierre o de disparo

Evaluacion

Evaluacion de caracteristicas de la bobina

Desconexion

No desconecte el interruptor automatico. Déjelo conectado para realizar la siguiente prueba. Para
desconectar el interruptor automatico, consulte "Desconexién" en la pagina 197.
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17.2.7 Prueba de resistencia de contacto dinamica

La prueba de resistencia de contacto dinamica mide la resistencia de los contactos principales del
interruptor automatico durante la apertura o el cierre. Con los médulos CB TN3, también puede medir
el desplazamiento de los contactos principales del interruptor automatico durante su operacion
(consulte 17.5 "Pruebas de interruptores automaticos con el CIBANO 500y los médulos CB TN3" en la
pagina 233).

Nota: Para realizar la prueba de resistencia de contacto dinamica se requiere una licencia. Sin la
licencia, no es posible iniciar la medicién y Primary Test Manager muestra un mensaje en el que se
indica que no se dispone de licencia. Para obtener la licencia, pédngase en contacto con el centro de
servicio regional de OMICRON.

Conexioén

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No conecte nada al interruptor automatico bajo prueba sin haberlo conectado a tierra.

» Conecte siempre a tierra el interruptor automatico en ambos extremos y en todas las
fases y ciérrelo para tener una conexion a tierra adecuada entre los interruptores.

Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:

AvISO
La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
/A\ » No conecte los cables EtherCAT® al médulo CB MC2 antes de conectarlos al
CIBANO 500.
» Conecte primero los cables EtherCAT® al CIBANO 500 y luego al modulo CB MC2.
. Conecte el CB MC2 al CIBANO 500 mediante el cable EtherCAT®.

Silos médulos CB MC2 no estan conectados desde la ultima prueba, conecte el CB MC2 al primero
0 a los dos primeros interruptores del interruptor automatico.

N —

3. Conecte el CB MC?2 al contacto principal del interruptor automatico con las pinzas y los cables
suministrados.

4. Repita los pasos del 1 al 3 para todos los interruptores que desea probar.

5. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con
firmeza.

6. En Primary Test Manager, abra la prueba de resistencia de contacto dinamico.
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7. Enelarea Configuracién del hardware, establezca la configuracion del hardware y compruebe que
Primary Test Manager haya reconocido todos los médulos CB MC2 conectados.

~ Configuracion del hardware

\
CIBANO 500 Diagrama de cableado i CBMC2 | Diagrama de cableado
VIN (CAT I / 300V) MNombre del médulo Fase Canal Activo Combinar Mombre de canal Carga LED
- N A CBMC2-0 A - m| &
b Q 1 @ CBMC2-0-1
Desactivado
A-OUTPUT / INPUT (CAT I / 300V) 2 6 CBMC2-0-2
A no A2 AN
Al A2 A3 AN . ErEm = 0O .
e e e @
1 @ CBMC2-1-1
Desactivado Desactivado Desactivado
B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V) 2 e CBMC2-1-2
Bl B2 B3 EN B4 B cevicoo - 0O .
@ ¢ @ o0 o
1 @ CBMC2-2-1
Disparo A Cerrar Desactivado Motor
2 & CBMC2-2-2

Figura 17-25: Configuracion del hardware de la prueba de resistencia de contacto dinamica

Tabla 17-40: Opciones de configuracion del hardware del CIBANO 500

CIBANO 500 |Opci6n

V IN (CAT 111/ 300 V)

1

Fuente externa o desactivada

N

Conexion neutra de V IN

A-OUTPUT / INPUT (CAT Iil / 300 V)

A1 AUX 1 Contacto seco (sin tension) Cierre A, motor Ao
Contacto himedo (con tensiéon) desactivado

A AUX 2 Contacto seco (sin tension) Cierre B, motor B o
Contacto himedo (con tensién) desactivado

A3 AUX 3 Contacto seco (sin tension) Cierre C, motor C 0
Contacto himedo (con tensién) desactivado

AN Conexién neutra comun para salidas/entradas en el grupo A

B-OUTPUT / INPUT (CAT Ill / 300 V)

B1 Disparo A, pinza | 1 o desactivado

B2 Disparo B, pinza | 2, cierre o desactivado

B3 Disparo C, pinza | 3, alimentacion o desactivado

BN Conexioén neutra de las salidas del grupo B

B4 Motor, pinza | 4 o desactivado
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V IN (CAT Il / 300 V)

Las entradas V IN (CAT lll / 300 V) se pueden configurar para conectar una fuente externa, como el
banco de baterias de la estacion o una alimentacion eléctrica externa. Generalmente, la entrada no se
utiliza, pero si necesita probar el comportamiento (tension) de la bateria de la estacion bajo condiciones
de carga reales, esta opcion esta disponible.

Nota: La bobinas o el motor pueden configurarse para que se alimenten desde V IN (fuente externa).
Si se activa, la salida correspondiente del CIBANO 500 se alimenta desde la toma 1 de la seccion V IN,
a través del conmutador de comando interno. Este conmutador de comando también puede interrumpir
la corriente en caso de cortocircuito. La entrada N de la seccién V IN es Unicamente para la medicion
de referencia de la tension.

A-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

Para la mayoria de pruebas se usa el grupo A para medir los tiempos de los contactos auxiliares. Los
contactos pueden ser "secos" 0 "humedos". Mientras que los contactos secos estan libres de potencial,
los humedos pueden tener tension aplicada. El grupo A también se puede utilizar para registrar la
tensién de alimentacién y la corriente de tres bobinas de cierre o tres motores simultaneamente
mediante su configuracion.

Nota: EI CIBANO 500 solo tiene tres conmutadores de comando. Por lo tanto, se pueden utilizar tres
bobinas de disparo o tres bobinas de cierre de manera simultanea, pero no las seis bobinas al mismo
tiempo. Para registrar las corrientes de las tres bobinas de disparo y las tres bobinas de cierre por
separado, conecte tres bobinas de cierre en las tomas de A1 a A3, tres bobinas de disparo a las tomas
de B1 a B3y, a continuacion, realice la prueba de resistencia de contacto dinamica. Las otras pruebas,
como CO u OC, con las sefales de disparo y de cierre aplicadas al mismo tiempo, se realizan con un
cableado diferente.

B-OUTPUT /INPUT (CAT Il / 300 V)

El grupo B se utiliza generalmente de la siguiente manera: B1 se utiliza para el comando Abrir, B2 se
utiliza para el comando Cerrar y B3 se utiliza para el suministro de alimentacién continua (véase
17.2.11 "Suministro de alimentacion continua” en la pagina 199). B4 se utiliza para alimentar el motor o
para medir la corriente del motor mediante una pinza de corriente.

Tabla 17-41: Opciones de configuracién del hardware del médulo CB MC2

CB MC2 Opcién

Nombre del médulo! [ Nombre editable del médulo CB MC2

Fase Asignacion de fase editable del modulo CB MC2 (almacenado en el dispositivo)
Canal Canal del médulo CB MC2

Activo Haga clic en el simbolo de la toma para activar o desactivar el canal.

Combinar Haga clic en la casilla de verificacion Combinar para combinar los canales del

modulo CB MC2. Los canales CB MC2 combinados pueden ser activos o
inactivos. Los resultados de la medicion se etiquetan con el nombre de canal 1,
y la tensién solo se mide en el canal 1.

Nombre de canal! |Nombre editable del canal CB MC2
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Tabla 17-41: Opciones de configuracién del hardware del médulo CB MC2 (continuacién)
CB MC2
Carga
LED

Opcién

Indica el estado de carga del médulo CB MC2.

Haga clic en el simbolo LED para identificar el médulo CB MC2 conectado
mediante el LED que parpadea.

1. Se almacena de forma permanente en la memoria del CB MC2. Por ejemplo, puede marcar sus médulos CB MC2 con los
adhesivos de colores y proporcionarles un nombre segun el color. También puede cambiar el nombre de los médulos CB MC2
segun el punto de conexion.

8. Conecte el CIBANO 500 a las bobinas de cierre y de disparo del interruptor automatico para todas
las fases, de acuerdo con el diagrama de cableado que se muestra en Primary Test Managery en
la siguiente figura.

3 x CBMC2

AAA

MODULOS A1 Interruptor
EXTERNOS A2 automatico
AN — _Z
CIBANO500B1 r—+———-—=—|-d - —|-+ - — — |-
gi f AUX 1| |AUX2 I
[ ] L [ ]
R a7 |
I I
J__ | | Bobinade | | Bobinade — |
- disparo cierre
I - I
] I

Figura 17-26: Configuracion de medicion tipica de la prueba de resistencia de contacto dinamica

Para los interruptores automaticos con un accionamiento para las tres fases, conecte la bobina de
disparo a B1, la bobina de cierre a B2 y la conexién comun de las bobinas de disparo y de cierre
(normalmente el signo menos de la bateria) a BN. Generalmente, el motor del interruptor automatico de
AT permanece conectado al banco de baterias de la subestacién durante la prueba, y se utiliza una
pinza de corriente conectada a BN y B4 para registrar la corriente del motor.

Nota: Conecte el contacto neutro de la pinza de corriente directamente al CIBANO 500 y no al otro
extremo del cable neutro para evitar errores de medicion a causa de la caida de tensioén del cable.
También puede alimentar el motor desde el CIBANO 500 si lo desea, o si no hay ningun banco de
baterias disponible en la estacion.
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Los interruptores automaticos con tres accionamientos se prueban fase por fase (consulte

17.2.3 "Pruebas de interruptores automaticos con el CIBANO 500 y los médulos CB MC2" en la
pagina 153), o bien pueden conectarse las tres sefales de disparo y de cierre juntas. Si desea registrar
la corriente de alimentacién de las tres bobinas al mismo tiempo, puede configurar las tomas haciendo

clic en ellas.

» Si utiliza

A

antes de

» Conecte
al banco

Medicion

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

el banco de baterias de la estacion para alimentar el motor o las bobinas a

través del CIBANO 500, no conecte los cables al banco de baterias de la estacion

que estén conectados al CIBANO 500.

siempre los cables primero al CIBANO 500 con conexion a tierra y después
de baterias de la estacion.

Para realizar una medicion:

1.
dinamica.

En el area Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la prueba de resistencia de contacto

Tabla 17-42: Ajustes de la prueba de resistencia de contacto dindmica

Ajuste

Descripcion

Alimentacion de la bob

ina

Fuente de alimentacion

Seleccione una de las siguientes opciones de fuente de alimentacion:

CIBANO 500 para alimentar las bobinas con el CIBANO 500.

Fuente externa para alimentar las bobinas con la fuente conectada a
VIN.

Placa de control para alimentar las bobinas con un interruptor de placa
de control.’

Configuracion de la
alimentacion?3

Seleccione una configuracién de alimentacién de bobina preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracién personalizada.

Tension de alimentacion
de la bobina

Tension nominal de la alimentacion de la bobina
Haga clic en CA o CC para establecer la tension de alimentacion de la
bobina como CA o CC respectivamente.

Nota: Para realizar las pruebas de disparo y de cierre aplicando un nivel de
tension menor a la tension nominal, establezca la tension de alimentacion de
la bobina por debajo de la tensién nominal.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacion de la bobina (solo CA)

Sefial de disparo4

Seleccione si el borde saliente o el borde que cae de la sefal de disparo
abre el interruptor automatico.

Sefial de cierre*

Seleccione si el borde saliente o el borde que cae de la senal de cierre
cierra el interruptor automatico.
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Tabla 17-42: Ajustes de la prueba de resistencia de contacto dinamica (continuacion)

Ajuste

Descripcion

Contacto principal

Corriente de prueba por
canal

Corriente de salida de cada canal de corriente del CB MC2°

Medir PIR2 Seleccione la casilla de verificacion Medir PIR para medir los tiempos de
operacion de las resistencias de preinsercion.

Umbral de CO Umbral de resistencia para detectar si el contacto principal esta abierto o
cerrado. Primary Test Manager interpreta que el contacto esta abierto si la
resistencia de contacto de este se encuentra por encima del umbral de CO
y viceversa.

Otros

Cerrar el interruptor
antes de la prueba®

Seleccione la casilla Cerrar el interruptor antes de la prueba para cerrar
automaticamente el interruptor automatico 1 segundo antes de iniciar una
medicion.

Velocidad de muestreo

Velocidad de muestreo de la mediciéon’

Puesta a tierra

Seleccione el estado de la puesta a tierra del interruptor automatico
sometido a prueba.

Filtro de rebote de contacto

Contacto principal

Valor umbral del intervalo de tiempo entre dos rebotes consecutivos del
contacto principal. Para los intervalos de tiempo iguales o inferiores al
umbral, el contacto se considerara cerrado.

Al fijar el valor en 0,0 ms, se desactiva el filtro de rebote de contacto.

Contacto auxiliar

Valor umbral del intervalo de tiempo entre dos rebotes consecutivos del
contacto auxiliar. Para los intervalos de tiempo iguales o inferiores al
umbral, el contacto se considerara cerrado.

Al fijar el valor en 0,0 ms, se desactiva el filtro de rebote de contacto.

Ajustes de pinza de corriente®

Canal Toma I/O del grupo B
Relacion Relacion de pinzas de corriente
| max Corriente maxima del rango de sonda seleccionado

Alimentacion del motor

Fuente de alimentacién

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar el motor con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa si el motor se alimenta con el banco de
baterias o con la alimentacién de la estacidn sin ninguna conexion al
CIBANO 500 o si el banco de baterias de la estacion esta conectado a la
secciéon V IN y se alimenta, por ejemplo, a través de la toma B4.

Nota: No se recomienda alimentar el motor con tensiones inferiores a la
tension nominal. Si lo hace, no se proporcionara ninguna informacion
adicional de utilidad y podria provocar el deterioro del funcionamiento del
motor con el paso del tiempo.
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Tabla 17-42: Ajustes de la prueba de resistencia de contacto dinamica (continuacion)

Ajuste

Descripcion

Configuracion de la
alimentacion?3

Seleccione la configuracion de alimentacién del motor preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
del motor

Tensiéon nominal de alimentacion del motor
Haga clic en CA o CC para la tensién de alimentacion del motor CA o CC,
respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacién del motor (solo CA)

Duracion max. de

Duracion maxima de alimentacion del motor si no se detiene

suministro automaticamente

Secuencia

0] Realizar una secuencia de apertura

C Realizar una secuencia de cierre

oc? Realizar una secuencia de recierre

co? Realizar una secuencia de disparo libre

0-co?® Realizar una secuencia O-CO

CO-CO Realizar una secuencia CO-CO

0-CO-CO Realizar una secuencia O-CO-CO

1. Disponible Unicamente si las sefiales de disparo y/o cierre estan configuradas en el médulo /OB1.

2. Unicamente disponible en el flujo de trabajo de prueba guiada y si se selecciona el CIBANO 500 como fuente
3. Datos tomados de la placa de caracteristicas

4. Solo disponible si se selecciona la placa de control como fuente de alimentacion.

5. Le recomendamos que utilice una corriente de prueba de 100 A por canal CB MC2 para obtener unos resultados mas

precisos.

o

La casilla Cerrar el interruptor antes de la prueba solo esta activa si la secuencia de prueba se inicia con el comando Abrir.

7. Le recomendamos 10 kHz para limitar la cantidad de datos creados. Solo son necesarias velocidades de muestreo mas
elevadas para pruebas especiales.

8. Solo disponible si se ha configurado una pinza de corriente. El valor de canal que se muestra hace referencia al grupo B de
tomas 1/0 en el panel lateral del CIBANO 500. Las tomas B1...B4 se pueden configurar como pinzal1...pinzal 4

respectivamente.

9. Consulte Tabla 17-43: "Secuencias de la prueba de resistencia de contacto dinamica" en la pagina 182.
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La tabla que aparece a continuacion describe las secuencias de la prueba de resistencia de contacto

dinamica.

Tabla 17-43: Secuencias de la prueba de resistencia de contacto dinamica

Secuencia

Accion

0]

Con esta secuencia se mide el tiempo de apertura del interruptor
automatico. Para las secuencias de O y C, le recomendamos realizar la
prueba dos veces, una vez con tensién nominal y otra con el 20 % de esta
para garantizar la funcionalidad del interruptor automatico con un banco de
baterias débil.

Esta es la secuencia para medir el tiempo de cierre del interruptor
automaético.

oC

Con esta secuencia se simula una operacion de cierre después de que el
interruptor automatico se haya disparado para despejar un fallo.

Al principio, el interruptor automatico debe estar en la posicion cerrada. Un
comando Abrir inicia la secuencia, seguida por un tiempo muerto para
despejar el fallo; por ultimo, un comando Cerrar debe cerrar el interruptor
automatico. Esta secuencia también se denomina secuencia de recierre.
Para determinar el tiempo de recierre minimo que puede proporcionar el
interruptor automatico, el comando Cerrar se aplica mientras el interruptor
automatico aun se encuentra realizando la operacién de apertura. A
continuacion, el interruptor automatico se cerrara tan rapido como sea
posible después de abrirse.

CO

Con esta secuencia se simula una operacién de disparo después de que el
interruptor automatico se ha cerrado en condicion de fallo (disparo libre) o
la verificacién del correcto funcionamiento del sistema de antibombeo.
Para la prueba de tiempo de disparo libre, el interruptor automatico debe
estar en posicion abierta antes de iniciar la prueba. El interruptor
automatico se cierra y, a continuacion, mientras la operacion de cierre sigue
en curso, se envia un comando Abrir. Entonces el interruptor automatico se
abre lo mas rapido posible.

Para probar la funcién antibombeo del interruptor automatico, este debe
estar en posicion cerrada antes de iniciar la prueba. Para esta prueba, se
establece un tiempo de apertura mas breve (normalmente 200 ms) que el
tiempo de cierre (normalmente 400 ms). Compruebe que el tiempo final se
ha incrementado para que la secuencia de prueba cubra toda la duracion
del comando Cerrar (normalmente 190 ms como minimo). Cuando se envia
el comando Cerrar, el interruptor automatico ya esta cerrado, lo que inicia la
funcion antibombeo. A continuacion, se envia un comando Abrir y se
dispara el interruptor automatico. EI comando de cierre sigue activo cuando
finaliza el comando Abrir, pero el interruptor automatico no deberia
"bombear", de modo que no deberia cerrarse de nuevo.
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Tabla 17-43: Secuencias de la prueba de resistencia de contacto dinamica (continuacion)

Secuencia Accion

0-CO Con esta secuencia se simula una secuencia de recierre (OC) bajo una
condicidn de fallo. Si no se despeja el fallo, el interruptor automatico debe
abrirse (O) inmediatamente y permanecer en esta posicion.

Al principio, el interruptor automatico debe estar en la posicion cerrada. La
secuencia empieza con un comando Abrir; después de un tiempo muerto,
los comandos Abrir y Cerrar (CO) deben aplicarse al mismo tiempo (con un
retardo normal de 300 ms).

CO-CO Algunos interruptores automaticos tienen una especificacion diferente para
el tiempo de pausa entre CO y CO para las secuencias CO-CO y
0O-CO-CO. Por lo tanto, ambas secuencias estan disponibles para las
pruebas. El tiempo entre ambas secuencias secundarias CO debe
establecerse de acuerdo con los datos técnicos del interruptor automatico
(normalmente 15.000 ms).

O-CO-CO Algunos interruptores automaticos tienen una especificacion diferente para
el tiempo de pausa entre CO y CO para las secuencias CO-CO y
O-CO-CO. Por lo tanto, ambas secuencias estan disponibles para las
pruebas. El tiempo entre ambas secuencias secundarias CO debe
establecerse de acuerdo con los datos técnicos del interruptor automatico
(normalmente 15.000 ms).

2. En el area Evaluacién, configure la evaluacion.

» Haga clic en Editar configuracion o en una de las tablas para abrir el cuadro de dialogo
Configuracion de evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacion Evaluacidon automatica para habilitar la evaluacion
automatica.

Nota: Para obtener informacion sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte
15.3 "Limites de evaluacién" en la pagina 99.

3. Mediante los botones Abrir interruptor, Cerrar interruptor y Alimentar motor del area
Mediciones de Primary Test Manager (véase 12.1 "Comandos de control de pruebas" en la
pagina 83), puede comprobar si todos los cables estan conectados correctamente y establecer el
interruptor automatico en el estado adecuado. Por ejemplo, para probar una secuencia C, el
interruptor automatico debe estar abierto y el muelle cargado.

4. En el &rea Mediciones, haga clic en Iniciar.
ﬂ El anillo azul del botdn Iniciar/Parar esta encendido.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No entre en el area de pruebas de alta tensién durante la prueba con el CIBANO 500,
ya que cualquier seccién del interruptor automatico puede transportar tensiones
peligrosas.

» Manténgase en el drea segura durante la prueba.
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5. Parainiciar la medicion, pulse el botén Iniciar/Parar.
El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

6. Una vez finalizada la medicion, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se
enciende la luz de aviso verde y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicion.
Los tiempos de funcionamiento dependen de la secuencia de los comandos Cerrar y de disparo. En
la siguiente tabla se describen los tiempos de funcionamiento de todas las secuencias de medicion.

Tabla 17-44: Tiempos de funcionamiento’

Datos

Descripcion

Tiempo de apertura

Tiempo de apertura del contacto de la operacion O, OC, O-CO y O-CO-CO

Sincr. de apertura

Tiempo de sincronizacion de apertura de la operacion O, OC, O-CO y
0-CO-CO

Tiempo de cierre

Tiempo de cierre del contacto de la operacion C, CO y O-CO

Sincr. de cierre

Tiempo de sincronizacién de cierre de la operacion C, CO y O-CO

Tiempo de recierre

Tiempo de recierre del contacto de la operacién OC

Tiempo de apertura-
cierre

Tiempo de apertura-cierre del contacto de la operacion O-CO, CO-CO y
0-CO-CO

Tiempo de cierre-
apertura 1

Tiempo de cierre-apertura del contacto de la operacion CO y O-CO

Tiempo de cierre-
apertura 2

Segundo tiempo de cierre-apertura del contacto de la operacion CO-CO y
0-CO-CO

Evaluacion

Evaluacion de tiempos de funcionamiento

1. Los tiempos de funcionamiento se calculan por contacto, fase o interruptor automatico.

Tabla 17-45: Caracteristicas del contacto auxiliar’

Datos Descripcion

Contacto Nombre del contacto auxiliar del interruptor automatico sometido a prueba
Fase Fase a la que pertenece el contacto auxiliar

Tipo Tipo del contacto auxiliar (a, b, wiper)

Tiempo de conmut.

Tiempo de cierre o apertura del contacto auxiliar en funcién de su tipo

Duracion

Tiempo que permanece cerrado el wiper

Dif. con principal

Diferencia de tiempo entre la apertura y el cierre del contacto auxiliar y el
contacto principal correspondiente

Evaluacion

Evaluacion de las caracteristicas del contacto auxiliar

1. Calculadas solo para secuencias Oy C
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Tabla 17-46: Caracteristicas del contacto principal1

Datos

Descripcion

Contacto principal

Contacto principal al que se refiere esta fila de medicion

Tiempo de rebote?

Duracién del rebote del contacto principal

Numero de rebotes?

Nuamero de rebotes del contacto principal en el tiempo de rebote

Tiempo de cierre del
PIR

Tiempo de cierre para resistencias de preinsercion

Evaluacion

Evaluacion de medicion

1. Disponible solo para secuencias Oy C
2. No disponible si se ha seleccionado la casilla de verificacion Medir PIR

Tabla 17-47: Caracteristicas de la bobina

Datos

Descripcion

Corriente pico

Valor de corriente pico a través de una bobina de cierre o de disparo

Evaluacion

Evaluacion de caracteristicas de la bobina

Desconexion

No desconecte el interruptor automatico. Déjelo conectado para realizar la siguiente prueba. Para
desconectar el interruptor automatico, consulte "Desconexion" en la pagina 197.
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17.2.8 Prueba de tensién minima de operacién

La prueba de tensién minima de operacion determina la tensién minima necesaria para disparar o cerrar
el interruptor automatico. Mediante la fuente de alimentacion interna del CIBANO 500, la tension de
alimentacion de la bobina se incrementa paso a paso a través de una secuencia de prueba
automatizada hasta que el interruptor automatico se acciona.

Nota: Para realizar la prueba de tensién minima de operacién se requiere una licencia. Sin la licencia,
no es posible iniciar la medicion y Primary Test Manager muestra un mensaje en el que se indica que
no se dispone de licencia. Para obtener la licencia, pdngase en contacto con el centro de servicio
regional de OMICRON.

Conexioén

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No conecte nada al interruptor automatico bajo prueba sin haberlo conectado a tierra.
» Conecte siempre a tierra el interruptor automatico en ambos extremos y en todas las
fases y ciérrelo para tener una conexion a tierra adecuada entre los interruptores.
Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:
1. En Primary Test Manager, abra la prueba de tension minima de operacién.

2. En el area Configuracion del hardware, establezca la configuracion del hardware.
En ocasiones, puede dejar los cables tal como estaban conectados en la prueba anterior. Las tomas
que no se utilizan pueden permanecer conectadas.

~ Configuracion del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado

VIN (CAT OI / 300V)

1 N
Desactivado

A-OUTPUT / INPUT (CAT IIL / 300V)
Al A2 A3 AN

Desactivade Desactivade Desactivado

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V)

Bl B2 B3 BN B4
Disparo Cerrar Desactivado Motor

Figura 17-27: Configuracion del hardware de la prueba de tensién minima de operacién
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Tabla 17-48: Opciones de configuracién del hardware del CIBANO 500

CIBANO 500 Opcidn

V IN (CAT 11/ 300 V)*

1 Fuente externa o desactivada

N Conexioén neutra de V IN

A-OUTPUT / INPUT (CAT lll / 300 V)

A1 Motor A o desactivado

A2 Motor B o desactivado

A3 Motor C o desactivado

AN Conexién neutra comun para salidas en el grupo A
B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

B1 Disparo o desactivado

B2 Cierre o desactivado

B3 Alimentacion o desactivado

BN Conexién neutra comun para salidas en el grupo B
B4 Motor o desactivado

1. No se puede utilizar para alimentar la bobina de disparo o de cierre ya que se necesita una tension variable; sin embargo, se
puede utilizar para alimentar el motor.

3. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con
firmeza.

4. Conecte el CIBANO 500 a las bobinas de cierre y de disparo del interruptor automatico de acuerdo
con el diagrama de cableado que se muestra en Primary Test Manager.

Medicion
Para realizar una medicion:

1. En el &rea Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la prueba de tensién minima de
operacion.

Tabla 17-49: Ajustes de la prueba de tension minima de operacion

Ajuste Descripcion

Alimentacion de la bobina

Configuracion de la Seleccione una configuracion de alimentacion de bobina preconfigurada a
alimentacion?:2 partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion | Tension nominal de la alimentacién de la bobina
de la bobina Haga clic en CA o CC para establecer la tensién de alimentacion de la
bobina como CA o CC respectivamente.

Frecuencia de prueba |Frecuencia de alimentacion de la bobina (solo CA)
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Tabla 17-49: Ajustes de la prueba de tension minima de operacion (continuacion)

Ajuste

Descripcion

Alimentacion durante la alimentacion de las bobinas

Habilitar

Seleccione la casilla de verificacion Habilitar para suministrar tensién en la
toma B3 durante la ejecucion de la prueba.?

Tension de alimentacion

Tensién suministrada en la toma B3 (igual que la tension de alimentacion
de la bobina)

Alimentacion antes de
la prueba

Intervalo de tiempo en el que se suministra tension antes de iniciarse la
prueba

Secuencia de prueba

Tension inicial de
alimentacion de la
bobina

Tension inicial de la secuencia de prueba automatizada para determinar la
tensién minima de operacion

Tension final de
alimentacion de la
bobina

Tension final de la secuencia de prueba automatica para determinar la
tensién minima de operacion

Escalon de tension de
alimentacion de la
bobina

Incremento escalonado de la tension de la secuencia de prueba
automatizada

Duracién del impulso de
comando

Duracion del impulso de comando de la secuencia de prueba automatizada

Pausa entre impulsos

Intervalo de tiempo entre impulsos de la secuencia de prueba automatizada

Alimentacién del motor

Fuente de alimentacién

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar el motor con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa para alimentar el motor externamente.

Configuracion de la
alimentacion’24

Seleccione la configuracion de alimentacién del motor preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
del motor

Tensiéon nominal de alimentacion del motor
Haga clic en CA o CC para la tensién de alimentacion del motor CA o CC,
respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacién del motor (solo CA)

Duracion max. de
suministro

Duracion maxima de alimentacion del motor si no se detiene
automaticamente

1. Unicamente disponible en el

flujo de trabajo de prueba guiada

2. Datos tomados de la placa de caracteristicas
3. Latoma B3 debe configurarse como de Alimentacién y es necesario especificar la tensién de alimentacion de la bobina.
4. Solo disponible si se selecciona el CIBANO 500 como fuente
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2. En el érea Evaluacién, configure la evaluacion.

» Haga clic en Editar configuracion o en la tabla para abrir el cuadro de didlogo
Configuracion de evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacion Evaluacidon automatica para habilitar la evaluacion
automatica.

Nota: Para obtener informacion sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte
15.3 "Limites de evaluacién" en la pagina 99.

3. Mediante los botones Abrir interruptor, Cerrar interruptor y Alimentar motor del area
Mediciones de Primary Test Manager (véase 12.1 "Comandos de control de pruebas" en la
pagina 83), puede comprobar si todos los cables estan conectados correctamente y establecer el
interruptor automatico en el estado adecuado. Para probar el voltaje minimo mediante la secuencia
de apertura, el interruptor automatico debe estar cerrado, y viceversa.

4. En el &rea Mediciones, seleccione la medicion que desea realizar y haga clic en Iniciar.
ﬂ El anillo azul del botén Iniciar/Parar esta encendido.

2 La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No entre en el area de pruebas de alta tensién durante la prueba con el CIBANO 500,
ya que cualquier seccién del interruptor automatico puede transportar tensiones
peligrosas.

» Manténgase en el drea segura durante la prueba.
5. Para iniciar la medicion, pulse el botén Iniciar/Parar.
O El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

Nota: Para anular manualmente la medicién en cualquier momento, pulse el botén
Parada de emergencia o el botén Iniciar/Parar del panel frontal del CIBANO 500.

Nota: Si conecta, por ejemplo, tres bobinas de tres fases en paralelo, es posible que no todas
funcionen con la misma tensién. En este caso, la prueba se ejecutara hasta que funcione la tltima
fase y se mostrara la tensién mas elevada (el peor caso).

6. Una vez finalizada la medicion, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se
@ enciende la luz de aviso verde y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicion.

Tabla 17-50: Datos de medicién del voltaje minimo

Datos Descripcion

N.° Numero de la medicion

Operacion Disparo o cierre

V de excitacion Tension de arranque de la bobina sometida a prueba
Evaluacion Evaluacion de medicién

En caso de que existan tres bobinas de disparo diferentes, las bobinas de disparo pueden operar a
diferentes tensiones. Una vez abierto el ultimo polo, la prueba se detendra y mostrara el peor resultado
del caso.
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Nota: Si existe una proteccién de discordancia activa, debera desactivarla para esta prueba para evitar
el disparo de las otras fases debido a la proteccion de la discordancia en lugar de la prueba de tension
minima de operacion.

Desconexion

No desconecte el interruptor automatico. Déjelo conectado para realizar la siguiente prueba. Para
desconectar el interruptor automatico, consulte "Desconexion" en la pagina 197.
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17.2.9 Prueba de corriente del motor

La prueba de corriente del motor registra las tensiones y corrientes de alimentacion del motor o los
motores de carga del interruptor automatico.

Nota: Para realizar la prueba de corriente del motor se requiere una licencia. Sin la licencia, no es
posible iniciar la medicidon y Primary Test Manager muestra un mensaje en el que se indica que no se
dispone de licencia. Para obtener la licencia, pongase en contacto con el centro de servicio regional de
OMICRON.

Conexioén

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No conecte nada al interruptor automatico bajo prueba sin haberlo conectado a tierra.
» Conecte siempre a tierra el interruptor automatico en ambos extremos y en todas las
fases y ciérrelo para tener una conexion a tierra adecuada entre los interruptores.
Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:
1. En Primary Test Manager, abra la prueba de corriente del motor.
2. En el area Configuracion del hardware, establezca la configuracion del hardware.

3. Después de establecer la configuraciéon del hardware, conecte la toma B4 del panel lateral del
CIBANO 500 al contacto de fase o "+" del motor, y la toma BN al contacto neutro o "-" del motor.

Nota: No conecte Trigger IN ni las pinzas de corriente a la misma toma de conexion neutra del
grupo A o B.

~ Configuracion del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado

VIN (CAT OI / 300V)

1 N
Desactivado

A-OUTPUT / INPUT (CAT IIL / 300V)
Al

A2 A3 AN
Desactivade Desactivade Desactivado

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V)
Bl B2 B3 BN B4
Disparo Cerrar Desactivado Motor

Figura 17-28: Configuracion del hardware de la prueba de corriente del motor

Nota: Puede controlar tres motores de interruptor automatico de manera simultanea. En este caso,
conecte el contacto de fase del motor 1 a la toma A1, el contacto de fase del motor 2 a la toma A2,
el contacto de fase del motor 3 a la toma A3 y los contactos neutros del motor a la toma AN.
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Tabla 17-51: Opciones de configuracién del hardware del CIBANO 500

CIBANO 500

Opcién

V IN (CAT i1/ 300 V)

1

Fuente externa, Trigger IN' o desactivado

N

Conexion neutra de V IN

A-OUTPUT / INPUT (CAT Ill / 300 V)

A1

Motor A, Trigger IN! o desactivado

A2

Motor B, Trigger IN! o desactivado

A3

Motor C, Trigger IN' o desactivado

AN

Conexién neutra comun para salidas/entradas en el grupo A

B-OUTPUT / INPUT (CAT Ill / 300 V)

Disparo
Trigger IN'
B1 todo o desactivado
Fase A
Pinza | 1 Motor
Fase B
Fase C
Cierre
Trigger IN'
tod
B2 odo o desactivado
Fase A
Pinza |l 2 Motor
Fase B
Fase C
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Tabla 17-51: Opciones de configuracién del hardware del CIBANO 500 (continuacion)

CIBANO 500 |Opcion
Alimentacion
Trigger IN'
tod
B3 odo o desactivado
Fase A
Pinzal 3 Motor
Fase B
Fase C
BN Conexion neutra de las salidas del grupo B
Motor
Trigger IN'
tod
B4 odo o desactivado
Fase A
Pinza | 4 Motor
Fase B
Fase C

1. Seinial del trigger que inicia la medicion

4. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con
firmeza.

5. Conecte el CIBANO 500 al motor del interruptor automatico de acuerdo con el diagrama de cableado
que se muestra en Primary Test Manager y la siguiente figura.

l

Motor (por ejemplo, B4)

Conmutador de posicion final
Comun (por ejemplo, BN)

= —

Figura 17-29: Conexion del CIBANO 500 al interruptor automatico para la prueba de corriente del motor
(el conmutador de posicion final se abre cuando el muelle esta cargado).
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Medicion

Para realizar una medicion:

1.

En el area Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la prueba de corriente del motor.

Tabla 17-52: Ajustes de la prueba de corriente del motor

Ajuste

Descripcion

Alimentacién del motor

Fuente de alimentacién

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar el motor con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa para alimentar el motor externamente.

Configuracion de la
alimentacion2

Seleccione la configuracion de alimentacién del motor preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
del motor

Tensiéon nominal de alimentacion del motor
Haga clic en CA o CC para la tensién de alimentacion del motor CA o CC,
respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacién del motor (solo CA)

Duracion max. de
suministro

Duracion maxima de alimentacion del motor si no se detiene
automaticamente

Alimentacion de la bob

ina

Fuente de alimentacién

Seleccione una de las siguientes opciones de fuente de alimentacion:

CIBANO 500 para alimentar las bobinas con el CIBANO 500.

Fuente externa para alimentar las bobinas con la fuente conectada a
VIN.

Placa de control para alimentar las bobinas con un interruptor de placa
de control.3

Configuracion de la
alimentacion2

Seleccione una configuracion de alimentacion de bobina preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
de la bobina

Tension nominal de la alimentacion de la bobina
Haga clic en CA o CC para establecer la tensién de alimentacion de la
bobina como CA o CC respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacién de la bobina (solo CA)

Senal de disparo®

Seleccione si el borde saliente o el borde que cae de la sefal de disparo
abre el interruptor automatico.

Sedial de cierre*

Seleccione si el borde saliente o el borde que cae de la senal de cierre
cierra el interruptor automatico.

Otros

Velocidad de muestreo

Velocidad de muestreo de la medicion
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Tabla 17-52: Ajustes de la prueba de corriente del motor (continuacion)

Ajuste Descripcion

Ajustes de pinza de corriente®

Canal Toma I/O del grupo B
Relacién Relacién de pinzas de corriente
| max Corriente maxima del rango de sonda seleccionado

Ajuste del Trigger6

Umbral Valor umbral de la sefial del trigger
La medicion se inicia si la sefial del trigger sube por encima (borde saliente)
o cae por debajo (borde que cae) del umbral.

Tipo de flanco Borde saliente o borde que cae

1. Unicamente disponible en el flujo de trabajo de prueba guiada y si se selecciona el CIBANO 500 como fuente
2. Datos tomados de la placa de caracteristicas

3. Disponible unicamente si las sefiales de disparo y/o cierre estan configuradas en el modulo /OB1.

4. Solo disponible si se selecciona la placa de control como fuente de alimentacion.

5. Solo disponible si al menos una salida del grupo B esta configurada en Pinza | x.

6. Solo disponible si V IN o una salida del grupo A o del grupo B esta establecido en Trigger IN.

2. En el area Evaluacion, configure la evaluacion.

» Haga clic en Editar configuracion o en una de las tablas para abrir el cuadro de dialogo
Configuracion de evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacion Evaluacién automatica para habilitar la evaluacion
automatica.

Nota: Para obtener informacién sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte

15.3 "Limites de evaluacion” en la pagina 99.

3. En el area Mediciones, haga clic en Iniciar.
El anillo azul del botén Iniciar/Parar esta encendido.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No entre en el area de pruebas de alta tensién durante la prueba con el CIBANO 500,
ya que cualquier seccién del interruptor automatico puede transportar tensiones
peligrosas.

» Manténgase en el drea segura durante la prueba.
4. Para iniciar la medicion, pulse el boton Iniciar/Parar.

El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

Nota: En caso de emergencia, puede anular la medicién manualmente en cualquier momento. Para
ello, pulse el botéon Parada de emergencia del panel frontal del CIBANO 500.

5. Una vez finalizado el proceso de carga, el CIBANO 500 detiene automaticamente la medicion.
El simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se enciende la luz de aviso verde
y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicién.
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En la siguiente figura se muestra un ejemplo de los resultados graficos de la prueba de corriente del
motor.

~ Mediciones

Iniciar Borrar todo
Grafico \|_Tabla

—

- ] [ %) [ I P wn

E L 8 & &8 © & & 2

TR ST NN PR ST ST T ST ST
Cursores & Ajustes

=)

=)
=3

T LA RERRE R T T T AR T [ T T [T RERERREE
00 05 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 85 90 95 100 105 110 115 120 125 130 135

Figura 17-30: Ejemplo de resultados graficos de la prueba de corriente del motor

Para visualizar los resultados numéricos de la medicion, haga clic en la ficha Tabla del area
Mediciones.

Tabla 17-53: Caracteristicas del motor

Datos Descripciéon

Corriente de irrupcién Corriente maxima suministrada por el motor
En un motor de CC, la corriente de irrupcioén se alcanza normalmente
durante la fase de inicio.

Tiempo de carga Tiempo que necesita el motor para cargar el muelle
El muelle se utiliza para almacenar energia para una operacién de disparo
o cierre.

Evaluacion Evaluacion de medicion
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Desconexién
Nota: No desconecte el equipo en prueba del CIBANO 500 si tiene previsto realizar mas mediciones.

Para desconectar el equipo en prueba del CIBANO 500:
@ 1. Pulse el boton Parada de emergencia del panel frontal del CIBANO 500.

2. Espere hasta que la luz verde del panel frontal del CIBANO 500 esté encendida y el simbolo de aviso
en el panel lateral del CIBANO 500 esté apagado.

3. Quite la barrera entre el area segura y el area peligrosa.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No toque ninguna seccidn del interruptor automatico antes de conectarlo a tierra 'y
cortocircuitar sus terminales.

» Cortocircuite y conecte a tierra siempre los terminales del interruptor automatico con
una unidad de conexion a tierra.

Desconecte los cables de la bateria de la estacion, si estdn conectados.

Desconecte los cables del motor del interruptor automatico, si estan conectados.
Desconecte los cables de las bobinas de disparo y de cierre del interruptor automatico.
Desconecte un modulo CB MC2 del CIBANO 500.

N o o s

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No continde sin conectar a tierra los terminales del equipo en prueba.

» Conecte los terminales del equipo en prueba a tierra mediante una unidad de conexion
a tierra.

8. Desconecte el CB MC2 del contacto principal del interruptor automatico.
9. Desconecte el CB MC2 de una fase del interruptor automatico.
10.Repita los pasos del 7 al 9 para todas las fases que se han probado.

11.Apague el CIBANO 500 pulsando el conmutador de encendido y apagado del panel lateral del
CIBANO 500.

12.Desconecte el cable de alimentacion.

13.Quite la conexion a tierra equipotencial en ultimo lugar, primero del lado de la subestacion y luego
del CIBANO 500.

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No deje los muelles del interruptor automatico cargados tras desconectar el
CIBANO 500 del interruptor automatico.

» Accione siempre el interruptor automatico manualmente mediante sus botones de
funcionamiento hasta que se descarguen los muelles.
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17.2.10 Prueba con fuente de alimentacion externa

Si utiliza una fuente de alimentacién externa (por ejemplo, el banco de baterias de la estacion) para
alimentar el motor o las bobinas del interruptor automatico durante la prueba, conecte la fuente de
alimentacion externa a la entrada V IN del CIBANO 500y cablee las tomas N y BN como se muestra en
la figura siguiente.

T Disparo
manual

1

Cierre
manual

Bobinade Bobina de
disparo cierre
Disparo Cierre

{ AUX

(

AUX

T

«

Cablee las tomas

Figura 17-31: Cableado de las tomas del CIBANO 500 para realizar una prueba con una fuente de

alimentacion externa
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17.2.11 Suministro de alimentacion continua

ElI CIBANO 500 proporciona un suministro de alimentacion continua en la toma B3 para alimentar, por
ejemplo, los interruptores automaticos hibridos antes de la prueba y siempre que sea necesario.
Después de conectar el CIBANO 500, puede configurar el suministro de alimentacion continua en la
barra de estado de Primary Test Manager.

Nota: El suministro de alimentacion continua no esta disponible solo para la prueba de tensién minima
de operacion (véase 17.2.8 "Prueba de tensién minima de operacion” en la pagina 186). Si ha activado
el suministro de alimentacién continua y abre la prueba de tension minima de operacion, Primary Test
Manager le solicitara que desactive el suministro de alimentacion continua antes de ejecutar la prueba.

Para configurar el suministro de alimentacion continua:
1. En la barra de estado, haga clic en Editar.

@ Configuracién de la alimentacion @
Alimentacion (B3)

Tensién de alimentacion (1) v| Oca ®cc

Cancelar

Figura 17-32: Cuadro de dialogo Configuracién de la alimentacién

2. En el cuadro de dialogo Configuracion de la alimentacion, seleccione la tension de alimentacion
que desee utilizar para probar el interruptor automatico.

2 La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No toque la toma B3 ni ningun cable conectado después de activar el suministro de
alimentacion continua.

» Utilice siempre una luz estroboscoépica para avisar al personal de la existencia de
posibles condiciones de funcionamiento peligrosas.

» Para activar el suministro de alimentacion continua, haga clic en ON en la barra de estado. Después
de hacer clic en Activar en el cuadro de dialogo Activar alimentacion eléctrica, la tension de
alimentacion configurada se aplica a la toma B3, y la luz roja del panel frontal parpadeara indicando
posibles condiciones de funcionamiento peligrosas.

Nota: Si ha activado el suministro de alimentacién continua, la configuracion de la alimentacion de la
bobina no esta disponible porque es la alimentacion continua la que establece la tension de
alimentacion.

PRECAUCION

Es posible que ocurran danos personales debidos a la operacién del interruptor
automatico

» Antes de desactivar la alimentacion continua, abra el interruptor automatico.

» Para desactivar el suministro de alimentacién continua, haga clic en OFF en la barra de estado.
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17.3 Pruebade subestaciones aisladas en gas con puesta
a tierra en ambos lados

El CIBANO 500 en combinacién con Primary Test Manager permite probar subestacion aislada en gas
(GIS) con puesta a tierra en ambos lados. En esta seccion se describen las siguientes pruebas GIS:

» Tiempos (GIS) (véase 17.3.4 "Prueba de tiempos (GIS)" en la pagina 206)
» Voltaje minimo (véase 17.3.5 "Prueba de tension minima de operaciéon” en la pagina 216)
» Corriente del motor (véase 17.3.6 "Prueba de corriente del motor" en la pagina 221)

Para probar subestaciones aisladas en gas con solo un extremo puesto a tierra, siga las instrucciones
de 17.1 "Pruebas de interruptores automaticos de media tensién" en la pagina 110 o 17.2 "Pruebas de
interruptores automaticos de alta tension" en la pagina 151.

17.3.1 Precauciones de seguridad en la subestacion
PELIGRO

Las descargas eléctricas pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No conecte la unidad de prueba al equipo en prueba si existe la posibilidad de que

descargue una tormenta eléctrica sobre cualquier parte del sistema.

» Compruebe siempre las condiciones climatolégicas durante la prueba con el
CIBANO 500.
Observe siempre las normas de seguridad siguientes:
» Desconecte el equipo en su totalidad.
* Imposibilite una posible reconexién.
» Verifique que no circule corriente eléctrica por la instalacion.
» Cortocircuite y ponga la instalacién a tierra.
» Establezca la proteccion correspondiente contra elementos contiguos que estén bajo tension.

» Conecte a tierra el equipo en prueba en uno o varios terminales durante la conexion, las pruebas y
la desconexion.

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No realice la prueba con el CIBANO 500 sin haber conectado a tierra el interruptor
automatico.

» Conecte siempre a tierra el interruptor automatico en ambos extremos y en todas las
fases y ciérrelo para tener una conexion a tierra adecuada entre los interruptores.

Separe el area de trabajo como se muestra en la Figura 1-1: "Ejemplo de separacion entre las areas
de prueba de alta tensién y de seguridad" en la pagina 10 en un area segura y un area peligrosa
mientras se esté ejecutando la prueba. Configure una barrera adecuada vy, si estan disponibles, luces
de aviso para proteger a los demas del acceso al area peligrosa y el contacto accidental con los
elementos bajo tension.
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Si existe una distancia méas grande entre la ubicacion del CIBANO 500y el area peligrosa (es decir, el
equipo en prueba), es necesario que haya una segunda persona con acceso a un botén adicional de
Parada de emergencia.

2 La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No utilice nunca la unidad de prueba CIBANO 500 si no ha establecido una conexién
firme a tierra.

» Conecte la unidad CIBANO 500 a tierra con un cable de al menos 6 mm? de seccién
lo mas cerca posible de la posicion del operador.

17.3.2 Subestaciones aisladas en gas

Para poder realizar los trabajos de mantenimiento de forma segura, generalmente hay conmutadores
de puesta a tierra incorporados en las subestaciones aisladas en gas (GIS). Estos conectan el
conductor a tierra y evitan que alguna pieza tenga carga con alta tensién como resultado del
acoplamiento capacitivo.

Barra 1
Barra 2 J-
Seccionador \ \ Seccionador
J( \ Conmutador de puesta a tierra
Interruptor
automatico \

Seccionador \-- j Conmutador de puesta a tierra

Conmutador de

puesta a tierra j

Figura 17-33: Diagrama de linea individual de un GIS con suficientes conmutadores de puesta a tierra:
solucion segura y comoda para el mantenimiento de los interruptores automaticos
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Cuantos mas seccionadores y conmutadores de puesta a tierra se incorporen, mayor sera la seguridad
al realizar trabajos de mantenimiento en el interruptor automatico.

Barra 1

Barra 2

- Seccionador

Seccionador -
\ abierto

abierto

v

L. Conmutador de puesta
‘ a tierra cerrado

Interruptor \>
automatico

Conmutador de puesta
a tierra cerrado

Y —

Figura 17-34: Diagrama de linea individual de un GIS con un nimero minimo de seccionadores y
conmutadores de puesta a tierra: no es seguro abrir los conmutadores de puesta a tierra durante el
mantenimiento de los interruptores automaticos

Puesto que el conmutador de puesta a tierra conecta el conductor de linea a la conexion de tierra,
normalmente se puede acceder al conductor de linea desde el exterior del GIS.

Conmutador de puesta a tierra abierto Conmutador de puesta a tierra cerrado
(= (=
[ [
RIT~3
N A -~
\QO) 4 /.9)
yod
\(}/

/‘Lr /\_[
@) )

Figura 17-35: Como funciona un conmutador de puesta a tierra
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Seccionadores

Barra 2

~_1

e

Lal
Interruptor automatico

€
it

\
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Figura 17-36: GIS con dos conmutadores de puesta a tierra aislados

Material no
conductor
“
E.\ ~~
\\ \
\Q)
I
\/
Conductor
Lr\
QO

Figura 17-37: Componentes del conmutador de puesta a tierra
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Si el conmutador de puesta a tierra esta cerrado, el conductor de linea del GIS se conecta, a través de
un derivador a tierra en la parte superior del conmutador de puesta a tierra, con la carcasa del GIS que

tiene potencial a tierra.

Los conmutadores de puesta a tierra pueden ser aislados o no aislados. En los conmutadores de puesta
a tierra aislados, se puede quitar la conexién entre el conductor de linea y la conexién a tierra (carcasa

del GIS).

Material no

conductor \

|

Derivador a tierra

>

Carcasa del GIS

(

\._/

-

)
/

Figura 17-38: Conmutador de puesta a tierra aislado
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17.3.3 Inicio de la unidad de prueba y del software

Para poner el CIBANO 500 en funcionamiento e iniciar Primary Test Manager:

1. Conecte de forma adecuada los terminales de puesta a tierra del CIBANO 500 a la conexion a tierra
de la subestacion.

2. Conecte el CIBANO 500 a un ordenador con el cable Ethernet suministrado y encienda el ordenador.

3. Conecte el CIBANO 500 a la alimentacion eléctrica de la red mediante el cable de alimentacion
suministrado.

4. Encienda el CIBANO 500 pulsando el conmutador de encendido y apagado de la alimentacion
ubicado en el panel lateral.La luz verde de aviso del panel frontal del CIBANO 500 (consulte la
Figura 3-1: "Vista frontal del CIBANO 500" en la pagina 15) parpadea durante unos instantes y
luego se apaga durante aproximadamente un minuto. Cuando la luz se enciende, las salidas del
CIBANO 500 no portan ninguna corriente o tensién peligrosas.

5. Inicie Primary Test Managery conecte con el CIBANO 500 tal y como se describe en 5.4 "Inicio de
Primary Test Manager y conexion con el CIBANO 500" en la pagina 26.

Si no pudo establecer conexion con el dispositivo CIBANO 500y la luz verde esta encendida de manera
permanente, espere unos segundos Y realice una de estas acciones:

» Haga clic en Mas, debajo del botdon Conectar y, a continuacion, haga clic en Actualizar.
» Pulse F5.

ABO11F Conectar
Version 4.30 (0787) [CIBANO-500]

Figura 17-39: Conexion con el CIBANO 500

Si el dispositivo CIBANO 500 al que desea conectarse no aparece en la lista de dispositivos disponibles,
siga las instrucciones de 20.1 "Conexién al CIBANO 500" en la pagina 272.

Después de iniciar Primary Test Managery conectarlo al CIBANO 500, continie como se describe
anteriormente en este Manual del usuario. Puede:

» Crear nuevo trabajo (véase 7 "Crear nuevo trabajo" en la pagina 48)
« Ejecutar trabajo preparado (véase 8 "Ejecutar trabajo preparado” en la pagina 69)

» Administrar ubicaciones, activos, trabajos e informes de la prueba (véase 9 "Administracion de
objetos" en la pagina 70)

» Crear nuevas pruebas manuales (véase 10 "Crear nuevas pruebas manuales" en la pagina 78)
» Abrir pruebas manuales existentes (véase 11 "Abrir pruebas manuales" en la pagina 82)
* Generar los informes de la prueba (véase 14 "Generar informes de la prueba" en la pagina 91)

En las siguientes secciones se describen las pruebas de subestaciones aisladas en gas con puesta a
tierra en ambos lados.
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17.3.4 Prueba de tiempos (GIS)

La prueba de tiempos (GIS) mide el sincronismo de los contactos del interruptor automatico. En funcién
de la secuencia seleccionada, el tiempo de apertura, el tiempo de cierre, el tiempo de cierre-apertura,
etc., se calculan automaticamente. Con los moédulos CB TN3, también puede medir el desplazamiento
de los contactos principales del interruptor automatico durante su operacion (consulte 17.5 "Pruebas de
interruptores automaticos con el CIBANO 500y los médulos CB TN3" en la pagina 233).

Conexioén

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No conecte nada al interruptor automatico bajo prueba sin haberlo conectado a tierra.

» Conecte siempre a tierra el interruptor automatico en ambos extremos y en todas las
fases y ciérrelo para tener una conexion a tierra adecuada entre los interruptores.

Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
A » No conecte los cables EtherCAT® al médulo CB MC2 antes de conectarlos al
CIBANO 500.

» Conecte primero los cables EtherCAT® al CIBANO 500y luego al modulo CB MC2.

Pinza Kelvin

Sensor de corriente

cCB MC2
Derivador a tierra del conmutador de Derivador a tierra del conmutador de
puesta a tierra cerrado NO quitado puesta a tierra cerrado NO quitado

Figura 17-40: Conexion del médulo CB MC2 a un GIS con puesta a tierra en ambos lados
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. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con

firmeza.
Conecte el CB MC2 al CIBANO 500 mediante el cable EtherCAT®.

. Si los médulos CB MC2 no estan conectados desde la ultima prueba, conecte el CB MC2 al

interruptor del interruptor automatico.

Conecte los canales de corriente del CB MC2 al contacto principal del interruptor automatico con las
pinzas y los cables suministrados.

Conecte el sensor de corriente al canal 1 del canal de tension del CB MC2 y péngalo alrededor del
punto de conexion de puesta a tierra aislado.

Repita los pasos del 2 al 4 con todas las fases que desee probar.

. En Primary Test Manager, abra la prueba de tiempos (GIS).

En el area Configuracion del hardware, establezca la configuracion del hardware y compruebe que
Primary Test Manager haya reconocido todos los médulos CB MC2 conectados.

~ Configuracién del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado i CB MC2 I‘. Diagrama de cableado
V IN (CAT HI / 300V) Nombre del modulo Fase Canal Activo Combinar Nombre de canal Carga LED
i i A camMC2-0 A - O »
- @ 1 @ CBMC2-0-1
Desactivado
A-OUTPUT / INPUT (CAT I / 300V) 2 6 CBMC2-0-2
Al A2 A3 AN
) - " . A CBMC2-1 B - O .
e e e @9
1 @ CBMC2-1-1
Desactivado Desactivado  Desactivado
B-OUTPUT / INPUT (CAT III / 300V) 2 e CBMCZ-1-2
Bl B! B3 EN B4
- A cBMC2-2 c - O &
@ o @ ©
1 @ CBMC2-2-1
Disparo A Cerrar Desactivado Motor
2 @ CBMC2-2-2

Fig

ura 17-41: Configuracion del hardware de la prueba de tiempos (GIS)

Tabla 17-54: Opciones de configuracion del hardware del C/IBANO 500

CIBANO 500 |Opci6n

V IN (CAT 111/ 300 V)

1 Fuente externa o desactivada

N Conexion neutra de V IN

A-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

A1 AUX 1 Contacto seco (sin tension) Cierre A, motor Ao
Contacto hiimedo (con tension) desactivado

A2 AUX 2 Contacto seco (sin tension) Cierre B, motor B o
Contacto himedo (con tensién) desactivado

A3 AUX 3 Contacto seco (sin tension) Cierre C, motor C o
Contacto htiimedo (con tension) desactivado

AN Conexién neutra comun para salidas/entradas en el grupo A
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Tabla 17-54: Opciones de configuracién del hardware del CIBANO 500 (continuacion)

CIBANO 500 |Opcién
B-OUTPUT / INPUT (CAT Iil / 300 V)

B1 Disparo A, pinza | 1 o desactivado

B2 Disparo B, pinza | 2, cierre o desactivado

B3 Disparo C, pinza | 3, alimentacion o desactivado
BN Conexién neutra de las salidas del grupo B

B4 Motor, pinza | 4 o desactivado

V IN (CAT Il / 300 V)

Las entradas V IN (CAT lll / 300 V) se pueden configurar para conectar una fuente externa, como el
banco de baterias de la estacion o una alimentacion eléctrica externa. Generalmente, la entrada no se
utiliza, pero si necesita probar el comportamiento (tension) de la bateria de la estacion bajo condiciones
de carga reales, esta opcion esta disponible.

Nota: La bobinas o el motor pueden configurarse para que se alimenten desde V IN (fuente externa).
Si se activa, la salida correspondiente del CIBANO 500 se alimenta desde la toma 1 de la seccion V IN,
a través del conmutador de comando interno. Este conmutador de comando también puede interrumpir
la corriente en caso de cortocircuito. La entrada N de la seccién V IN es Unicamente para la medicion
de referencia de la tension.

A-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

Para la mayoria de pruebas se usa el grupo A para medir los tiempos de los contactos auxiliares. Los
contactos pueden ser "secos" o0 "humedos". Mientras que los contactos secos estan libres de potencial,
los humedos pueden tener tension aplicada. El grupo A también se puede utilizar para registrar la
tensién de alimentacién y la corriente de tres bobinas de cierre o tres motores simultaneamente
mediante su configuracion.

Nota: EI CIBANO 500 solo tiene tres conmutadores de comando. Por lo tanto, se pueden utilizar tres
bobinas de disparo o tres bobinas de cierre de manera simultanea, pero no las seis bobinas al mismo
tiempo. Para registrar las corrientes de las tres bobinas de disparo y las tres bobinas de cierre por
separado, conecte tres bobinas de cierre en las tomas de A1 a A3, tres bobinas de disparo a las tomas
de B1 a B3y, a continuacion, realice la prueba de tiempos (GIS).
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B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

El grupo B se utiliza generalmente de la siguiente manera: B1 se utiliza para el comando Abrir, B2 se
utiliza para el comando Cerrar y B3 se utiliza para el suministro de alimentacion continua (véase
17.2.11 "Suministro de alimentacién continua" en la pagina 199). B4 se utiliza para alimentar el motor o
para medir la corriente del motor mediante una pinza de corriente.

Tabla 17-55: Opciones de configuracion del hardware del médulo CB MC2

CB MC2 Opcidn

Nombre del médulo! | Nombre editable del médulo CB MC2

Fase’ Active la asignacion de fase del médulo CB MC2

Canal Canal del médulo CB MC2

Activo Haga clic en un simbolo de la toma para activar o desactivar ambos canales.?
Combinar La casilla de verificacion Combinar esta seleccionada por defecto y no puede

ser modificada por el usuario. Los resultados de la medicién se etiquetan con el
nombre de canal 1, y la tension solo se mide en el canal 1.

Nombre de canal! |Nombre editable del canal CB MC2

Carga Indica el estado de carga del médulo CB MC2.

LED Haga clic en el simbolo LED para identificar el médulo CB MC2 conectado
mediante el LED que parpadea.

1. Se almacena de forma permanente en la memoria del CB MC2. Por ejemplo, puede marcar sus modulos CB MC2 con los
adhesivos de colores y proporcionarles un nombre segun el color. También puede cambiar el nombre de los mddulos
CB MC2 segun el punto de conexion.

2. Para mediciones de tiempos solo se utiliza el canal 1. El canal 2 se utiliza para la salida de corriente.
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9. Conecte el CIBANO 500 a las bobinas de cierre y de disparo del interruptor automatico para todas
las fases, de acuerdo con el diagrama de cableado que se muestra en Primary Test Managery en
la siguiente figura.

3 x CBMC2

AAA

¢

MODULOS A1 Interruptor
EXTERNOS A2 automatico
AN _Z
CIBANO 500 B1 r——4—— —|— 1
B2 | |
B4 [} [
— { |
| |
L I Bobinade | | Bobinade I
- | disparo cierre |
| |
L — | — —|— — 4

Figura 17-42: Configuracion de medicion tipica para la prueba de tiempos (GIS)

Para los interruptores automaticos con un accionamiento para las tres fases, conecte la bobina de
disparo a B1, la bobina de cierre a B2 y la conexién comun de las bobinas de disparo y de cierre
(normalmente el signo menos de la bateria) a BN.

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» Si utiliza el banco de baterias de la estacién para alimentar el motor o las bobinas a
través del CIBANO 500, no conecte los cables al banco de baterias de la estacion

antes de que estén conectados al CIBANO 500.

» Conecte siempre los cables primero al CIBANO 500 con conexion a tierra y después
al banco de baterias de la estacion.
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Para realizar una medicion:

1.

En el area Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la prueba de tiempos (GIS).

Tabla 17-56: Ajustes de la prueba de tiempos (GIS)

Ajuste

Descripcion

Alimentacion de la bob

ina

Fuente de alimentacién

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar las bobinas con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa para alimentar las bobinas con la fuente
conectada a V IN.

Configuracion de la
alimentacion2

Seleccione una configuracion de alimentacion de bobina preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
de la bobina

Tension nominal de la alimentacion de la bobina
Haga clic en CA o CC para establecer la tensién de alimentacion de la
bobina como CA o CC respectivamente.

Nota: Para realizar las pruebas de disparo y de cierre aplicando un nivel de
tension menor a la tension nominal, establezca la tensién de alimentacion de
la bobina por debajo de la tensién nominal.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacién de la bobina (solo CA)

Contacto principal

Corriente de prueba por
canal

Corriente de salida de cada canal de corriente del CB MC23

Otros

Cerrar el interruptor
antes de la prueba®

Seleccione la casilla Cerrar el interruptor antes de la prueba para cerrar
automaticamente el interruptor automatico 1 segundo antes de iniciar una
medicion.

Velocidad de muestreo

Velocidad de muestreo de la medicion®

Filtro de rebote de contacto

Contacto auxiliar

Valor umbral del intervalo de tiempo entre dos rebotes consecutivos del
contacto auxiliar. Para los intervalos de tiempo iguales o inferiores al
umbral, el contacto se considerara cerrado.

Al fijar el valor en 0,0 ms, se desactiva el filtro de rebote de contacto.

OMICRON
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Tabla 17-56: Ajustes de la prueba de tiempos (GIS) (continuacién)

Ajuste Descripcion

Alimentacion del motor

Fuente de alimentacién |Haga clic en CIBANO 500 para alimentar el motor con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa si el motor se alimenta con el banco de
baterias o con la alimentacién de la estacion sin ninguna conexion al
CIBANO 500 o si el banco de baterias de la estaciéon esta conectado a la
seccion V IN y se alimenta, por ejemplo, a través de la toma B4.

Nota: No se recomienda alimentar el motor con tensiones inferiores a la
tensién nominal. Si lo hace, no se proporcionara ninguna informacion
adicional de utilidad y podria provocar el deterioro del funcionamiento del
motor con el paso del tiempo.

Configuracion de la Seleccione la configuracion de alimentacién del motor preconfigurada a
alimentacion?:2 partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracién personalizada.

Tension de alimentacion | Tensidon nominal de alimentacién del motor
del motor Haga clic en CA o CC para la tension de alimentacion del motor CA o CC,
respectivamente.

Frecuencia de prueba |Frecuencia de alimentacion del motor (solo CA)

Duracién max. de Duracién maxima de alimentacion del motor si no se detiene
suministro automaticamente

Secuencia

0] Realizar una secuencia de apertura

C Realizar una secuencia de cierre

oct Realizar una secuencia de recierre

co® Realizar una secuencia de disparo libre

0-cob Realizar una secuencia O-CO

1. Unicamente disponible en el flujo de trabajo de prueba guiada y si se selecciona el CIBANO 500 como fuente

2. Datos tomados de la placa de caracteristicas

3. Le recomendamos que utilice una corriente de prueba de 100 A por canal CB MC2 para obtener unos resultados mas
precisos.

4. Lacasilla Cerrar el interruptor antes de la prueba solo esta activa si la secuencia de prueba se inicia con el comando Abrir.

Le recomendamos 40 kHz para obtener unos resultados mas precisos.

6. Consulte Tabla 17-57: "Secuencias de prueba de tiempos (GIS)" en la pagina 213.

o
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La tabla que aparece a continuacién describe las secuencias de la prueba de tiempos (GIS).

Tabla 17-57: Secuencias de prueba de tiempos (GIS)

Secuencia Accion

0] Con esta secuencia se mide el tiempo de apertura del interruptor
automatico. Para las secuencias de O y C, le recomendamos realizar la
prueba dos veces, una vez con tensién nominal y otra con el 20 % de esta
para garantizar la funcionalidad del interruptor automatico con un banco de
baterias débil.

C Esta es la secuencia para medir el tiempo de cierre del interruptor
automaético.
ocC Con esta secuencia se simula una operacion de cierre después de que el

interruptor automatico se haya disparado para despejar un fallo.

Al principio, el interruptor automatico debe estar en la posicion cerrada. Un
comando Abrir inicia la secuencia, seguida por un tiempo muerto para
despejar el fallo; por ultimo, un comando Cerrar debe cerrar el interruptor
automatico. Esta secuencia también se denomina secuencia de recierre.
Para determinar el tiempo de recierre minimo que puede proporcionar el
interruptor automatico, el comando Cerrar se aplica mientras el interruptor
automatico aun se encuentra realizando la operacién de apertura. A
continuacion, el interruptor automatico se cerrara tan rapido como sea
posible después de abrirse.

CcoO Con esta secuencia se simula una operacién de disparo después de que el
interruptor automatico se ha cerrado en condicion de fallo (disparo libre) o
la verificacién del correcto funcionamiento del sistema de antibombeo.
Para la prueba de tiempo de disparo libre, el interruptor automatico debe
estar en posicion abierta antes de iniciar la prueba. El interruptor
automatico se cierra y, a continuacion, mientras la operacion de cierre sigue
en curso, se envia un comando Abrir. Entonces el interruptor automatico se
abre lo mas rapido posible.

Para probar la funcién antibombeo del interruptor automatico, este debe
estar en posicion cerrada antes de iniciar la prueba. Para esta prueba, se
establece un tiempo de apertura mas breve (normalmente 200 ms) que el
tiempo de cierre (normalmente 400 ms). Compruebe que el tiempo final se
ha incrementado para que la secuencia de prueba cubra toda la duracion
del comando Cerrar (normalmente 190 ms como minimo). Cuando se envia
el comando Cerrar, el interruptor automatico ya esta cerrado, lo que inicia la
funcion antibombeo. A continuacion, se envia un comando Abrir y se
dispara el interruptor automatico. EI comando de cierre sigue activo cuando
finaliza el comando Abrir, pero el interruptor automatico no deberia
"bombear", de modo que no deberia cerrarse de nuevo.

0O-CO Con esta secuencia se simula una secuencia de recierre (OC) bajo una
condicidn de fallo. Si no se despeja el fallo, el interruptor automatico debe
abrirse (O) inmediatamente y permanecer en esta posicion.

Al principio, el interruptor automatico debe estar en la posicion cerrada. La
secuencia empieza con un comando Abrir; después de un tiempo muerto,
los comandos Abrir y Cerrar (CO) deben aplicarse al mismo tiempo (con un
retardo normal de 300 ms).
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2. En el érea Evaluacién, configure la evaluacion.

» Haga clic en Editar configuracion o en una de las tablas para abrir el cuadro de dialogo
Configuracion de evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacién Evaluacion automatica para habilitar la evaluacion

automatica.

Nota: Para obtener informacion sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte
15.3 "Limites de evaluacion” en la pagina 99.

3. Mediante los botones Abrir interruptor, Cerrar interruptor y Alimentar motor del area
Mediciones de Primary Test Manager (véase 12.1 "Comandos de control de pruebas” en la
pagina 83), puede comprobar si todos los cables estan conectados correctamente y establecer el
interruptor automatico en el estado adecuado. Por ejemplo, para probar una secuencia C, el
interruptor automatico debe estar abierto y el muelle cargado.

4. En el area Mediciones, haga clic en Iniciar.
El anillo azul del botén Iniciar/Parar esta encendido.

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No entre en la zona peligrosa durante la prueba con el CIBANO 500, ya que cualquier
seccion del interruptor automatico puede transportar tensiones peligrosas.

» Manténgase en el area segura durante la prueba.

5. Parainiciar la medicién, pulse el botén Iniciar/Parar.
El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

6. Una vez finalizada la medicion, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se
enciende la luz de aviso verde y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicion.
Los tiempos de funcionamiento dependen de la secuencia de los comandos Cerrar y de disparo. En
la siguiente tabla se describen los tiempos de funcionamiento de todas las secuencias de medicién.

Tabla 17-58: Tiempos de funcionamiento’

Datos

Descripcion

Tiempo de apertura

Tiempo de apertura del contacto de la operacion O, OC, O-CO y O-CO-CO

Sincr. de apertura

Tiempo de sincronizacion de apertura de la operacion O, OC, O-CO y
0-CO-CO

Tiempo de cierre

Tiempo de cierre del contacto de la operacion C, CO y O-CO

Sincr. de cierre

Tiempo de sincronizacién de cierre de la operacion C, CO y O-CO

Tiempo de recierre

Tiempo de recierre del contacto de la operacién OC

Tiempo de apertura-
cierre

Tiempo de apertura-cierre del contacto de la operacion O-CO, CO-CO y
0-CO-CO

Tiempo de cierre-
apertura 1

Tiempo de cierre-apertura del contacto de la operacion CO y O-CO

Tiempo de cierre-
apertura 2

Segundo tiempo de cierre-apertura del contacto de la operacion CO-CO y
0-CO-CO

Evaluacion

Evaluacion de tiempos de funcionamiento

1. Los tiempos de funcionamiento se calculan por contacto, fase o interruptor automatico.
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Tabla 17-59: Caracteristicas del contacto auxiliar’

Datos Descripcion

Contacto Nombre del contacto auxiliar del interruptor automatico sometido a prueba
Fase Fase a la que pertenece el contacto auxiliar

Tipo Tipo del contacto auxiliar (a, b, wiper)

Tiempo de conmut.

Tiempo de cierre o apertura del contacto auxiliar en funcién de su tipo

Duracion

Tiempo que permanece cerrado el wiper

Dif. con principal

Diferencia de tiempo entre la apertura y el cierre del contacto auxiliar y el
contacto principal correspondiente

Evaluacion

Evaluacion de las caracteristicas del contacto auxiliar

1. Calculadas solo para secuencias Oy C

Tabla 17-60: Caracteristicas de la bobina

Datos

Descripcion

Corriente pico

Valor de corriente pico a través de una bobina de cierre o de disparo

Evaluacion

Evaluacion de caracteristicas de la bobina

Desconexion

No desconecte el interruptor automatico. Déjelo conectado para realizar la siguiente prueba. Para
desconectar el interruptor automatico, consulte "Desconexién" en la pagina 225.

OMICRON
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17.3.5 Prueba de tensién minima de operacién

La prueba de tensién minima de operacion determina la tensién minima necesaria para disparar o cerrar
el interruptor automatico. Mediante la fuente de alimentacion interna del CIBANO 500, la tension de
alimentacion de la bobina se incrementa paso a paso a través de una secuencia de prueba
automatizada hasta que el interruptor automatico se acciona.

Nota: Para realizar la prueba de tensién minima de operacién se requiere una licencia. Sin la licencia,
no es posible iniciar la medicion y Primary Test Manager muestra un mensaje en el que se indica que
no se dispone de licencia. Para obtener la licencia, pdngase en contacto con el centro de servicio
regional de OMICRON.

Conexioén

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No conecte nada al interruptor automatico bajo prueba sin haberlo conectado a tierra.
» Conecte siempre a tierra el interruptor automatico en ambos extremos y en todas las
fases y ciérrelo para tener una conexion a tierra adecuada entre los interruptores.
Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:
1. En Primary Test Manager, abra la prueba de tension minima de operacién.

2. En el area Configuracion del hardware, establezca la configuracion del hardware.
En ocasiones, puede dejar los cables tal como estaban conectados en la prueba anterior. Las tomas
que no se utilizan pueden permanecer conectadas.

~ Configuracion del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado

VIN (CAT OI / 300V)

1 N
Desactivado

A-OUTPUT / INPUT (CAT IIL / 300V)
Al A2 A3 AN

Desactivade Desactivade Desactivado

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V)

Bl B2 B3 BN B4
Disparo Cerrar Desactivado Motor

Figura 17-43: Configuracion del hardware de la prueba de tensién minima de operacién
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Tabla 17-61: Opciones de configuracién del hardware del CIBANO 500

CIBANO 500 Opcidn

V IN (CAT 11/ 300 V)*

1 Fuente externa o desactivada

N Conexioén neutra de V IN

A-OUTPUT / INPUT (CAT lll / 300 V)

A1 Motor A o desactivado

A2 Motor B o desactivado

A3 Motor C o desactivado

AN Conexién neutra comun para salidas/entradas en el grupo A
B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

B1 Disparo o desactivado

B2 Cierre o desactivado

B3 Alimentacion o desactivado

BN Conexién neutra comun para salidas/entradas en el grupo B
B4 Motor o desactivado

1. No se puede utilizar para alimentar la bobina de disparo o de cierre ya que se necesita una tension variable; sin embargo, se
puede utilizar para alimentar el motor.

3. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con
firmeza.

4. Conecte el CIBANO 500 a las bobinas de cierre y de disparo del interruptor automatico de acuerdo
con el diagrama de cableado que se muestra en Primary Test Manager.

Medicion
Para realizar una medicion:

1. En el &rea Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la prueba de tensién minima de
operacion.

Tabla 17-62: Ajustes de la prueba de tension minima de operacion

Ajuste Descripcion

Alimentacion de la bobina

Configuracion de la Seleccione una configuracion de alimentacion de bobina preconfigurada a
alimentacion?:2 partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion | Tension nominal de la alimentacién de la bobina
de la bobina Haga clic en CA o CC para establecer la tensién de alimentacion de la
bobina como CA o CC respectivamente.

Frecuencia de prueba |Frecuencia de alimentacion de la bobina (solo CA)
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Tabla 17-62: Ajustes de la prueba de tension minima de operacion (continuacion)

Ajuste

Descripcion

Alimentacion durante la alimentacion de las bobinas

Habilitar

Seleccione la casilla de verificacion Habilitar para suministrar tensién en la
toma B3 durante la ejecucion de la prueba.?

Tension de alimentacion

Tensién suministrada en la toma B3 (igual que la tension de alimentacion
de la bobina)

Alimentacion antes de
la prueba

Intervalo de tiempo en el que se suministra tension antes de iniciarse la
prueba

Secuencia de prueba

Tension inicial de
alimentacion de la
bobina

Tension inicial de la secuencia de prueba automatizada para determinar la
tensién minima de operacion

Tension final de
alimentacion de la
bobina

Tensioén final de la secuencia de prueba automatica para determinar la
tensién minima de operacion

Escalén de tension de
alimentacion de la
bobina

Incremento escalonado de la tension de la secuencia de prueba
automatizada

Duracién del impulso de
comando

Duracion del impulso de comando de la secuencia de prueba automatizada

Pausa entre impulsos

Intervalo de tiempo entre impulsos de la secuencia de prueba automatizada

Alimentacién del motor

Fuente de alimentacién

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar el motor con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa para alimentar el motor externamente.

Configuracion de la
alimentacion’24

Seleccione la configuracion de alimentacién del motor preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
del motor

Tensiéon nominal de alimentacion del motor
Haga clic en CA o CC para la tensién de alimentacion del motor CA o CC,
respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacién del motor (solo CA)

Duracion max. de
suministro

Duracion maxima de alimentacion del motor si no se detiene
automaticamente

1. Unicamente disponible en el

flujo de trabajo de prueba guiada

2. Datos tomados de la placa de caracteristicas
3. Latoma B3 debe configurarse como de Alimentacién y es necesario especificar la tension de alimentacion de la bobina.
4. Solo disponible si se selecciona el CIBANO 500 como fuente
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2. En el érea Evaluacién, configure la evaluacion.

» Haga clic en Editar configuracion o en la tabla para abrir el cuadro de didlogo Configuracion
de evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacion Evaluaciéon automatica para habilitar la evaluacion
automatica.

Nota: Para obtener informacién sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte

15.3 "Limites de evaluacién" en la pagina 99.

3. Mediante los botones Abrir interruptor, Cerrar interruptor y Alimentar motor del area
Mediciones de Primary Test Manager (véase 12.1 "Comandos de control de pruebas" en la
pagina 83), puede comprobar si todos los cables estan conectados correctamente y establecer el
interruptor automatico en el estado adecuado. Para probar el voltaje minimo mediante la secuencia
de apertura, el interruptor automatico debe estar cerrado, y viceversa.

4. En el &rea Mediciones, seleccione la medicion que desea realizar y haga clic en Iniciar.
ﬂ El anillo azul del botén Iniciar/Parar esta encendido.

2 La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No entre en la zona peligrosa durante la prueba con el CIBANO 500, ya que cualquier
seccion del interruptor automatico puede transportar tensiones peligrosas.

» Manténgase en el drea segura durante la prueba.

5. Para iniciar la medicion, pulse el botén Iniciar/Parar.
O El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

Nota: Para anular manualmente la medicién en cualquier momento, pulse el botén

Parada de emergencia o el botén Iniciar/Parar del panel frontal del CIBANO 500.

Nota: Si conecta, por ejemplo, tres bobinas de tres fases en paralelo, es posible que no todas
funcionen con la misma tension. En este caso, la prueba se ejecutara hasta que funcione la dltima
fase y se mostrara la tensién mas elevada (el peor caso).

6. Una vez finalizada la medicion, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se
@ enciende la luz de aviso verde y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicion.

Tabla 17-63: Datos de medicion del voltaje minimo

Datos Descripcion

N.° Numero de la medicion

Operacion Disparo o cierre

V de excitacion Tension de arranque de la bobina sometida a prueba
Evaluacion Evaluacion de medicién

En caso de que existan tres bobinas de disparo diferentes, las bobinas de disparo pueden operar a
diferentes tensiones. Una vez abierto el ultimo polo, la prueba se detendra y mostrara el peor resultado
del caso.

Nota: Si existe una proteccion de discordancia activa, debera desactivarla para esta prueba para evitar
el disparo de las otras fases debido a la proteccion de la discordancia en lugar de la prueba de tension
minima de operacion.
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Desconexion

No desconecte el interruptor automatico. Déjelo conectado para realizar la siguiente prueba. Para
desconectar el interruptor automatico, consulte "Desconexién" en la pagina 225.
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17.3.6 Prueba de corriente del motor

La prueba de corriente del motor registra las tensiones y corrientes de alimentacion del motor o los
motores de carga del interruptor automatico.

Nota: Para realizar la prueba de corriente del motor se requiere una licencia. Sin la licencia, no es
posible iniciar la medicidon y Primary Test Manager muestra un mensaje en el que se indica que no se
dispone de licencia. Para obtener la licencia, pongase en contacto con el centro de servicio regional de
OMICRON.

Conexioén

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No conecte nada al interruptor automatico bajo prueba sin haberlo conectado a tierra.
» Conecte siempre a tierra el interruptor automatico en ambos extremos y en todas las
fases y ciérrelo para tener una conexion a tierra adecuada entre los interruptores.
Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:
1. En Primary Test Manager, abra la prueba de corriente del motor.
2. En el area Configuracion del hardware, establezca la configuracion del hardware.

3. Después de establecer la configuraciéon del hardware, conecte la toma B4 del panel lateral del
CIBANO 500 al contacto de fase o "+" del motor, y la toma BN al contacto neutro o "-" del motor.

~ Configuracion del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado

VIN (CAT OI / 300V)

1 N
Desactivado

A-OUTPUT / INPUT (CAT IIL / 300V)
Al A2 A3 AN

Desactivade Desactivade Desactivado

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V)
Bl B2 B3 BN B4
Disparo Cerrar Desactivado Motor

Figura 17-44: Configuracion del hardware de la prueba de corriente del motor

Nota: Puede controlar tres motores de interruptor automatico de manera simultanea. En este caso,
conecte el contacto de fase del motor 1 a la toma A1, el contacto de fase del motor 2 a la toma A2,
el contacto de fase del motor 3 a la toma A3 y los contactos neutros del motor a la toma AN.
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Tabla 17-64: Opciones de configuracién del hardware del CIBANO 500

CIBANO 500

Opcioén

V IN (CAT Ii1/ 300 V)

1

Fuente externa o desactivada

N

Conexion neutra de V IN

A-OUTPUT / INPUT (CAT Ill / 300 V)

A1 Motor A o desactivado

A2 Motor B o desactivado

A3 Motor C o desactivado

AN Conexién neutra comun para salidas/entradas en el grupo A
B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

B1 Disparo o desactivado

B2 Cierre o desactivado

B3 Alimentacion o desactivado

BN Conexioén neutra de las salidas del grupo B

B4 Motor o desactivado

4. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con

firmeza.

5. Conecte el CIBANO 500 al motor del interruptor automatico de acuerdo con el diagrama de cableado
que se muestra en Primary Test Manager y la siguiente figura.

+

Comun (por ejemplo, BN)
— —

1

Motor (por ejemplo, B4)

( Conmutador de posicion final

Figura 17-45: Conexion del CIBANO 500 al interruptor automatico para la prueba de corriente del motor
(el conmutador de posicion final se abre cuando el muelle esta cargado).
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n:

En el area Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la prueba de corriente del motor.

Tabla 17-65: Ajustes de la prueba de corriente del motor

Ajuste

Descripcion

Alimentacién del motor

Fuente de alimentacién

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar el motor con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa para alimentar el motor externamente.

Configuracion de la
alimentacion2

Seleccione la configuracion de alimentacién del motor preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
del motor

Tensiéon nominal de alimentacion del motor
Haga clic en CA o CC para la tensién de alimentacion del motor CA o CC,
respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacién del motor (solo CA)

Duracion max. de
suministro

Duracion maxima de alimentacion del motor si no se detiene
automaticamente

Alimentacion de la bob

ina

Fuente de alimentacién

Haga clic en CIBANO 500 para alimentar las bobinas con el CIBANO 500.
Haga clic en Fuente externa para alimentar las bobinas externamente.

Configuracion de la
alimentacion2

Seleccione una configuracion de alimentacion de bobina preconfigurada a
partir de los datos del activo o seleccione Personal. para introducir una
configuracion personalizada.

Tension de alimentacion
de la bobina

Tensiéon nominal de la alimentacion de la bobina
Haga clic en CA o CC para establecer la tensién de alimentacion de la
bobina como CA o CC respectivamente.

Frecuencia de prueba

Frecuencia de alimentacion de la bobina (solo CA)

Otros

Velocidad de muestreo

Velocidad de muestreo de la medicion

1.

Unicamente disponible en el flujo de trabajo de prueba guiada y si se selecciona el CIBANO 500 como fuente

2. Datos tomados de la placa de caracteristicas

2. En el area Evaluacion, configure la evaluacion.
» Haga clic en Editar configuraciéon o en una de las tablas para abrir el cuadro de dialogo

Configuracién de

evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacion Evaluaciéon automatica para habilitar la evaluacion

automatica.

Nota: Para obtener informacion sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte
15.3 "Limites de evaluacion” en la pagina 99.

OMICRON
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g 3. En el area Mediciones, haga clic en Iniciar.
El anillo azul del boton Iniciar/Parar esta encendido.

2 La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No entre en la zona peligrosa durante la prueba con el CIBANO 500, ya que cualquier
seccién del interruptor automatico puede transportar tensiones peligrosas.

» Manténgase en el area segura durante la prueba.
mm 4. Para iniciar la medicion, pulse el boton Iniciar/Parar.
El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

Nota: En caso de emergencia, puede anular la medicion manualmente en cualquier momento. Para
ello, pulse el boton Parada de emergencia del panel frontal del CIBANO 500.

5. Una vez finalizado el proceso de carga, el CIBANO 500 detiene automaticamente la medicion.
El simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se enciende la luz de aviso verde
@ y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicion.

En la siguiente figura se muestra un ejemplo de los resultados graficos de la prueba de corriente del
motor.

~ Mediciones

Iniciar Borrar todo

Grafico \|_Tabla

Cursores & Ajustes ==

Figura 17-46: Ejemplo de resultados graficos de la prueba de corriente del motor
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Para visualizar los resultados numéricos de la medicion, haga clic en la ficha Tabla del area
Mediciones.

Tabla 17-66: Caracteristicas del motor

Datos Descripcion

Corriente de irrupcién Corriente maxima suministrada por el motor
En un motor de CC, la corriente de irrupcioén se alcanza normalmente
durante la fase de inicio.

Tiempo de carga Tiempo que necesita el motor para cargar el muelle
El muelle se utiliza para almacenar energia para una operacién de disparo
o cierre.

Evaluacion Evaluacion de medicion

Desconexion
Nota: No desconecte el equipo en prueba del CIBANO 500 si tiene previsto realizar mas mediciones.

Para desconectar el equipo en prueba del CIBANO 500:
@ 1. Pulse el boton Parada de emergencia del panel frontal del CIBANO 500.

2. Espere hasta que la luz verde del panel frontal del CIBANO 500 esté encendida y el simbolo de aviso
en el panel lateral del CIBANO 500 esté apagado.

3. Quite la barrera entre el area segura y el area peligrosa.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No toque ninguna seccioén del interruptor automatico antes de conectarlo a tierra y
cortocircuitar sus terminales.

» Cortocircuite y conecte a tierra siempre los terminales del interruptor automatico con
una unidad de conexién a tierra.

Desconecte los cables de la bateria de la estacion, si estan conectados.

Desconecte los cables del motor del interruptor automatico, si estan conectados.
Desconecte los cables de las bobinas de disparo y de cierre del interruptor automatico.
Desconecte un modulo CB MC2 del CIBANO 500.

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No continue sin conectar a tierra los terminales del equipo en prueba.

» Conecte los terminales del equipo en prueba a tierra mediante una unidad de conexion
a tierra.

N o o s

8. Desconecte el CB MC2 del contacto principal del interruptor automatico.
9. Desconecte el CB MC2 de una fase del interruptor automatico.
10.Repita los pasos del 7 al 9 para todas las fases que se han probado.
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11.Apague el CIBANO 500 pulsando el conmutador de encendido y apagado del panel lateral del
CIBANO 500.

12.Desconecte el cable de alimentacion.

13.Quite la conexion a tierra equipotencial en ultimo lugar, primero del lado de la subestacion y luego
del CIBANO 500.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No deje los muelles del interruptor automatico cargados tras desconectar el
CIBANO 500 del interruptor automatico.

» Accione siempre el interruptor automatico manualmente mediante sus botones de
funcionamiento hasta que se descarguen los muelles.

226 OMICRON



Métodos de diagndstico fuera de servicio

17.4 Desmagnetizacion

En los interruptores automaticos, como subestaciones aisladas en gas (GIS), interruptores automaticos
con tanque muerto e interruptores automaticos hibridos, los transformadores de corriente se integran
normalmente en la ruta del contacto principal. Después de cada prueba realizada en el interruptor
automatico o debido a los componentes CC durante un cortocircuito, es posible que los transformadores
de corriente se magneticen. Este magnetismo puede ser causado por las corrientes CC que fluyen por
el lado primario del transformador de corriente. La funcién de desmagnetizacion esta disefiada para
desmagnetizar los transformadores de corriente desde el lado primario. Por ello, no es necesario
desconectar los transformadores de corriente desde el lado secundario.

La funciéon de desmagnetizacién tal como aparece en el CIBANO 500 debe aplicar como minimo 30 A
en el lado primario del transformador de corriente. Si no puede garantizarse que esto ocurra, utilice el
OMICRON CTAnalyzer en su lugar y desmagnetice los transformadores de corriente desde su lado
secundario.

Nota: Para comprobar la corriente continua maxima de salida del sistema de prueba CIBANO 500,
pdngase en contacto con la Asistencia técnica de OMICRON (véase "Asistencia" en la pagina 304).

Conexion

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No utilice las fuentes de alimentacion externas de los contactos principales del
interruptor automatico.

» Durante la prueba, suministre alimentacién a los contactos principales del interruptor
automatico solo con el CIBANO 500.
Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:
1. En Primary Test Manager, abra la Desmagnetizacion.

~ Configuracion del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado
VIN (CAT Il / 300V)

1 N
Desactivado

A-OUTPUT / INPUT (CAT IIL / 300V)

Al A2 A3

Comriente +  Comiente +  Comiente +

AR,
AN

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V)

Bl B2 B3 BN B4
Corriente - Corriente - Corriente - Deteccion de  Deteccion de

tension - tensién +

Figura 17-47: Configuracion del hardware de la desmagnetizacion
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Tabla 17-67: Opciones de configuracién del hardware del CIBANO 500

CIBANO 500 Opcién

A-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

A1 Corriente +

A2 Corriente +

A3 Corriente +

AN Sin conexién en esta prueba
B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

B1 Corriente —

B2 Corriente —

B3 Corriente —

BN Deteccién de tension —
B4 Deteccién de tensién +

2. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con
firmeza.
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3. Conecte el CIBANO 500 al contacto principal del interruptor automatico de acuerdo con el diagrama
de cableado que se muestra en Primary Test Manager.

V IN |CAT 11l / 300V

) Al, A2, A3 =
|
B4 = =
=3 .
r LS L 4913 MW -
BN
-
B1,B2, B3

"I_l

Figura 17-48: Diagrama de cableado por defecto de la desmagnetizacion

Consejos y trucos: Para efectuar facilmente la conexion, utilice los cables de varios nucleos
suministrados y conecte el extremo con los cables cortos a las tomas del CIBANO 500 segun las
etiquetas de los cables cortos. Conecte el extremo con los cables largos, de acuerdo con el diagrama
de cableado, con la pinza Kelvin correspondiente. El cable AN negro no es necesario para esta prueba
y permanece desconectado.

Consejos y trucos: La pinza Kelvin suministrada es la solucién ideal para conectarse a un conductor
sélido, como una barra de cobre o similar. Le recomendamos usar solo los conectores rojos de las
pinzas Kelvin (via por la que circula la corriente) al establecer la conexion con los terminales de los
contactos de un interruptor automatico. Use una pinza independiente para los cables de deteccién de
tension (BN y B4) que se pueden montar mas cerca del contacto del interruptor automatico. Si la
conexion esta correctamente realizada, la resistencia disminuye cuando las pinzas de deteccion de
tensién estan conectadas cerca del contacto del interruptor automatico. La polaridad de la conexion
no importa para esta prueba.
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Procedimiento

Para desmagnetizar los transformadores de corriente del interruptor automatico:
1. En el érea Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la desmagnetizacion.

Tabla 17-68: Ajustes de desmagnetizacion

Ajuste Descripcion

Ajustes del TC

Nudmero de nucleos del TC Numero de nucleos de los transformadores de corriente del
(por fase) interruptor automatico

Si desconoce el nimero de nucleos de los transformadores de
corriente, seleccione la casilla de verificacion Desconocido.

Otros

Solo un extremo puesto a tierra | Seleccione la opcion Solo un extremo puesto a tierra o
Puesta a tierra en ambos lados | Puesta a tierra en ambos lados.

2. En el area Mediciones, haga clic en Iniciar.
ﬂ El anillo azul del botdn Iniciar/Parar esta encendido.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No entre en el area de pruebas de alta tensién durante la prueba con el CIBANO 500,
ya que cualquier seccién del interruptor automatico puede transportar tensiones

peligrosas.
» Manténgase en el area segura durante la prueba.
mm 3. Para iniciar la desmagnetizacion, pulse el botén Iniciar/Parar.

El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

4. Una vez terminada la desmagnetizacion y el analisis, vuelva a pulsar el botén Iniciar/Parar.
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5. A continuacion, Primary Test Manager muestra el progreso de la desmagnetizacion.

&9 Primary Test Manager o[-

o

i L] x

Pruebas * ( Medicién en curso...
manuales ]

Parar prueba
2018-03-14

pruebas manuales

v Configuracién del hardware

~ Ajustes y condiciones

~ Mediciones

El proceso de desmagnetizacion puede llevar alga de tiempo, en funcién de los transformadores de corriente.
arar : . - e
£ ETM mostrars el tiempa restante para la desmagnetizacion una vez realizado el anélisis.

Paso 1: Inicializacién (tiempo restante 00:00)

L[]

Paso 2: Andlisis

L[]

Paso 3: Desmagnetizacion (tiempo restante 00:0005)

| :

ntaci onible [NEIET Zoom 100% @ [ ] (+]

Figura 17-49: Progreso de la desmagnetizacion

6. Una vez terminada la desmagnetizacién, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de
parpadear y se enciende la luz de aviso verde.
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Desconexién
Nota: No desconecte el equipo en prueba del CIBANO 500 si tiene previsto realizar mas mediciones.

Para desconectar el equipo en prueba del CIBANO 500:
@ 1. Pulse el boton Parada de emergencia del panel frontal del CIBANO 500.

2. Espere hasta que la luz verde del panel frontal del CIBANO 500 esté encendida y el simbolo de aviso
en el panel lateral del CIBANO 500 esté apagado.

3. Quite la barrera entre el area segura y el area peligrosa.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No toque ninguna seccidn del interruptor automatico antes de conectarlo a tierra 'y
cortocircuitar sus terminales.

» Cortocircuite y conecte a tierra siempre los terminales del interruptor automatico con
una unidad de conexion a tierra.
Desconecte los cables de la bateria de la estacion, si estdn conectados.
Desconecte los cables del motor del interruptor automatico, si estan conectados.
Desconecte los cables de las bobinas de disparo y de cierre del interruptor automatico.
Desconecte un modulo CB MC2 del CIBANO 500.

N o o s

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No continde sin conectar a tierra los terminales del equipo en prueba.

» Conecte los terminales del equipo en prueba a tierra mediante una unidad de conexion
a tierra.

8. Desconecte el CB MC2 del contacto principal del interruptor automatico.
9. Desconecte el CB MC2 de una fase del interruptor automatico.
10.Repita los pasos del 7 al 9 para todas las fases que se han probado.

11.Apague el CIBANO 500 pulsando el conmutador de encendido y apagado del panel lateral del
CIBANO 500.

12.Desconecte el cable de alimentacion.

13.Quite la conexion a tierra equipotencial en ultimo lugar, primero del lado de la subestacion y luego
del CIBANO 500.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No deje los muelles del interruptor automatico cargados tras desconectar el
CIBANO 500 del interruptor automatico.

» Accione siempre el interruptor automatico manualmente mediante sus botones de
funcionamiento hasta que se descarguen los muelles.
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17.5 Pruebas de interruptores automaticos con el
CIBANO 500y los médulos CB TN3

Dentro del alcance de las pruebas de tiempos y de resistencia de contacto dindmica, también se puede
medir el desplazamiento de los contactos principales del interruptor automatico, durante el
funcionamiento de éste, mediante el uso de los médulos CB TN3. Los siguientes procedimientos se
aplican al CIBANO 500 con el EtherCAT® y el modulo auxiliar.

17.5.1 Prueba de sincronismo

Conexion

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No conecte nada al interruptor automatico bajo prueba sin haberlo conectado a tierra.

» Conecte siempre a tierra el interruptor automatico en ambos extremos y en todas las
fases y ciérrelo para tener una conexion a tierra adecuada entre los interruptores.

Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
A » No conecte los cables EtherCAT® al médulo CB MC2 antes de conectarlos al
CIBANO 500.
» Conecte primero los cables EtherCAT® al CIBANO 500y luego al médulo CB MC2.

1. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con
firmeza.

Conecte el CB TN3 al CIBANO 500 mediante el cable EtherCAT®.

Cuelgue el CB TN3 cerca de la pieza mévil mecanica del interruptor automatico.

Conecte el transductor al CB TN3 mediante el cable suministrado.

o Db

Conecte el transductor al interruptor automatico. Si desea informacion detallada, consulte
19 "Transductores" en la pagina 260.

o

Repita los pasos del 2 al 5 con todos los modulos CB TN3 que desee conectar.
7. En Primary Test Manager, abra la prueba de tiempos.
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8. En el area Configuracién del hardware, establezca la configuracion del hardware y compruebe que
Primary Test Manager haya reconocido todos los médulos CB TN3 conectados.
La siguiente figura muestra la configuracion del hardware del CIBANO 500 con el médulo auxiliar y
un médulo CB TN3 conectado. Para obtener informacion acerca de las opciones de configuracién
del CIBANO 500, consulte la Tabla 17-12: "Opciones de configuracion del hardware del
CIBANO 500" en la pagina 128.

~ Configuracion del hardware

—
CIBANO 500 Diagrama de cableado FaBTNs |
VIN (CAT Il / 300V) Nombre del modulo Fase Canal Activo Nombre de canal Tipo de transductor
L x ~ TN

A ~ 1 é TN3 1 digital -

Desactivado
A-OUTPUT / INPUT (CAT I / 300V) B - 2 6 TN3 2 digital -
c 6 T3 3 digital -

Al A2 A3

Contacto Contacto Contacto

principal A principal B principal C

B-OUTPUT / INPUT (CAT I / 300V)
B3

Bl B2
@ & @
Disparo A Cerrar Desactivado

C-INPUT (CAT HI / 300V)

1l c2
e o

AUX 1 (seco) AUX 2 (seco) Desactivado

AN

EN B4

e e

Motor

ok
CN

Figura 17-50: Ejemplo de configuracién del hardware de la prueba de sincronismo para medir la carrera
del contacto principal durante el funcionamiento

Tabla 17-69: Opciones de configuracién del hardware del médulo CB TN3

CB TN3

Opcioén

Nombre del médulo’

Nombre editable del médulo CB TN3

Fase Fase a la que se conecta el médulo CB TN3

Canal’ Nombre editable del canal CB TN3.
Haga clic en el simbolo de la toma para activar o desactivar el canal segun
las conexiones realizadas.

Activo Haga clic en el simbolo de la toma para activar o desactivar el canal.

Nombre de canal’

Nombre editable del canal CB TNS3.

Tipo de transductor

Tipo de transductor conectado: digital o analdgico

1. Se almacena de forma permanente en la memoria del CB TN3. Por ejemplo, puede cambiar el nombre de los médulos
CB TN3 segun el punto de conexion.
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Para realizar una medicion:

1. En el érea Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes del transductor. Para ver los ajustes del
CIBANO 500, consulte la Tabla 17-13: "Ajustes de la prueba de sincronismo" en la pagina 130.

Tabla 17-70: Ajustes del transductor’

Ajuste

Descripcion

Ajustes del transductor digital

Maodulo Nombre del médulo CB TN3 ajustado en la configuracién del hardware
Canal Nombre del canal establecido en la configuracién del hardware del CB TN3
Tipo Tipo de transductor: lineal o angular

Alimentacion

Tensioén de alimentacion del transductor

Resolucién

Carrera del transductor por cada pulso

Datos de conversion

Datos para convertir el movimiento del transductor en movimiento del
contacto principal dependiendo del tipo de transductor

Transductor lineal: Tipo de factor de contacto.

Transductor angular: Introduzca el factor de contacto o seleccione una tabla
de conversion de la lista, si esta disponible (véase "Tablas de conversiéon"

en la pagina 95).23

Ajustes del transductor analégico

Maodulo Nombre del médulo CB TN3 ajustado en la configuracién del hardware
Canal Nombre del canal establecido en la configuracién del hardware del CB TN3
Tipo Tipo de transductor: lineal o angular

Alimentacion

Tensioén de alimentacion del transductor

Resolucién

Carrera del transductor por 1 V

Datos de conversion

Datos para convertir el movimiento del transductor en movimiento del
contacto principal dependiendo del tipo de transductor

Transductor lineal: Tipo de factor de contacto.

Transductor angular: Introduzca el factor de contacto o seleccione una tabla
de conversion de la lista, si esta disponible (véase "Tablas de conversion"

en la pagina 95).23

Calibrar

Haga clic en Calibrar para calcular la resolucion del transductor
(consulte "Calibracién”, que aparece mas abajo en esta seccion).

N

Disponible unicamente si el médulo CB TN3 se encuentra conectado

2. La tabla de conversion seleccionada permanece asociada a la prueba, incluso después de que esta se haya borrado del

activo.

3. Cuando realice una prueba manual, puede cargar una tabla de conversiéon haciendo clic en el boton Examinar ... en la
columna de Datos de conversion.

OMICRON

235



Manual del usuario del PTM para CIBANO 500

2. En el érea Evaluacién, configure la evaluacion.

» Haga clic en Editar configuracion o en una de las tablas para abrir el cuadro de dialogo
Configuracion de evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacion Evaluacidon automatica para habilitar la evaluacion
automatica.

Nota: Para obtener informacion sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte
15.3 "Limites de evaluacién" en la pagina 99.

3. En el darea Mediciones, haga clic en Iniciar.
El anillo azul del botén Iniciar/Parar esta encendido.

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No entre en el area de pruebas de alta tensién durante la prueba con el CIBANO 500,
ya que cualquier seccién del interruptor automatico puede transportar tensiones

peligrosas.
» Manténgase en el area segura durante la prueba.

4. Para iniciar la medicion, pulse el botdn Iniciar/Parar.

El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

5. Una vez finalizada la medicion, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se
enciende la luz de aviso verde y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicién.

Cuando se trabaja con los médulos CB TN3, Primary Test Manager calcula y muestra también la
velocidad de la carrera del contacto. Puede establecer las opciones de visualizacion de los datos de
velocidad en la ficha Ajustes del espacio de trabajo Cursores y ajustes.

¢ )
Cursores |/ Ajustes |

Divisiones 1 |[] Mostrar muestras

Color  Unid./div. Pos. eje Y

v Trazos binarios

B-2 (&) Close coil (A) m - 1004 1,00
B-2 (V) Close cail (V) H ~ 10,00 v ]
B-1(A) Trip coil (A) H ~ 100 A 0,00
B-1 (V) Trip coil (V) H ~ 10,00 v ]
TN3_11 (m) | TN3_1 1 Contact travel (Phase L3) H ~ 538 mm 3,00
;Ng‘l Ay TN3_1 1 (Geschwindigkeit) B~ |690,00 mm/s ]

Figura 17-51: Ajuste de las opciones de visualizacién de la velocidad
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Para visualizar los datos de medicién numéricos, haga clic en la ficha Tabla. Para conocer los tiempos
de funcionamiento, las caracteristicas del contacto auxiliar y las caracteristicas de la bobina, consulte
Tabla 17-36: "Tiempos de funcionamiento" en la pagina 173,Tabla 17-37: "Caracteristicas del
contacto auxiliar" en la pagina 174 y Tabla 17-39: "Caracteristicas de la bobina" en la pagina 174.

La siguiente figura explica las caracteristicas de la carrera del contacto definidas en
Tabla 17-71: "Caracteristicas de la carrera del contacto" mas adelante en esta seccién.

Sobrerrecorrido

Posicion
cerrada

. Carrera
Velocidad total
Posicion
abierta

0

Figura 17-52: Caracteristicas de la carrera del contacto

Tabla 17-71: Caracteristicas de la carrera del contacto’

Datos Descripcion

Moédulo Nombre del médulo CB TN3 ajustado en la configuracion del hardware
Canal Canal del médulo CB TN3

Carrera total Distancia total recorrida por el contacto durante el funcionamiento (sin

incluir un posible sobrerrecorrido).
La fila etiquetada con el canal del CB TN3 muestra el maximo de todos los
resultados de la medicion correspondientes a este canal.

Sobrerrecorrido Distancia de la carrera del contacto entre la carrera del contacto maxima y
la posicién de reposo final del contacto

Rebote Distancia de la carrera del contacto entre la carrera del contacto minima
después de regresar de un sobrerrecorrido y la posicién de reposo final del
contacto

Evaluacion Evaluacion de medicion

Definicion de la zona de | Periodo de tiempo dentro del cual se evalua la velocidad de la carrera del

velocidad contacto (consulte 15.4 "Zonas de velocidad" en la pagina 105)

v med. Velocidad de la carrera del contacto medida dentro de la zona de velocidad

Informacién Informacién acerca de la mediciéon

Evaluacion Evaluacion de medicion

1. Disponible solo para secuencias Oy C
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Tabla 17-72: Caracteristicas del contacto principal1

Datos Descripcion

Contacto principal Contacto principal al que se refiere esta fila de medicion

Datos de Canal CB TN3 al que se refiere esta fila de medicion

desplazamiento

Penetracion Distancia que recorre el contacto entre el primer toque de contacto y el
estado estable de contacto

Tiempo de rebote? Duracion del rebote del contacto principal

NUmero de rebotes? Numero de rebotes del contacto principal en el tiempo de rebote

Tiempo de cierre del Tiempo de cierre para resistencias de preinsercion

PIR

Evaluacion Evaluacion de medicién

1.
2.

Disponible solo para secuencias Oy C
No disponible si se ha seleccionado la casilla de verificacion Medir PIR

Calibracion

Con Primary Test Manager, puede calibrar transductores analégicos cuando los utilice. Para calibrar un
transductor analégico:

1.
2.
3.

En el area Configuracion del hardware, seleccione el tipo de transductor analégico.
En el area Ajustes y condiciones, haga clic en Calibrar.

En el cuadro de dialogo Calibracion del transductor, introduzca el recorrido maximo del
transductor y, a continuacién, haga clic en Iniciar.

Pulse el botén Iniciar/Parar del panel frontal del CIBANO 500.

Durante el tiempo de calibracién (10 segundos), mueva el transductor manualmente de la posicion
minima a la maxima.

. Una vez terminado el proceso de calibracién, la resolucién calculada del transductor aparece en el

area Ajustes y condiciones.

Desconexion

No desconecte el interruptor automatico. Déjelo conectado para realizar la siguiente prueba. Para
desconectar el interruptor automatico, consulte "Desconexién" en la pagina 244.
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17.5.2 Prueba de resistencia de contacto dinamica

Conexion

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No conecte nada al interruptor automatico bajo prueba sin haberlo conectado a tierra.

» Conecte siempre a tierra el interruptor automatico en ambos extremos y en todas las
fases y ciérrelo para tener una conexion a tierra adecuada entre los interruptores.

Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No conecte los cables EtherCAT® al médulo CB MC2 antes de conectarlos al
CIBANO 500.

» Conecte primero los cables EtherCAT® al CIBANO 500y luego al médulo CB MC2.

1. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con
firmeza.
2. Conecte el CB TN3 al CIBANO 500 mediante el cable EtherCAT®.

Si los médulos CB TN3 no estan conectados desde la ultima prueba, cuelgue el CB TN3 cerca del
partes moviles del interruptor automatico.

w

4. Conecte el transductor al CB TN3 mediante el cable suministrado.

5. Conecte el transductor al interruptor automatico. Si desea informacion detallada, consulte
19 "Transductores" en la pagina 260.

6. Repita los pasos del 2 al 5 con todos los modulos CB TN3 que desee conectar.
7. En Primary Test Manager, abra la prueba de resistencia de contacto dinamico.
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8. En el area Configuracién del hardware, establezca la configuracion del hardware y compruebe que
Primary Test Manager haya reconocido todos los médulos CB TN3 conectados.
La siguiente figura muestra la configuracion del hardware del CIBANO 500 con el médulo
EtherCAT®, un médulo CB MC2 y un médulo CB TN3 conectado. Para ver las opciones de
configuracién del hardware del CIBANO 500 y del médulo CB MC2, consulte la
Tabla 17-40: "Opciones de configuracion del hardware del CIBANO 500" en la pagina 176 y
Tabla 17-41: "Opciones de configuracion del hardware del médulo CB MC2" en la pagina 177.

~ Configuracién del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado ¥ CB MC2 }I §CBTN3 I‘.

| \
VIN (CAT Il / 300V) Nombre del médulo Fase Canal Activo Nombre de canal Tipo de transductor

1 N -
A | TN3
- ¢ — ™G ]| digital =
Desactivado

A-OUTPUT / INPUT (CAT I / 300V) B - 2 TN3 2 digital -

Al A2 A3 AN

e e e @9

Desactivado Desactivado  Desactivado

TN3 3 digital -

B-OUTPUT / INPUT (CAT I / 300V)
B3 EN B4

B1 B2
@ @ o o o
Disparo A Cerrar Desactivado Motor
Figura 17-53: Ejemplo de configuracion del hardware de la prueba de resistencia de contacto dinamica
para medir la carrera del contacto principal durante el funcionamiento

Tabla 17-73: Opciones de configuracion del hardware del médulo CB TN3

CB TN3 Opcidn

Nombre del médulo’ Nombre editable del médulo CB TN3

Fase Fase a la que se conecta el médulo CB TN3
Canal’ Nombre editable del canal CB TN3.

Haga clic en el simbolo de la toma para activar o desactivar el canal segun
las conexiones realizadas.

Activo Haga clic en el simbolo de la toma para activar o desactivar el canal.
Nombre de canal’ Nombre editable del canal CB TN3.
Tipo de transductor Tipo de transductor conectado: digital o analdgico

1. Se almacena de forma permanente en la memoria del CB TN3. Por ejemplo, puede marcar sus médulos CB TN3 con los
adhesivos de colores y proporcionarles un nombre segun el color. También puede cambiar el nombre de los médulos CB TN3
segun el punto de conexion.
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Para realizar una medicion:

1. En el érea Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes del transductor. Para ver los ajustes del
CIBANO 500y el CB MC2, consulte la Tabla 17-42: "Ajustes de la prueba de resistencia de contacto
dinamica" en la pagina 179.

Tabla 17-74: Ajustes del transductor’

Ajuste

Descripcion

Ajustes del transductor digital

Maodulo Nombre del médulo CB TN3 ajustado en la configuracién del hardware
Canal Nombre del canal establecido en la configuracién del hardware del CB TN3
Tipo Tipo de transductor: lineal o angular

Alimentacion

Tensioén de alimentacion del transductor

Resolucién

Carrera del transductor por cada pulso

Datos de conversion

Datos para convertir el movimiento del transductor en movimiento del
contacto principal dependiendo del tipo de transductor

Transductor lineal: Tipo de factor de contacto.

Transductor angular: Introduzca el factor de contacto o seleccione una tabla
de conversion de la lista, si esta disponible (véase "Tablas de conversiéon"
en la pagina 95).23

Ajustes del transductor analégico

Moédulo Nombre del médulo CB TN3 ajustado en la configuracién del hardware
Canal Nombre del canal establecido en la configuracién del hardware del CB TN3
Tipo Tipo de transductor: lineal o angular

Alimentacion

Tension de alimentacion del transductor

Resolucién

Carrera del transductor por 1 V

Datos de conversion

Datos para convertir el movimiento del transductor en movimiento del
contacto principal dependiendo del tipo de transductor

Transductor lineal: Tipo de factor de contacto.

Transductor angular: Introduzca el factor de contacto o seleccione una tabla
de conversion de la lista, si esta disponible (véase "Tablas de conversion”
en la pagina 95).23

Calibrar

Haga clic en Calibrar para calcular la resolucion del transductor
(consulte "Calibracién”, que aparece mas abajo en esta seccion).

N

Disponible unicamente si el médulo CB TN3 se encuentra conectado

2. La tabla de conversion seleccionada permanece asociada a la prueba, incluso después de que esta se haya borrado del

activo.

3. Cuando realice una prueba manual, puede cargar una tabla de conversiéon haciendo clic en el boton Examinar ... en la
columna de Datos de conversion.
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2. En el érea Evaluacién, configure la evaluacion.

» Haga clic en Editar configuracion o en una de las tablas para abrir el cuadro de dialogo
Configuracion de evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacion Evaluacidon automatica para habilitar la evaluacion
automatica.

Nota: Para obtener informacion sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte
15.3 "Limites de evaluacién" en la pagina 99.

3. En el darea Mediciones, haga clic en Iniciar.
El anillo azul del botén Iniciar/Parar esta encendido.

La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No entre en el area de pruebas de alta tensién durante la prueba con el CIBANO 500,
ya que cualquier seccién del interruptor automatico puede transportar tensiones

peligrosas.
» Manténgase en el area segura durante la prueba.

4. Para iniciar la medicion, pulse el botdn Iniciar/Parar.

El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

5. Una vez finalizada la medicion, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se
enciende la luz de aviso verde y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicién.

Cuando se trabaja con los médulos CB TN3, Primary Test Manager calcula y muestra también la
velocidad de la carrera del contacto. Puede establecer las opciones de visualizacion de los datos de
velocidad en la ficha Ajustes del espacio de trabajo Cursores y ajustes.

¢ )
Cursores |/ Ajustes |

Divisiones 1 |[] Mostrar muestras

Color  Unid./div. Pos. eje Y

v Trazos binarios

B-2 (&) Close coil (A) m - 1004 1,00
B-2 (V) Close cail (V) H ~ 10,00 v ]
B-1(A) Trip coil (A) H ~ 100 A 0,00
B-1 (V) Trip coil (V) H ~ 10,00 v ]
TN3_11 (m) | TN3_1 1 Contact travel (Phase L3) H ~ 538 mm 3,00
;Ng‘l Ay TN3_1 1 (Geschwindigkeit) B~ |690,00 mm/s ]

Figura 17-54: Ajuste de las opciones de visualizacién de la velocidad
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Para visualizar los datos de medicién numéricos, haga clic en la ficha Tabla. Para conocer los tiempos
de funcionamiento, las caracteristicas del contacto auxiliar y las caracteristicas de la bobina, consulte
Tabla 17-44: "Tiempos de funcionamiento" en la pagina 184,Tabla 17-45: "Caracteristicas del
contacto auxiliar" en la pagina 184 y Tabla 17-47: "Caracteristicas de la bobina" en la pagina 185.

Para obtener una explicacion de las caracteristicas de la carrera del contacto, véase
Figura 17-52: "Caracteristicas de la carrera del contacto" en la pagina 237.

Tabla 17-75: Caracteristicas de la carrera del contacto’

Datos Descripcion
Médulo Nombre del médulo CB TN3 ajustado en la configuracion del hardware
Canal Canal del médulo CB TN3

Carrera total

Distancia total recorrida por el contacto durante el funcionamiento (sin
incluir un posible sobrerrecorrido).

La fila etiquetada con el canal del CB TN3 muestra el maximo de todos los
resultados de la medicion correspondientes a este canal.

Sobrerrecorrido Distancia de la carrera del contacto entre la carrera del contacto maximay
la posicion de reposo final del contacto

Rebote Distancia de la carrera del contacto entre la carrera del contacto minima
después de regresar de un sobrerrecorrido y la posicion de reposo final
del contacto

Evaluacion Evaluacion de medicién

Definicién de la zona de
velocidad

Periodo de tiempo dentro del cual se evalua la velocidad de la carrera del
contacto (consulte 15.4 "Zonas de velocidad" en la pagina 105)

v med. Velocidad de la carrera del contacto medida dentro de la zona de
velocidad

Informacion Informacién acerca de la medicion

Evaluacion Evaluacion de medicidn

1. Calculadas solo para secuencias Oy C

Tabla 17-76: Caracteristicas del contacto principal1

Datos

Descripcion

Contacto principal

Contacto principal al que se refiere esta fila de medicion

Datos de desplazamiento

Canal CB TN3 al que se refiere esta fila de medicion

Penetracion

Distancia que recorre el contacto entre el primer toque de contacto y el
estado estable de contacto

Tiempo de rebote?

Duracion del rebote del contacto principal

Numero de rebotes?

Numero de rebotes del contacto principal en el tiempo de rebote

Tiempo de cierre del PIR

Tiempo de cierre para resistencias de preinsercion

Evaluacion

Evaluacion de medicién

1. Disponible solo para secuencias Oy C
2. No disponible si se ha seleccionado la casilla de verificaciéon Medir PIR
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Calibracion

Con Primary Test Manager, puede calibrar transductores analdgicos cuando los utilice. Para calibrar un
transductor analdgico:

1. En el area Configuracién del hardware, seleccione el tipo de transductor analdgico.

2. En el area Ajustes y condiciones, haga clic en Calibrar.

3. En el cuadro de dialogo Calibraciéon del transductor, introduzca el recorrido maximo del
transductor y, a continuacion, haga clic en Iniciar.

4. Pulse el botdn Iniciar/Parar del panel frontal del CIBANO 500.

5. Durante el tiempo de calibracion (10 segundos), mueva el transductor manualmente de la posicién
minima a la maxima.

6. Una vez terminado el proceso de calibracion, la resolucion calculada del transductor aparece en el
area Ajustes y condiciones.

Desconexién
Nota: No desconecte el equipo en prueba del CIBANO 500 si tiene previsto realizar mas mediciones.
Para desconectar el equipo en prueba del CIBANO 500:

1. Pulse el boton Parada de emergencia del panel frontal del CIBANO 500.

2. Espere hasta que la luz verde del panel frontal del CIBANO 500 esté encendida y el simbolo de aviso
en el panel lateral del CIBANO 500 esté apagado.

3. Quite la barrera entre el area segura y el area peligrosa.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No toque ninguna seccidn del interruptor automatico antes de conectarlo a tierra 'y
cortocircuitar sus terminales.

» Cortocircuite y conecte a tierra siempre los terminales del interruptor automatico con
una unidad de conexion a tierra.

Desconecte los cables de la bateria de la estacion, si estan conectados.
Desconecte los cables del motor del interruptor automatico, si estan conectados.
Desconecte los cables de las bobinas de disparo y de cierre del interruptor automatico.

N o o A

Desconecte todos los modulos CB TN3 en primer lugar del CIBANO 500y, a continuacion, de los
transductores, si estan conectados.

8. Desconecte un médulo CB MC2 del CIBANO 500.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No continle sin conectar a tierra los terminales del equipo en prueba.
» Conecte los terminales del equipo en prueba a tierra mediante una unidad de conexion

a tierra.

9. Desconecte el CB MC2 del contacto principal del interruptor automético.
10.Desconecte el CB MC2 de una fase del interruptor automatico.
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11.Repita los pasos del 7 al 9 para todas las fases que se han probado.

12.Apague el CIBANO 500 pulsando el conmutador de encendido y apagado del panel lateral del
CIBANO 500.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
A » No deje los muelles del interruptor automatico cargados tras desconectar el
CIBANO 500 del interruptor automatico.

» Accione siempre el interruptor automatico manualmente mediante sus botones de
funcionamiento hasta que se descarguen los muelles.
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18 Meétodos de diagnoéstico en servicio

Esta seccién describe las pruebas en servicio de los interruptores automaticos con la unidad
CIBANO 500y sus accesorios. Primary Test Manager, en combinacién con la unidad CIBANO 500,
admite las siguientes pruebas en servicio:

» Tiempos (en servicio)
* Primer disparo

18.1  Prueba de tiempos (en servicio)

Nota: Para realizar la prueba de tiempos (en servicio), se requiere una licencia. Sin la licencia, no es
posible iniciar la medicidon y Primary Test Manager muestra un mensaje en el que se indica que no se
dispone de licencia. Para obtener la licencia, pongase en contacto con el centro de servicio regional de
OMICRON.

Conexion

Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:
1. En Primary Test Manager, abra la prueba de tiempos (en servicio).
2. En el area Configuracion del hardware, establezca la configuracion del hardware.

Nota: No conecte Trigger IN ni las pinzas de corriente a la misma toma de conexion neutra del
grupo A o B.

~ Configuracion del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado

VIN (CAT I / 300V)

1 N
e @
Desactivado

A-OUTPUT / INPUT (CAT HI / 300V)

AR,
AN

Al A2 A3

Tension A Tension B Tensién C

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V)
Bl B2 B3 BN

B4
@ @ @ o0 o

TriggerIN  Desactivado Desactivado Desactivado

Figura 18-1: Configuracion del hardware de la prueba de tiempos (en servicio)
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Tabla 18-1: Opciones de configuracion del hardware del CIBANO 500

Métodos de diagnéstico en servicio

CIBANO 500

Opcién

V IN (CAT i1/ 300 V)

1

Tension o desactivado

N Conexién neutra de V IN

A-OUTPUT / INPUT (CAT lll / 300 V)
Fase A

A1 Tension Fase B o desactivado
Fase C
Fase A

A2 Tensién Fase B o desactivado
Fase C
Fase A

A3 Tension Fase B o desactivado
Fase C

AN Conexién neutra de las entradas del grupo A

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)

B1

Trigger IN'

Pinza | 1

Genérico

Disparo

todo

Fase A

Fase B

Fase C

Cierre

todo

Fase A

Fase B

Fase C

Motor

todo

Fase A

Fase B

Fase C

o desactivado
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Tabla 18-1: Opciones de configuracion del hardware del CIBANO 500 (continuacién)

CIBANO 500

Opcién

B2

Trigger IN'

Pinzal 2

Genérico

Disparo

todo

Fase A

Fase B

Fase C

Cierre

todo

Fase A

Fase B

Fase C

Motor

todo

Fase A

Fase B

Fase C

o desactivado

B3

Trigger IN'

Pinza | 3

Genérico

Disparo

todo

Fase A

Fase B

Fase C

Cierre

todo

Fase A

Fase B

Fase C

Motor

todo

Fase A

Fase B

Fase C

o desactivado

BN

Conexién neutra de las entradas del grupo B
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Tabla 18-1: Opciones de configuracion del hardware del CIBANO 500 (continuacién)
CIBANO 500 |Opcion

Trigger IN'

Genérico

todo
Fase A
Fase B
Fase C
tod

B4 odo o desactivado

Pinza | 4 ) Fase A
Cierre

Disparo

Fase B
Fase C
todo

Fase A
Fase B
Fase C

Motor

1. Sefal del trigger que inicia la medicion

3. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con
firmeza.

4. Conecte el CIBANO 500 al interruptor automatico para todas las fases, de acuerdo con el diagrama
de cableado que se muestra en Primary Test Manager y en la siguiente figura.

NOTIFICACION

Posibilidad de dainos en los equipos o pérdida de datos

» No conecte nunca el CIBANO 500 entre los contactos auxiliares respectivos de las bobinas de
cierre y de disparo y las propias bobinas, ya que estos contactos garantizan que no se aplique
tensioén a las bobinas durante demasiado tiempo.
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Medicion
Para realizar una medicién:
1. En el érea Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la prueba de tiempos (en servicio).

Tabla 18-2: Ajustes de la prueba de tiempos (en servicio)

Ajuste Descripcion
Otros

Velocidad de muestreo |Velocidad de muestreo de la medicion

Filtro de rebote de contacto

Contacto auxiliar Valor umbral del intervalo de tiempo entre dos rebotes consecutivos del
contacto auxiliar. Para los intervalos de tiempo iguales o inferiores al
umbral, el contacto se considerara cerrado.

Al fijar el valor en 0,0 ms, se desactiva el filtro de rebote de contacto.

Ajuste del Trigger

Umbral Valor umbral de la sefial del trigger
La medicion se inicia si la sefial del trigger sube por encima (borde saliente)
o cae por debajo (borde que cae) del umbral.

Tipo de flanco Borde saliente o borde que cae
Secuencia

0] Realizar una secuencia de apertura
C Realizar una secuencia de cierre

2. En el area Evaluacion, configure la evaluacion.

» Haga clic en Editar configuracidon o en una de las tablas para abrir el cuadro de dialogo
Configuracion de evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacion Evaluacién automatica para habilitar la evaluacion
automatica.

Nota: Para obtener informacion sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte
15.3 "Limites de evaluacion” en la pagina 99.

3. En el area Mediciones, haga clic en Iniciar.
ﬂ El anillo azul del botén Iniciar/Parar esta encendido.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

» No entre en el area de pruebas de alta tensién durante la prueba con el CIBANO 500,
ya que cualquier seccién del interruptor automatico puede transportar tensiones
peligrosas.

» Manténgase en el area segura durante la prueba.

mm 4. Para iniciar la medicion, pulse el botén Iniciar/Parar.
El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.
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Nota: Si la prueba no reacciona a la senal del trigger tras accionarse el interruptor automéatico, podra
pulsar el boton Iniciar/Parar para detener la medicién manualmente. A continuacion, Primary Test
Manager mostrara los datos registrados hasta que detuvo la medicién.

Nota: En caso de emergencia, puede anular la medicién manualmente en cualquier momento. Para
ello, pulse el botéon Parada de emergencia del panel frontal del CIBANO 500.

5. Una vez finalizada la medicion, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se
enciende la luz de aviso verde y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicion.

Tabla 18-3: Caracteristicas del contacto auxiliar

Datos Descripcion

Contacto Nombre del contacto auxiliar del interruptor automatico sometido a prueba
Fase Fase a la que pertenece el contacto auxiliar

Tipo Tipo del contacto auxiliar (a, b, wiper)

Tiempo de conmut.

Tiempo de cierre o apertura del contacto auxiliar en funcién de su tipo

Duracion

Tiempo que permanece cerrado el wiper

Dif. con principal

Diferencia de tiempo entre la apertura y el cierre del contacto auxiliar y el
contacto principal correspondiente

Evaluacion

Evaluacion de las caracteristicas del contacto auxiliar

Tabla 18-4: Caracteristicas de la bobina

Datos

Descripcion

Corriente pico

Valor de corriente pico a través de una bobina de cierre o de disparo

Evaluacion

Evaluacion de caracteristicas de la bobina

Con la prueba de tiempos (en servicio), también podra medir las caracteristicas de la carrera del
contacto. Si desea informacion detallada, consulte 17.5 "Pruebas de interruptores automaticos con el
CIBANO 500y los médulos CB TN3" en la pagina 233.

Desconexion

Para desconectar el interruptor automatico, consulte "Desconexién" en la pagina 259.

OMICRON
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18.2 Prueba de primer disparo

La prueba de primer disparo mide el tiempo de apertura del interruptor automatico durante la primera
operacion tras un largo periodo estatico. La caracteristica de la corriente de la bobina de disparo se
registra automaticamente y, si hay disponibles contactos auxiliares de repuesto, también podrian
incluirse en la medicion del primer disparo.

Nota: Para realizar la prueba del primer disparo, se requiere una licencia. Sin la licencia, no es posible
iniciar la medicién y Primary Test Manager muestra un mensaje en el que se indica que no se dispone
de licencia. Para obtener la licencia, pédngase en contacto con el centro de servicio regional de
OMICRON.

Conexion

Para conectar el equipo en prueba al CIBANO 500:
1. En Primary Test Manager, abra la prueba del primer disparo.
2. En el area Configuracion del hardware, establezca la configuracion del hardware.

Nota: No conecte Trigger IN ni las pinzas de corriente a la misma toma de conexion neutra del
grupo A o B.

~ Configuracion del hardware

CIBANO 500 Diagrama de cableado

VIN (CAT I / 300V)

1 N

e @

Desactivado
A-OUTPUT / INPUT (CAT II / 300V)

Al A2 A3 AN

@ @ o o
TriggerIN  Desactivado Desactivado

B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300V)

Bl B2 B3 BN B4
Contacto Contacto Contacto Disparo

principal A principal B principal C

Figura 18-2: Configuracion del hardware de la prueba del primer disparo
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Tabla 18-5: Opciones de configuracion del hardware del CIBANO 500

Métodos de diagnéstico en servicio

CIBANO 500

Opcién

V IN (CAT i1/ 300 V)

1

Trigger IN' o desactivado

N Conexioén neutra de V IN
A-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)
Trigger IN'
A1 Contacto seco (sin tension) o desactivado
AUXT Contacto humero (con tension)
Trigger IN'
A2 Contacto seco (sin tensién) o desactivado
AUX 2
Contacto humero (con tension)
Trigger IN'
A3 Contacto seco (sin tension) o desactivado
AUX 3
Contacto humero (con tension)
AN Conexidn neutra de las entradas del grupo A
B-OUTPUT / INPUT (CAT Il / 300 V)
Trigger IN'
Genérico
todo
) Fase A
B1 Disparo Fase B o desactivado
Pinza | 1
Fase C
Fase A
Contacto principal Fase B
Fase C
Trigger IN'
Genérico
todo
) Fase A
B2 Disparo Fase B o desactivado
Pinza | 2
Fase C
Fase A
Contacto principal Fase B
Fase C
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Tabla 18-5: Opciones de configuracion del hardware del CIBANO 500 (continuacién)

CIBANO 500 |Opcion
Trigger IN'
Genérico
todo
Disparo Fase A .
B3 Fase B o desactivado
Pinza | 3
Fase C
Fase A
Contacto principal Fase B
Fase C
BN Conexién neutra de las entradas del grupo B
Trigger IN
Geneérico
todo
) Fase A
B4 Disparo Fase B o desactivado
Pinza | 4
Fase C
Fase A
Contacto principal Fase B
Fase C

1. Seinial del trigger que inicia la medicion

3. Compruebe que todos los conectores de los cables estén limpios y secos antes de conectarlos con

firmeza.

4. Configure las pinzas de corriente (consulte "Ajustes de pinza de corriente" en la pagina 256).
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5. Conecte el CIBANO 500 al interruptor automatico para todas las fases, de acuerdo con el diagrama
de cableado que se muestra en Primary Test Managery en la siguiente figura.

Barra
L1 & Alimentacion de la estacion
L2 - ©
L3 4 Interruptor automatico cerrado
Muelle cargado = Di
isparo
= p
» /\
<
8 Cierre
3 >
£EX X X \ [
3 )
©
)
3 3o :
© °8 l :
aw e ]
8° -.
28 =
o 2EL
o3
L

Corriente de disparo T\
|

CIBANO 500

Trigger

Al A2 A3 AN

B
818253%%4

-

T
w =

Corriente de red

Figura 18-3: Conexion del CIBANO 500 al interruptor automatico para la prueba del primer disparo
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NOTIFICACION

Posibilidad de dainos en los equipos o pérdida de datos

» No conecte nunca el CIBANO 500 entre los contactos auxiliares respectivos de las bobinas de
cierre y de disparo y las propias bobinas, ya que estos contactos garantizan que no se aplique
tension a las bobinas durante demasiado tiempo.

Ajustes de pinza de corriente

Debe configurar las pinzas de corriente antes de conectarlas al interruptor automatico que se esta
probando. En la siguiente figura se muestran los controles de ajuste de las pinzas de corriente
OMICRON.

Seleccion de relacion Rueda de ajuste cero

Figura 18-4: Controles de ajuste de las pinzas de corriente OMICRON.

Para configurar las pinzas de corriente:

1. Ajuste la relacién de la pinza de corriente (relacion de la salida de tension con la corriente medida).
Normalmente, la relacion de la pinza de corriente es de 100 mV/A para medir la corriente en el lado
secundario del transformador de corriente de medicion.

2. Ajuste el punto nulo de la pinza de corriente girando la rueda de ajuste cero hasta que un voltimetro
conectado a la salida de la pinza de corriente muestre el valor 0 V.

256 OMICRON



Medicion

Métodos de diagnodstico en servicio

Para realizar una medicion:

1. En el é&rea Ajustes y condiciones, introduzca los ajustes de la prueba del primer disparo.

Tabla 18-6: Ajustes de la prueba del primer disparo

Ajuste

Descripcion

Otros

Velocidad de muestreo

Velocidad de muestreo de la medicion

Filtro de rebote de contacto

Contacto auxiliar

Valor umbral del intervalo de tiempo entre dos rebotes consecutivos del
contacto auxiliar. Para los intervalos de tiempo iguales o inferiores al
umbral, el contacto se considerara cerrado.

Al fijar el valor en 0,0 ms, se desactiva el filtro de rebote de contacto.

Ajustes de pinza de corriente

Canal Toma I/O del grupo B
Relacion Relacion de pinzas de corriente
I max Corriente maxima del rango de sonda seleccionado

Ajuste del Trigger

Umbral

Valor umbral de la sefal del trigger
La medicion se inicia si la sefial del trigger sube por encima (borde saliente)
o cae por debajo (borde que cae) del umbral.

Tipo de flanco

Borde saliente o borde que cae

Secuencia

0]

Realizar una secuencia de apertura

2. En el area Evaluacién, configure la evaluacion.

» Haga clic en Editar configuracion o en una de las tablas para abrir el cuadro de dialogo
Configuracion de evaluacion y, a continuacion, edite los limites de evaluacion.

» Seleccione la casilla de verificacion Evaluacidon automatica para habilitar la evaluacion

automatica.

Nota: Para obtener informacion sobre las definiciones de limites de evaluacion, consulte
15.3 "Limites de evaluacién" en la pagina 99.

El anillo azul del botdn Iniciar/Parar esta encendido.

ﬂ 3. En el darea Mediciones, haga clic en Iniciar.

» No entre en el area de pruebas de alta tensién durante la prueba con el CIBANO 500,

2 La alta tensién o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves

ya que cualquier seccién del interruptor automatico puede transportar tensiones
peligrosas.

» Manténgase en el area segura durante la prueba.

OMICRON
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4. Para iniciar la medicion, pulse el botdn Iniciar/Parar. A partir de ahora, se encendera la entrada del

trigger.

El anillo azul del botén Iniciar/Parar parpadea durante aprox. 3 segundos y el simbolo de rayo en
Primary Test Manager y la luz de aviso roja del panel frontal parpadean.

Nota: Sila prueba no reacciona a la sefial del trigger tras accionarse el interruptor automatico, podra
pulsar el boton Iniciar/Parar para detener la medicién manualmente. A continuacién, Primary Test
Manager mostrara los datos registrados hasta que detuvo la medicion.

Nota: En caso de emergencia, puede anular la medicién manualmente en cualquier momento. Para
ello, pulse el boton Parada de emergencia del panel frontal del CIBANO 500.

Una vez finalizada la medicion, el simbolo de rayo de Primary Test Manager deja de parpadear, se
enciende la luz de aviso verde y Primary Test Manager muestra los resultados de la medicion.

Tabla 18-7: Tiempos de funcionamiento’

Datos

Descripcion

Tiempo de apertura

Tiempo de apertura del contacto de la operacion O

Sincr. de apertura

Tiempo de sincronizacion de apertura de la operacion O

Evaluacion

Evaluacion de tiempos de funcionamiento

1. Los tiempos de funcionamiento se calculan por fase o interruptor automatico.

Tabla 18-8: Caracteristicas del contacto auxiliar

Datos Descripcion

Contacto Nombre del contacto auxiliar del interruptor automatico sometido a prueba
Fase Fase a la que pertenece el contacto auxiliar

Tipo Tipo del contacto auxiliar (a, b, wiper)

Tiempo de conmut.

Tiempo de cierre o apertura del contacto auxiliar en funcién de su tipo

Duracion

Tiempo que permanece cerrado el wiper

Dif. con principal

Diferencia de tiempo entre la apertura y el cierre del contacto auxiliar y el
contacto principal correspondiente

Evaluacion

Evaluacion de las caracteristicas del contacto auxiliar

Tabla 18-9: Caracteristicas de la bobina

Datos

Descripcion

Corriente pico

Valor de corriente pico a través de una bobina de cierre o de disparo

Evaluacion

Evaluacion de caracteristicas de la bobina
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Desconexion

Nota: No desconecte el equipo en prueba del CIBANO 500 si tiene previsto realizar mas mediciones.

Para desconectar el equipo en prueba del CIBANO 500:

1.
2.

Pulse el botén Parada de emergencia del panel frontal del CIBANO 500.

Espere hasta que la luz verde del panel frontal del CIBANO 500 esté encendida y el simbolo de aviso
en el panel lateral del CIBANO 500 esté apagado.

Quite la barrera entre el area segura y el area peligrosa.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No toque ninguna seccidn del interruptor automatico antes de conectarlo a tierra 'y
cortocircuitar sus terminales.

» Cortocircuite y conecte a tierra siempre los terminales del interruptor automatico con
una unidad de conexion a tierra.

. Desconecte todos los cables del interruptor automatico.

Desconecte todos los cables del CIBANO 500.

. Apague el CIBANO 500 pulsando el conmutador de encendido y apagado del panel lateral del

CIBANO 500.
Desconecte el cable de alimentacion.

Quite la conexion a tierra equipotencial en ultimo lugar, primero del lado de la subestacion y luego
del CIBANO 500.

La alta tension o la corriente pueden provocar la muerte o lesiones graves
» No deje los muelles del interruptor automatico cargados tras desconectar el
CIBANO 500 del interruptor automatico.

» Accione siempre el interruptor automatico manualmente mediante sus botones de
funcionamiento hasta que se descarguen los muelles.
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19 Transductores

En esta seccidn se describe como utilizar los transductores para medir la carrera del contacto del
interruptor automatico mediante el CIBANO 500 y los temas relacionados. Se hace hincapié en la
conexion de los transductores al interruptor automatico.

Las mediciones de movimiento son un método probado y muy utilizado para evaluar la conexién
mecanica de un interruptor automatico. Para aprovechar este método, debe conectar un sensor de
recorrido.

Existen las siguientes opciones, ordenadas por prioridad:
1. Utilizar el mismo punto de conexién que utilizé el fabricante durante las pruebas de fabrica rutinarias.

2. Utilizar el mismo punto de conexion que se utilizé en la puesta en marcha in situ del interruptor
automatico.

3. Conecte el sensor de recorrido lo mas cerca posible a los contactos principales. Sin embargo, no
toque la integridad del interruptor automatico.

4. En un interruptor automatico acoplado en funcionamiento, elija el polo mas cercano al mecanismo
de accionamiento de muelle.

19.1  Transductores angulares

Los transductores angulares se utilizan para derivar curvas de movimiento de una pieza giratoria del
interruptor automatico. Hay un acoplamiento mecanico entre el transductor y el interruptor automatico.

19.1.1 Componentes

Para efectuar mediciones con el transductor angular, normalmente se necesitan los siguientes
componentes.

Transductor y adaptador

El transductor angular se suministra con un adaptador que facilita la conexién del transductor al brazo
articulado descrito mas adelante en esta seccion. El adaptador dispone de cinco orificios roscados (M8)
para aportar mayor flexibilidad al montaje. Para mejorar el niumero de opciones de fijacion del
transductor, estan disponibles tres orificios adicionales con un diametro de 8,2 mm.

/

8 v\‘\‘\‘:\

Figura 19-1: Transductor angular
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Brazo articulado y base de sujecion

El brazo articulado esta compuesto por dos palancas y una junta esférica. En los extremos de las
palancas, las juntas esféricas disponen de un mufién roscado para interactuar con otros componentes
mecanicos. Las tres juntas pueden fijarse con un solo tornillo de ajuste. El brazo articulado esta
conectado por un lado a la base de sujecién y por el otro lado al transductor.

Figura 19-2: Brazo articulado

La base de sujecion esta conectada directamente a la estructura del interruptor automatico. Dispone de
una junta esférica para conectar el brazo articulado o las extensiones mecanicas descritas mas
adelante en esta seccion. La junta esférica puede fijarse colocando la palanca en la posicion
correspondiente.

Figura 19-3: Base de sujecion
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Extensiones

Hay dos tipos de extensiones de 100 mm y 50 mm de longitud disponibles para aumentar el rango del
brazo articulado. Las extensiones pueden insertarse en ambos extremos del brazo articulado.

¥
&
i
{
§
1

Figura 19-4: Extensiones del brazo articulado

Acoplamientos

Hay disponibles dos tipos de acoplamientos para los transductores angulares: un acoplamiento flexible
y un acoplamiento mediante un portabrocas. Los acoplamientos se utilizan para conectar el eje del
transductor angular a una pieza giratoria del interruptor automatico. El didmetro del orificio del
acoplamiento flexible es de 10 mm; el portabrocas acepta ejes de diametros comprendidos entre los
0,8 mmylos 10 mm.

]

>

Figura 19-5: Acoplamiento flexible

«©

Figura 19-6: Acoplamiento con un portabrocas
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Kit de montaje

Manguitos

Transductores

Figura 19-7: Kit de montaje

En la tabla siguiente se muestran ejemplos de interruptores automaticos encajados en los orificios del
disco del adaptador. Puede utilizar el kit de montaje para cualquier otro interruptor automatico que

encaje en los orificios.

Tabla 19-1: Ejemplos de interruptores automaticos encajados en el disco del adaptador

Letra en el disco

Interruptor automatico

Siemens SPS/3AP < 72,5 kV

Siemens SPS/3AP 72,5 kV — 145 kV

ABB HPL/LTB > 145 kV

Alstom GL > 72,5 kV

Siemens 3AP > 145 kV

mim| OOl >

ABB HPL/LTB > 145 kV

OMICRON
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19.1.2 Instalacién y configuracion de la mediciéon
El transductor angular debe instalarse directamente frente al eje giratorio (alineacion axial) del

interruptor automatico. Antes de instalar el transductor, compruebe que haya suficiente espacio para
montar la base de sujecion y el brazo articulado.

Columna del poste C Columna del poste B Columna del poste A

@ U ————Unidad de interruptor
Aislador de soporte
Palanca de mando Varilla de conexion —
1
(‘ )
© ; Soporte base
o , : Eje de la pal P
“J’_@% Varilla de mando e i Je ce la palanca
AN

\Palanca

Carter

Mecanismo de accionamiento de muelle Soporte

Figura 19-8: Interruptor automatico de alta tension de tanque vivo accionado por muelle

Para instalar un transductor angular:

1. Instale el acoplamiento flexible y el portabrocas si es necesario al eje giratorio del interruptor
automatico.

2. Monte la base de sujecion y el brazo articulado de modo que sujeten el transductor en una posicién
Optima frente al eje giratorio del interruptor automatico.
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3. Coloque el eje del transductor en el orificio del acoplamiento flexible y apriete los tornillos.

4. Fije el brazo articulado mediante el tornillo de ajuste y la junta de la base de sujecion mediante el
cambio de la palanca a la posicion correspondiente.

5. Conecte el cable del transductor a una interfaz digital del médulo CB TN3.
6. Configure la interfaz digital del CB TN3 en Primary Test Manager.

Si es posible intercambiar el tornillo del eje de la palanca, monte el sensor de recorrido como se describe
en las figuras 19-9 y 19-10.

Varilla de conexion Vista X-X

/
L

Varilla de

mando
Palanca de mando

Figura 19-9: Palanca (vista X-X) en el lugar donde el tornillo del punto pivotante de la palanca se puede
intercambiar

Brazo articulado Tornillo paralelo

Palanca de mando del
interruptor automatico

Vista X-X
M8
E Transductor rotatorio
i M 10
Va \\
. N
Arandela M 12 Acoplamiento / - \
flexible
[ (o] CB TN3
Varillas roscadas \ o )
N ,/’/

Figura 19-10: Utilice varillas roscadas para aplicar el transductor de movimiento OMICRON a la palanca
de mando del interruptor automatico
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Si no es posible intercambiar el tornillo del eje de la palanca, monte el sensor de recorrido como se
describe en las figuras 19-11y 19-12.

Palanca
Vista X-X

Varilla de conexion

n
(C i

Palanca

Figura 19-11: Palanca (vista X-X) en el lugar donde el tornillo del punto pivotante de la palanca no se
puede intercambiar

Brazo articulado Tornillo paralelo

Palanca del interruptor
automatico
Vista X-X

35 mm @
=3

Manguitos  Tornillos Transductor rotatorio

| 1 (] 70 mm £ /

[ — = e f

D 4

(— : /
Disco del adaptador &' Acoplamiento [ o
| flexible (o) CB TN3
Varillas del disco del adaptador \ ° -

Figura 19-12: Utilice el disco del adaptador para aplicar el transductor de movimiento OMICRON a la
palanca de mando del interruptor automatico
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19.1.3 Datos técnicos

Las siguientes especificaciones se aplican a los transductores angulares suministrados por OMICRON.

Tabla 19-2: Especificaciones de los transductores angulares

Caracteristica Valor nominal
Resolucién 0,025°
Velocidad maxima 5.000 rpm
Tension de alimentacion |5V CC

19.2 Transductores lineales

Los transductores lineales se utilizan para derivar curvas de movimiento a partir de una pieza en
movimiento lineal del interruptor automatico. Los transductores lineales también pueden trasladar la
rotacion de un eje a una curva de movimiento si el diametro del eje es lo suficientemente grande. No
existe ninguna conexién mecanica entre el interruptor automatico y el transductor.

19.2.1 Componentes

Normalmente se requieren los siguientes componentes para llevar a cabo mediciones mediante el
transductor lineal.
Transductor y adaptador

El transductor lineal se suministra con un adaptador que facilita el transductor al brazo articulado
descrito anteriormente en este capitulo.

w0

OMICRON!

Cabezal de lectura

Figura 19-13: Transductor lineal
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Cinta magnética

La cinta magnética es la “escala” del transductor lineal. Esta fijada a la superficie plana de una pieza
movil del interruptor automatico o envuelta alrededor de un eje giratorio. Normalmente se utiliza una
cinta adhesiva de doble cara para la unién mecanica entre la cinta y el interruptor automatico.

Figura 19-14: Cintas magnéticas

Cintas adhesivas

Las cintas adhesivas se utilizan para fijar las cintas magnéticas al interruptor automatico. La cinta
adhesiva de doble cara puede utilizarse para las superficies de montaje planas. Las cintas adhesivas
tanto de doble cara como estandar permiten el montaje de cintas magnéticas en el perimetro de un eje
(“envolviendo la cinta magnética alrededor de un eje”).

Figura 19-15: Cinta adhesiva de doble cara

Brazo articulado y base de sujecion

Si desea obtener informacion acerca del brazo articulado y la base de sujecién, consulte "Brazo
articulado y base de sujecion" en la pagina 261.

Extensiones

Si desea obtener informacion acerca de las extensiones, consulte "Extensiones" en la pagina 262.
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19.2.2 Instalacién y configuracion de la medicién

Antes de instalar el transductor lineal, evalie las opciones de colocacion de la cinta magnética en una
parte del interruptor automatico que lleve a cabo un movimiento lineal o casi lineal durante la operacion
de cambio. También puede evaluar las opciones de colocacion de cinta magnética en un eje giratorio
del interruptor automatico. El diametro minimo del eje es de 20 mm. Por debajo de este diametro, las
especificaciones de precision ya no estan garantizadas.

Para instalar un transductor lineal:

1. Coloque el transductor de modo que el hueco existente entre la cinta magnética y el cabezal de
lectura sea de entre 0,1 mm y 3 mm. Evalule las opciones de conexidn de la base de sujecién junto
con el brazo articulado de modo que se pueda sujetar el transductor en la posicién deseada.

2. Monte la base de sujecion y el brazo articulado de modo que sujeten el transductor en una posicion
optima.

3. Fije el brazo articulado mediante el tornillo de ajuste y la junta de la base de sujecion mediante el
cambio de la palanca a la posicion correspondiente.

4. Conecte el cable del transductor a una interfaz digital del médulo CB TN3.

5. Configure la interfaz digital del CB TN3 en Primary Test Manager.

19.2.3 Datos técnicos

Las siguientes especificaciones se aplican a los transductores lineales suministrados por OMICRON.

Tabla 19-3: Especificaciones de los transductores lineales

Caracteristica Valor nominal
Resolucién 10 um
Velocidad maxima 25 m/s
Tension de alimentacién 5VCC
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19.3 Transductor para el mecanismo de accionamiento
ABB HMB

Clavija deslizante lineal

Base de montaje con
dos tapones roscados

Tapdn roscado ajustable

Conector de interfaz digital

Figura 19-16: Transductor para el mecanismo de accionamiento del interruptor automatico ABB HMB

19.3.1 Instalacién y configuracion de la mediciéon

» Antes de empezar a montar o a vincular un transductor lineal digital, ponga el interruptor automatico
en posicion abierta, descargue completamente la columna del muelle de disco y desconecte el
modulo de bombeo que prepara el muelle de disco.

Para montar el transductor lineal digital:
1. Proteja la varilla de mando del interruptor automatico con una tela limpia.
2. Atornille completamente el tapén roscado ajustable.

3. En el mecanismo de accionamiento, ubique el orificio donde deberia colocar el pasador deslizante
lineal.

4. Introduzcay lleve con cuidado el transductor por encima de la varilla de mando.

5. Introduzca el pasador deslizante lineal en el orificio de la placa mévil del mecanismo de
accionamiento.

6. Introduzca los dos tapones roscados de la base de montaje en la cabeza de los tornillos Allen
respectivos en el interruptor automatico.

7. Desatornille el tapon roscado ajustable, coloque la cabeza del tapdn en la cabeza superior del tornillo
Allen, y apriételo suavemente con una llave fija.

8. Conecte el cable al conector de interfaz digital.
9. Retire la tela de la varilla del interruptor automatico.
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19.3.2 Datos técnicos

Las siguientes especificaciones se aplican a los transductores fabricados para el mecanismo de
accionamiento suministrado por OMICRON.

Tabla 19-4: Especificaciones de los transductores para el mecanismo de accionamiento ABB HMB

Caracteristica Valor nominal
Resolucién 9,7609 um
Tensién de alimentacion 5V CC
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20 Resolucién de problemas

20.1 Conexion al CIBANO 500

Si encuentra algun problema para conectarse al CIBANO 500, es recomendable que desactive el
adaptador de red inaldmbrica y el software VPN del ordenador.

Si el dispositivo CIBANO 500 al que desea conectarse no aparece en la lista de dispositivos disponibles,
proceda de la siguiente manera:
1. Haga clic en el botén Iniciar Explorador de dispositivos OMICRON [,

2. Enla ventana Explorador de dispositivos OMICRON, busque el dispositivo al que desea
conectarse y lea su direccién IP.

3. Enla vista de inicio, haga clic en Mas, debajo del boton Conectar y, a continuacion, haga clic en
Anadir dispositivo manualmente.

$ (2]

Afiadir dispositivo manualmente =2

Host o IP:

[ Conexién directa

Cancelar

Figura 20-1: Cuadro de dialogo Anadir dispositivo manualmente

4. En el cuadro de didlogo Ahadir dispositivo manualmente, escriba la direccion IP del dispositivo al
que desea conectarse.

5. Haga clic en Conectar.

Si asigno una direccion IP estatica al dispositivo, puede intentar conectarse de la siguiente manera:

1. En el cuadro de didlogo Afhadir dispositivo manualmente, seleccione la casilla Conexién directa.
2. En el cuadro Host o IP, escriba cb://a.b.c.d, donde a.b.c.d es la direccion IP estatica del dispositivo.
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20.2 Configuracién del servidor de seguridad

Una configuracion apropiada del servidor de seguridad es esencial para establecer correctamente una
comunicacion entre CIBANO 500 y su ordenador.

Nota: Todo cambio en los ajustes del servidor de seguridad precisa derechos de administrador en el
ordenador.

20.2.1 Servidor de seguridad de Windows

La configuracion del servidor de seguridad de Windows se realiza automaticamente durante la
instalacién del Primary Test Manager. No obstante, en determinados casos esto puede no tener efecto
inmediato.

» Para evitar que el servidor de seguridad de Windows bloquee la comunicacién, desactivelo
(temporalmente) en el Panel de control de Windows.

Si ahora es posible establecer satisfactoriamente la comunicacion, el servidor de seguridad de Windows
era la razén del bloqueo de la comunicacién entre su unidad de prueba y su ordenador.

» Reconfigure el servidor de seguridad de Windows para permitir un uso permanente de la unidad de
prueba sin necesidad de tener que desactivar el servidor de seguridad de Windows.
Para mas informacién, consulte 20.2.3 "Configuracion manual del servidor de seguridad” mas
adelante en esta misma seccion.

20.2.2 Servidor de seguridad de terceros

» Si esta utilizando un servidor de seguridad distinto del de Windows, desactivelo temporalmente para
ver si dicho servidor de seguridad puede ser la causa del bloqueo de la comunicacion.

Para saber como configurar el servidor de seguridad de terceros para permitir una comunicacion
permanente entre el CIBANO 500 y su ordenador, consulte 20.2.3 "Configuracion manual del servidor
de seguridad" mas adelante en esta seccion.

Nota: Tenga en cuenta que numerosos programas de seguridad informatica o paquetes antivirus
suelen integrar una funcién de servidor de seguridad. Compruébelo detenidamente y, si corresponde,
elimine dichos programas que puedan estar instalados en el ordenador.
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20.2.3 Configuracion manual del servidor de seguridad

Si quiere configurar manualmente los ajustes del servidor de seguridad, los siguientes puertos/servicios
han de abrirse para obtener una comunicacion funcional.

Tabla 20-1: Reglas de entrada

Nombre del Nombre de regla Tipo de Puerto Puerto IP local IP remota
programalservicio protocolo local remoto
OMICRON OMFind | UDP 4987 Cualquiera | Cualquiera |Cualquiera
4987 (UDP-In)
OMICRON OMFind UDP 4988 Cualquiera |2345.6.7 Cualquiera
4988 (UDP-In)
OMFind.exe’
OMICRON OMFind UbP 4987 Cualquiera | Cualquiera | Cualquiera
4987 (UDP-In)
OMICRON OMFind | UDP 4988 Cualquiera |234.56.7 Cualquiera
4988 (UPD-In)

1. Ruta de instalacion por defecto:
64 bit: C:\Archivos de programa (x86)\Common Files\OMICRON
32 bit: C:\Archivos de programa\Common Files\Omicron

Tabla 20-2: Reglas de salida

Nombre del Nombre de regla Tipo de Puerto Puerto IP local IP remota
programalservicio protocolo local remoto

OMICRON CIBANO | ICMPv4 Cualquiera | Cualquiera |Cualquiera | Cualquiera

(ICMPv4-Out)

OMICRON OMFind ICMPv4 Cualquiera | Cualquiera |Cualquiera |Cualquiera
Cualquiera (ICMPv4-QOut)

OMICRON Primary ICMPv4 Cualquiera | Cualquiera |Cualquiera |Cualquiera

Test Manager
(ICMPv4-Out)

OMICRON Device TCP Cualquiera |21 Cualquiera | Cualquiera
Browser File Monitor
FTP CMD
(TCP-Out)
OMICRON Device TCP Cualquiera | 3000 - 3020 | Cualquiera |Cualquiera
Browser File Monitor
FTP DATA
(TCP-Out)

1 OMICRON OMFind UDP Cualquiera |4988 Cualquiera |234.56.7
4988 (UDP-Out)

2 OMICRON CIBANO | TCP Cualquiera |6643 Cualquiera Cualquiera
6643 (TCP-Out)

ODBFileMonitor.exe'

OMFind.exe

PTM.exe

1. Ruta de instalacién por defecto:
64 bit: C:\Archivos de programa (x86)\Common Files\OMICRON
32 bit: C:\Archivos de programa\Common Files\Omicron
2. Ruta de instalacion por defecto: C:\Archivos de programa\OMICRON\PTM
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20.3 El CIBANO 500 no se inicia

Si la tensidn de la red supera el nivel nominal maximo (consulte Tabla 21-17: "Especificaciones de la
alimentacion eléctrica" en la pagina 282), la proteccién contra sobretensiones desconectara el
CIBANO 500 de lared. En este caso, la luz roja del interruptor de encendido estara iluminada y las luces
de aviso del panel frontal del CIBANO 500 estaran apagadas.

Primero, apague el CIBANO 500y espere durante al menos cinco minutos antes de volver a encender
el CIBANO 500. Si el CIBANO 500 aun no se ha encendido, compruebe la tension de lared y asegurese
de que no supere el valor nominal maximo permitido.

20.4 Autocomprobacién del hardware

Antes de realizar la primera prueba tras activar el CIBANO 500, se ejecuta una autocomprobacion del
hardware durante aproximadamente 6 segundos. La autocomprobacién comprueba la funcionalidad de
los componentes del hardware del CIBANO 500, como por ejemplo los relés, IGBT y amplificadores. Si
la autocomprobacion es satisfactoria, no necesita hacer nada mas. Si la autocomprobacioén no es
satisfactoria, el Primary Test Manager mostrara la informacién detallada e instrucciones.

Nota: Durante la autocomprobacion, el boton de Parada de emergencia no debe estar apretado.

20.5 Cambio de la configuracion del hardware

Cuando abre una prueba preparada o conecta una unidad de prueba mientras hay abierta una prueba
preparada previamente, Primary Test Manager comprueba automaticamente la configuracion del
hardware de su equipo de prueba. El siguiente cuadro de dialogo le informa sobre la diferencia entre la
configuracion del hardware conectado actualmente y la almacenada.

@ Discrepancia en la configuracion del hardware... @

Para restaurar la configuracién de hardware almacenada, conecte los
f/.;\ médulos de hardware necesarios y elija Restaurar.
W L J CElija Restablecer para descartar la configuracién y utilizar la
A —d configuracidn por defecto.

Dispositivo Requerido Disponible
CIBANO 500 ﬁ ﬁ @
CB MC2 ? ? ? @
CB TN3 ? ? @

Restablecer Desconectar

Figura 20-2: Ejemplo de discordancia de configuracion del hardware

A continuacién, realice una de las siguientes acciones:

» Para restaurar la configuracion del hardware almacenada, cambie la configuracién conectada para
adaptarse a la configuracion del hardware de la prueba original y, a continuacién, haga clic en
Restaurar.

» Haga clic en Restablecer para descargar la configuraciéon del hardware almacenada vy utilice la
configuracion de hardware actual de la unidad de prueba con ajustes predeterminados.

Nota: Después de hacer clic en Restablecer, la prueba se reconfigurara de manera irreversible con
la configuracién del hardware conectado actualmente.

» Haga clic en Cerrar para desconectar Primary Test Manager del CIBANO 500.
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20.6 Actualizacion del software integrado del
CIBANO 500

Si encuentra algun problema al actualizar el software integrado del CIBANO 500 en la vista de inicio de
Primary Test Manager, le recomendamos hacerlo utilizando el explorador de dispositivos.

Para actualizar el software integrado del CIBANO 500 con el explorador de dispositivos:

1. Le recomendamos que salga de Primary Test Manager si se esta ejecutando.

)

2. Haga doble clic en el icono Dispositivos OMICRON L= en el escritorio.

3. En la ventana Dispositivos OMICRON, haga clic con el boton derecho del ratén en el dispositivo
CIBANO 500 que desea actualizar y, a continuacion, haga clic en Actualizar dispositivo para abrir
el dispositivo CIBANO 500 en su explorador web por defecto.

En el explorador web por defecto, se abre un sitio web con la direccién IP del dispositivo
CIBANO 500.

4. En la barra de navegacion, haga clic en la bandera que representa el idioma que desea usar.

5. En la barra de navegacion, haga clic en Actualizar y, a continuacion, haga clic en
Seleccionar archivo.

Actualizar

« Seleccione un archivo de actual
H;

Figura 20-3: Actualizacién del software integrado del C/IBANO 500

6. Enlaventana Seleccionar archivo para cargar, busque el archivo que desee cargar. El archivo de
carga se encuentra en las siguientes ubicaciones:

* En el DVD de Primary Test Manager en
.\ EmbeddedSoftware\Cibano500\embeddedimage.tar

» En el disco duro de su ordenador en
C:\Archivos de programa (x86)\Common Files\OMICRON\Upgradelmages\CHIMERA\
embeddedimage.tar

7. En el sitio web del dispositivo, haga clic en Iniciar carga.

8. Una vez cargado el archivo, el CIBANO 500 se reinicia automaticamente.
Nota: Segun el explorador que esté usando, es posible que tenga que esperar hasta 30 segundos
después de pulsar en Iniciar carga para obtener una respuesta. En ocasiones puede incluso

aparecer un mensaje que indique que el servidor no responde. Ignore este mensaje; la carga se
inicia automaticamente tras cierto tiempo.

9. Sisalié de Primary Test Manager antes de actualizar el software integrado del CIBANO 500, inicie
Primary Test Manager una vez que haya finalizado el procedimiento de actualizacion.

10.Conecte el dispositivo CIBANO 500.
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21 Datos técnicos

21.1 Intervalo de calibracion del CIBANO 500

Todos los valores de entrada/salida estan garantizados durante un afio a una temperatura ambiente de
23 °C £ 5°C/73 °F £ 10 °F, tras un tiempo de calentamiento superior a 25 minutos y en un rango de
frecuencia de 45 Hz a 65 Hz. Los valores de exactitud indican que el error es inferior a

+ (valor obtenido x error de lectura [rd] + escala completa del rango x error de escala completa [fs]).
Para las tensiones de la red por debajo de 190 V CA el sistema esta sometido a limitaciones de
potencia. Los datos técnicos estan supeditados a cambios sin previo aviso.

21.2 Especificaciones de CIBANO 500

Tabla 21-1: Especificaciones generales de salida

Caracteristica Valor nominal
Frecuencia CC/De 15 Hz a 400 Hz
V de la red P3os Poh
Potencia >100V 1.500 W 1.000 W
>190V 3.200 W 2400 W

Tabla 21-2: Fuente de tension (A 'y B)

Fuente Rango Imax, 30 s1 Imax, 2 h1
Rango alto de CC De 0 a £300 V 27,5 A 12 A
Rango bajo de CC 0...x150V 55 A 24 A
Rango alto de CA 0...240V 20 A 12 A
Rango bajo de CA 0...120V 40 A 24 A

1. Dentro de los limites de potencia especificados en la Tabla 21-1: "Especificaciones generales de salida"

Tabla 21-3: Fuente de corriente (A 'y B)

Fuente Rango Vméx., 5 min.1 Vméx., 15 min.1
Fuente de CC 3x0...#450 A 50V n/a
Fuente de CC 3x0...424 A n/a 50V

1. Dentro de los limites de potencia especificados anteriormente en esta seccion
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Las siguientes figuras muestran las caracteristicas de salida del CIBANO 500.
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Figura 21-1: Caracteristicas de la salida de CC
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Figura 21-2: Caracteristicas de la salida de CA

El nivel de CAT requerido depende de la aplicacion de CIBANO 500. Todos los valores nominales de
CAT se definen para altitudes inferiores a 2000 m sobre el nivel del mar. Existen ciertas limitaciones en
altitudes entre 2000 m y 5000 m sobre el nivel del mar.
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CAT | es necesaria cuando la tension medida se genera por la propia unidad de prueba. No se mide
ninguna tension de otras fuentes. Al medir en interruptores automéaticos totalmente desconectados de

la instalacion de la subestacion, CAT | es suficiente.

CAT Il es necesaria cuando se hacen mediciones dentro de dispositivos eléctricos o entre el suministro

de red y los dispositivos.

CAT Ill es necesaria cuando se hacen mediciones en instalaciones eléctricas como cubiculos de control
que siguen conectados al banco de baterias o a la red de servicios auxiliares de la subestacion. Las

instalaciones eléctricas estan protegidas por un fusible.

Tabla 21-4: Medicion interna de las salidas A (CAT Illl / 300 V)1

Nombre de rango Valor de rango Exactitud?

CC:0,1% rd + 0,05% fs

300V 0...300 v CA: 0,03% rd +0,01% fs

1. Para conocer las especificaciones limitadas, consulte Tabla 21-18: "Condiciones meteorolégicas" en la pagina 283.

2. Significa "exactitud tipica"; el 98% de todas las unidades tienen una exactitud que es mejor que la especificada.

Tabla 21-5: Medicién interna de las salidas B (CAT 11l / 300 V)'

Nombre de rango Valor de rango Exactitud?

CC:0,1% rd + 0,05% fs
300V 0...300V CA: 0,03% rd + 0,01% fs
3V 0..3V CC: 0,1% rd + 0,05% fs
300 mV 0...300 mV CC:0,1%rd +0,1% fs
30 mvV 0...30 mVv CC:0,1%rd +0,1% fs

1. Para conocer las especificaciones limitadas, consulte Tabla 21-18: "Condiciones meteoroldgicas" en la pagina 283.

2. Significa "exactitud tipica"; el 98% de todas las unidades tienen una exactitud que es mejor que la especificada.

Tabla 21-6: Medicion interna de salidas

Nombre de rango Valor de rango Exactitud
55 A 0...55A CC:0,1%rd +0,2% fs
40 A 0..40A CA:0,1% rd + 0,1% fs

1. Significa "exactitud tipica"; el 98% de todas las unidades tienen una exactitud que es mejor que la especificada.

Tabla 21-7: Medicion de resistencia

Nombre de rango Valor de rango Med. de corriente Exactitud’

30 mV De 0,1 uyQ a 300 puQ 100 A 0,2% rd + 0,1 uQ
300 mV De 0,5 uQ a 3.000 uQ |100 A 0,2% rd + 0,5 pQ
3V De 5 yQ a 30 mQ 100 A 0,2% rd + 5 pQ
3V De 50 uQ a 300 mQ 10A 0,2% rd + 50 uQ

1. Significa "exactitud tipica"; el 98% de todas las unidades tienen una exactitud que es mejor que la especificada.
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Tabla 21-8: Exactitud de sincronismo

Caracteristica

Valor nominal

Exactitud de
sincronismo

+1 intervalo de muestra + 0,01% rd

Tabla 21-9: Entrada de tensién V IN (CAT 111 / 300 V)1

Entrada Rango Exactitud?
Entrada CC 0...420V 0,5% rd +0,5% fs
Entrada CA 0...300 V 0,5% rd + 0,5% fs

1. Para conocer las especificaciones limitadas, consulte Tabla 21-18: "Condiciones meteoroldgicas" en la pagina 283.
2. Significa "exactitud tipica"; el 98% de todas las unidades tienen una exactitud que es mejor que la especificada.

Tabla 21-10: Entrada binaria A (CAT Iil / 300 V)’

Caracteristica

Valor nominal

Tipo de entrada binaria

Conmutacion mediante contactos sin potencial (secos) o con tension
(humedos) de hasta 300 V CC

Velocidad maxima de 40 kHz
muestreo
Resolucién minima 25 s

1. Para conocer las especificaciones limitadas, consulte Tabla 21-18: "Condiciones meteoroldgicas" en la pagina 283.

Tabla 21-11: Interfaces

Interfaz Valor nominal
Digital 2 x |lave de seguridad, 1 x serie, 1 x Ethernet
Modulo EtherCAT®: 4 x EtherCAT®
Médulo auxiliar: 1 x EtherCAT®, 3 x entrada binaria (C)
Analoga 1 x entrada analoga (V IN)
3 x entrada andloga/salida analoga/entrada binaria (A)
4 x entrada analoga/salida analoga (B)
Moédulo auxiliar: 3 x entrada binaria (C)
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21.2.1 Comandos

Datos técnicos

Los comandos de disparo, cierre o motor se pueden conectar a hasta tres tomas de salida de las

secciones A o B.

Tabla 21-12: Especificaciones cuando se utiliza alimentacion interna

Caida de tensién tipica =3 V

1

Comando Corriente max. Ciclo de servicio
6 Arus CAo CC Continua
Disparo/ 15 Agms CAo CC 20 s conectado, 80 s desconectado
g;ﬁ:eerﬁtacién 30 Agms CAo CC 10 s conectado, 190 s desconectado
40 Agms CAo 55 ACC 200 ms
24 Agms CAo CC Continua
Motor 40 Agms CAo CC 20 s conectado, 80 s desconectado
55 ACC 10 s conectado, 190 s desconectado

1. Valido mientras se use un canal. Reduccion térmica si se utilizan 2 o 3 canales en paralelo.

Tabla 21-13: Especificaciones cuando se utiliza alimentacién externa

1

Comando Corriente max. Ciclo de servicio

Disparo/ 24 Agms CAo CC Continua

Cierre/

Alimentacion/ 40 Agpms CAo CC 20 s conectado, 80 s desconectado
Motor 55ACC 10 s conectado, 190 s desconectado

1. Valido mientras se use un canal. Reduccion térmica si se utilizan 2 o 3 canales en paralelo.

21.2.2 Interfaz EtherCAT®

Para el caso de utilizacién maxima de los accesorios basados en EtherCAT®, puede conectar hasta
doce médulos CB MC2, un médulo CB TN3y hasta tres médulos /OB1. En este caso, se deben usar la
velocidad de muestreo por defecto de 10 kHz y la instalacion recomendada del sistema para Primary
Test Manager (consulte 2 "Requisitos del sistema" en la pagina 13).

OMICRON
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21.2.3 Modulo auxiliar

Tabla 21-14: Entrada de tensién C (CAT 111 / 300 V)1

Entrada Rango Exactitud?
Entrada CC 0...420V 0,5%rd+0,1% fs
Entrada CA 0...300V 0,5%rd+0,1% fs

1. Para conocer las especificaciones limitadas, consulte Tabla 21-18: "Condiciones meteoroldgicas" en la pagina 283.
2. Significa "exactitud tipica"; el 98% de todas las unidades tienen una exactitud que es mejor que la especificada.

Tabla 21-15: Entrada binaria C (CAT Ill / 300 V)’

Caracteristica

Valor nominal

Tipo de entrada binaria

Conmutacion mediante contactos sin potencial (secos) o con tensién
(humedos) de hasta 300 V CC

Velocidad maxima de 40 kHz
muestreo
Resolucién minima 25 s

1. Para conocer las especificaciones limitadas, consulte Tabla 21-18: "Condiciones meteorolégicas" en la pagina 283.

Tabla 21-16: Interfaces

Interfaz Valor nominal
Digital 1 x EtherCAT®
Analoga 3 x entrada binaria

21.3 Especificaciones de la alimentacion eléctrica

Tabla 21-17: Especificaciones de la alimentacion eléctrica

Caracteristica

Valor nominal

Nominal De 100V a240V CA
Tension
Permitido De 85V a 264V CA
Corriente Nominal 16 A
) Nominal 50 Hz/60 Hz
Frecuencia
Permitido De 45 Hz a 65 Hz

Fusible de potencia

Interruptor automatico con disparo magnético por
sobrecorriente a | > 16 A

Consumo

Continua < 3,5 kW

Pico < 5,0 kW

Tipo de conector

IEC320/C20, monofasico
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Datos técnicos

21.4 Condiciones ambientales

Tabla 21-18: Condiciones meteorologicas

Caracteristica

Valor nominal

En funcionamiento

De —10 °C a +55 °C/de +14 °F a +131 °F

Temperatura -
Almacenamiento De -30 °C a +70 °C/de —22 °F a +158 °F
) i 2.000 m/6.550 pies, hasta 5.000 m/16.400 pies con
En funcionamiento L . 12
Altitud max. especificaciones limitadas

Almacenamiento

12.000 m/40.000 pies

1. Entradas de tensiéon VIN (CAT I/ 300V) y C (CAT IIl/300 V): altitud de 2.000 m/6.550 pies a 5.000 m/16.400 pies,

cumplimiento solo con CAT Ill a media tensién

2. Salidas A (CAT I/ 300V) y B (CATIII/ 300 V) y entradas binarias A (CAT Il /300 V) y C (CAT lll/ 300 V): altitud de
2.000 m/6.550 pies a 5.000 m/16.400 pies, cumplimiento solo con CAT Il o con CAT Il a media tensién

21.5 Datos mecanicos

Tabla 21-19: Datos mecanicos

Caracteristica

Valor nominal

Dimensiones (an. x alt. x f.)

580 mm x 386 mm x 229 mm/22,9 pulg. x 15,2 pulg. x 9,0 pulg.
(an. = 464 mm/18,3 pulg.sin asas)

Peso

20 kg/44,1 Ib

OMICRON

283



Manual del usuario del PTM para CIBANO 500

21.6 Normas

Tabla 21-20: Conformidad con normas

EMC, seguridad

EMC IEC/EN 61326-1 (entorno electromagnético industrial)
FCC, subparte B de parte 15, Clase A

IEC/EN/UL 61010-1,

Seguridad IEC/EN/UL 61010-2-30
Otro

IEC/EN 60068-2-27
Choque

(15 g/11 ms, semisinusoide, 3 choques en cada eje)

IEC/EN 60068-2-6

Vibraciones (rango de frecuencia de 10 Hz a 150 Hz, aceleracion de 2 g continua
(20 m/s?/65 ft/s?), 20 ciclos por eje)

IEC/EN 60068-2-78

Humedad (humedad relativa del 5 al 95 %, sin condensacién), probado a
40 °C/104 °F durante 48 horas
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Accesorios

22 Accesorios

221 Médulo CB MC2
2211 Uso previsto

El médulo CB MC2 es una sonda para mediciones de resistencia dinamica, estatica y de sincronismo
de los contactos principales del interruptor automatico. Facilita mediciones en las cuales la corriente se
inyecta a través del interruptor del interruptor automatico cuando este se acciona (disparo o cierre).

2 x salidas de
corriente CC

“ S

" A
CURRENT OUTPUT

1 N

2 x entradas de
tensioén/binaria

LED de visualizacién
para identificar el
moédulo CB MC2

%%

OMICRON|

Figura 22-1: Vista frontal del médulo CB MC2
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Dos LED verdes para indicar el estado del
EtherCAT®.

RUN: indica el estado de la maquina de
estado EtherCAT®.

L/A: indica el estado del vinculo fisico y la
actividad en ese vinculo.

También existen LED con la misma
funcionalidad en el panel lateral del
CIBANO 500 (consulte la seccion

3.2.2 "Panel lateral" en la pagina 16).

Conector EtherCAT® para conectar el
CB MC2 al CIBANO 500

Figura 22-2: Vista inferior del médulo CB MC2
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22.1.2 Datos técnicos

Tabla 22-1: Especificaciones de CB MC2

Caracteristica Valor nominal

Salida de corriente

NuUmero de canales 2
Fuente de corriente De0a100 ACC
Tensién de salida maxima 2,6V CC

Medicion de resistencia de contacto

Rango De 0,1 uQ a 1.000 uQ
Exactitud’ 0,2% rd + 0,1 pQ
Corriente de medicion 100 A

Medicion de la resistencia de contacto dinamica?

Rango De 10 yQ a 200 mQ
Exactitud’ 0,2% rd + 10 pQ
Tiempo de adaptacion 40 ps

Velocidad méaxima de muestreo 40 kHz

Resolucién minima 25 us

Medicion de la resistencia de pre-insercion (PIR)

Rango 0...10 kQ

Exactitud (< 500 Q)" 0,5 % rd + 10 mQ

Exactitud (500 Q...10 kQ)’ 3% rd

Medicion de sincronismo

Velocidad maxima de muestreo 40 kHz

Resolucién minima 25 us

Exactitud 11 intervalo de muestra + 0,01% rd
Interfaz

Protocolo de comunicacion EtherCAT®

Tipo de conector RJ-45

1. Significa "exactitud tipica"; el 98% de todas las unidades tienen una exactitud que es mejor que la especificada.
2. Valida para corrientes de prueba = 10 A

Tabla 22-2: Duracion de la corriente de salida maxima con un condensador totalmente cargado1

Carga
Corriente de salida
100 pQ 500 pQ 3mQ
1x100 A 6.200 ms 5.960 ms 4.460 ms
2x100 A 1.900 ms 1.780 ms 1.030 ms

1. Solo es valido si se utilizan los cables estandar de alta tension rojos de 3 m y negros de 0,75 m.

OMICRON
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Todos los valores de entrada/salida se garantizan durante un afio si se cumplen las condiciones
meteoroldgicas especificadas en la tabla siguiente.

Tabla 22-3: Condiciones meteorologicas

Caracteristica Valor nominal
En funcionamiento De -30 °C a +70 °C/de —22 °F a +158 °F
Temperatura -
Almacenamiento De —-30 °C a +70 °C/de —22 °F a +158 °F
En funcionamiento 5.000 m/16.400 pies
Altitud max.
Almacenamiento 12.000 m/40.000 pies

Tabla 22-4: Datos mecanicos

Caracteristica

Valor nominal

Dimensiones
(an. x alt. x f.)

109 mm x 272 mm x 63 mm/
4,3 pulg. x 10,7 pulg. x 2,5 pulg.

Peso

1,2 kg/2,6 Ib

Tabla 22-5: Conformidad con normas

EMC, seguridad

EMC

Seguridad

Otro

Choque

Vibraciones

Humedad

Clase de proteccion

IEC/EN 61326-1 (entorno electromagnético industrial)
FCC, subparte B de parte 15, Clase A

IEC/EN/UL 61010-1

IEC/EN 60068-2-27
(15 g/11 ms, semisinusoide, 3 choques en cada eje)

IEC/EN 60068-2-6

(rango de frecuencia de 10 Hz a 150 Hz, aceleracion de 2 g continua

(20 m/s?/65 ft/s?), 20 ciclos por eje)

IEC/EN 60068-2-78
(humedad relativa del 5 al 95 %, sin condensacion),
probado a 40 °C/104 °F durante 48 horas

IP 42 (solo en posicion colgante),
segun IEC/EN 60529
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22.2 Moébdulo CB TN3

22.2.1 Uso previsto

El médulo CB TN3 se utiliza para evaluar el desplazamiento de los contactos principales del interruptor
automatico durante su operacion. La carrera del contacto se mide mediante transductores conectados
al médulo CB TN3. El médulo CB TN3 admite transductores digitales y analdgicos.

Interfaces digitales (norma EIA-422)
Para obtener informacién sobre la
asignacion de pines, consulte la
Tabla 22-6: "Asignacion de pines del
conector de interfaz digital" en la
pagina 290.

Interfaces analégicas

Para obtener informacion sobre la
asignacion de terminales, consulte
la Tabla 22-7: "Asignacion de
terminales del conector de interfaz
analdgica" en la pagina 291.

Toma de puesta a tierra
(reservada para uso futuro)

p—

Figura 22-3: Vista frontal del médulo CB TN3
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Dos LED verdes para indicar el estado del
EtherCAT®.

RUN: indica el estado de la maquina de
estado EtherCAT®.

L/A: indica el estado del vinculo fisico y la
actividad en ese vinculo.

También existen LED con la misma
funcionalidad en el panel lateral del
CIBANO 500 (consulte la seccién

3.2.2 "Panel lateral" en la pagina 16).

Conector EtherCAT® para conectar el
CB TN3 al CIBANO 500

Figura 22-4: Vista inferior del médulo CB TN3

Tabla 22-6: Asignacion de pines del conector de interfaz digital

Diseino Pin Descripcion

Seiales diferenciales

1 A
2 1A
3 B

@ @ 4 B1
OJOXO) Tension de alimentacion

@ @ 5 (reservado para uso futuro) +5V

6 De +5Va+30V
(establecido por el usuario en
Primary Test Manager)

Conexion a tierra
7 | GND

1. Sefal invertida
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Tabla 22-7: Asignacién de terminales del conector de interfaz analégica

Diseio Terminal Canal Descripcion
Rojo Salida de tension/corriente
Amarillo 1 Medicién de tensién
Negro Medicién de corriente/GND
Rojo Salida de tensidén/corriente
Amairillo 2 Medicion de tension
Negro Medicion de corriente/GND
Rojo Salida de tensién/corriente
Amarillo 3 Medicién de tensién
Negro Medicién de corriente/GND

22.2.2 Datos técnicos

Tabla 22-8: Especificaciones de CB TN3

Caracteristica Valor nominal

Numero maximo de transductores |3
digitales/analégicos utilizados al
mismo tiempo

Interfaz a CIBANO 500

Protocolo de comunicacion EtherCAT®

Tipo de conector RJ-45

Tabla 22-9: Interfaz del transductor analdgico

Caracteristica Valor nominal
Salida

Numero de canales 3

Tension De5Va30VCC
Corriente De 10 mA a 50 mA
Entrada de tension

Numero de canales 3

Rango 30V

Exactitud’ 0,1 % rd +20 mV

Velocidad maxima de muestreo 40 kHz

Resolucién minima 25 s
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Tabla 22-9: Interfaz del transductor analdgico (continuacion)

Caracteristica

|Valor nominal

Entrada de corriente

Numero de canales 3
Rango 50 mA
Exactitud’ 0,1 % rd + 20 pA

1. Significa "exactitud tipica"; el 98% de todas las unidades tienen una exactitud que es mejor que la especificada.

Tabla 22-10: Interfaz del transductor digital

Caracteristica

Valor nominal

Salida

Numero de canales 3

Tension De5Va30VCC
Corriente De 10 mA a 200 mA
Potencia max. por canal 5W

Entrada

Senal de entrada

2 sefales de onda cuadrada de acuerdo con el estandar
ElIA-422/485

Frecuencia de entrada maxima 10 MHz
Velocidad maxima de muestreo 40 kHz
Resolucién minima 25 us

Exactitud

11 pulso + 0,01% rd

Todos los valores de entrada/salida se garantizan durante un afio si se cumplen las condiciones
meteoroldgicas especificadas en la tabla siguiente.

Tabla 22-11: Condiciones meteorologicas

Caracteristica Valor nominal
En funcionamiento De -30 °C a +70 °C/de —22 °F a +158 °F
Temperatura
Almacenamiento De -30 °C a +70 °C/de —22 °F a +158 °F
En funcionamiento 5.000 m/16.400 pies
Altitud max.
Almacenamiento 12.000 m/40.000 pies

Tabla 22-12: Datos mecanicos

Caracteristica Valor nominal

Dimensiones (an. x alt. x £.)] 109 mm x 272 mm x 63 mm/4,3 pulg. x 10,7 pulg. x 2,5 pulg.

Peso 0,76 kg/1,7 Ib

292

OMICRON



Accesorios

Tabla 22-13: Conformidad con normas

EMC, seguridad

EMC

Seguridad

Otro

Choque

Vibraciones

Humedad

Clase de proteccion

IEC/EN 61326-1 (entorno electromagnético industrial)
FCC, subparte B de parte 15, Clase A

IEC/EN/UL 61010-1

IEC/EN 60068-2-27
(15 g/11 ms, semisinusoide, 3 choques en cada eje)

IEC/EN 60068-2-6

(rango de frecuencia de 10 Hz a 150 Hz, aceleracion de 2 g continua
(20 m/s?/65 ft/s?), 20 ciclos por eje)

IEC/EN 60068-2-78

(humedad relativa del 5 al 95 %, sin condensacion),
probado a 40 °C/104 °F durante 48 horas

IP 42 (solo en posicion colgante),
segun IEC/EN 60529

OMICRON
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22.3 Médulo /10B1
22.3.1 Uso previsto

El médulo /OB71 amplia la cantidad de entradas y salidas de CIBANO 500. Proporciona 12 canales
aislados galvanicamente completamente independientes (CAT 11l / 300 V). Las entradas y salidas
adicionales se pueden utilizar para la lectura de los contactos auxiliares, para controlar los motores y

las bobinas de apertura y cierre.

Dos LED que indican el estado del /OB1.

El simbolo de aviso parpadea: Es posible que
haya niveles de corriente y/o tensién peligrosos
en las entradas/salidas del /OB1.

ERROR: Indica la presencia de un error.
(véase la Tabla 22-14: "ERROR estados de
LED" mas adelante, en esta misma seccion)

OMICRON

Seis canales de salidas binarias Seis canales de entradas binarias
(secos/hiimedos)

Conexion a tierra obligatoria

Figura 22-5: Vista frontal del médulo /OB1

Tabla 22-14: ERROR estados de LED

Estado Descripcion

Desactivado Sin error

Parpadea periddicamente dos veces Fallo de alimentacion del relé del canal
Parpadea periédicamente tres veces Sobretemperatura
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Las siguientes figuras muestran las configuraciones de los canales de salida y entrada.

Alimentacién +

A la bobina o al motor

Alimentacion -

Figura 22-6: Configuracion de los canales de salida

CIBANO 500 controla los contactos de los canales de salida de acuerdo a la secuencia de prueba
especificada. Cada canal de salida tiene una medicion de tensién y corriente integrada. Gracias a la
medicién de tension integrada, los canales de salida se pueden utilizar también para detectar el estado
de un contacto auxiliar. Los canales de salida se alimentan de forma externa, por ejemplo, mediante la
salida B3/BN de C/IBANO 500.

Contacto auxiliar +

Contacto auxiliar —

Figura 22-7: Configuracion de los canales de entrada

Los canales de entrada se utilizan para detectar el estado de un contacto auxiliar. Estos contactos
pueden tener una tensién suministrada (himedos) o pueden estar libres de potencial (secos).

Dos LED verdes para indicar el estado del EtherCAT®.

RUN: indica el estado de la maquina de estado EtherCAT®.

L/A: indica el estado del vinculo fisico y la actividad en ese vinculo.
También existen LED con la misma funcionalidad en el panel lateral
del CIBANO 500 (consulte la seccion 3.2.2 "Panel lateral" en la
pagina 16).

Conector EtherCAT® para conectar el
10B1 al CIBANO 500

Figura 22-8: Vista inferior del modulo /OB1
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22.3.2 Datos técnicos

Tabla 22-15: Medicion de tension en SALIDA BINARIA/ENTRADA BINARIA (CAT il / 300 V)’

Tipo de senal Rango de medicién Exactitud?

CC, continua 0,05% rd + 0,05% fs
- 300V

CA, continua 0,05% rd + 0,02% fs

1. Para conocer las especificaciones limitadas, consulte la Tabla 22-21: "Condiciones meteorolégicas" en la pagina 297.
2. Significa "exactitud tipica"; el 98% de todas las unidades tienen una exactitud que es mejor que la especificada.

Tabla 22-16: Medicién de corriente en SALIDA BINARIA (CAT 1i1 / 300 V)’

Tipo de senal Rango de medicién Exactitud?
CC, continua 40 A 0,1% rd + 0,2% fs
CA, continua 0,1% rd + 0,05% fs

1. Para conocer las especificaciones limitadas, consulte la Tabla 22-21: "Condiciones meteorolégicas" en la pagina 297.
2. Significa "exactitud tipica"; el 98% de todas las unidades tienen una exactitud que es mejor que la especificada.

Tabla 22-17: Tension nominal en SALIDA BINARIA/ENTRADA BINARIA (CAT Il / 300 V)’

Tensién por canal Ciclo de servicio
+300VCCo CA continuo
500V pico de transitorios

1. Para conocer las especificaciones limitadas, consulte la Tabla 22-21: "Condiciones meteorolégicas" en la pagina 297.

Tabla 22-18: Corriente nominal en SALIDA BINARIA (CAT Iil / 300 V)1

Corriente por canal Ciclo de servicio
24 ARMS CCoCA continuo

40 Arms AC 0 35 Apico | 200 ms conectado, 5 s desconectado

+85 A pico de transitorios

1. Para conocer las especificaciones limitadas, consulte la Tabla 22-21: "Condiciones meteorolégicas" en la pagina 297.

Tabla 22-19: Exactitud de sincronismo

Caracteristica Valor nominal
Exactitud de +1 intervalo de muestra + 0,01% rd
sincronismo
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Tabla 22-20: ENTRADA BINARIA (CAT Iil / 300 V)’

Caracteristica Valor nominal

Conmutacion mediante contactos sin potencial (secos) o
con tension (humedos) de hasta 300 V CC

Velocidad maxima de muestreo 40 kHz

Tipo de entrada binaria

Resolucién minima 25 us

1. Para conocer las especificaciones limitadas, consulte la Tabla 22-21: "Condiciones meteorolégicas" en la pagina 297.

Todos los valores de entrada/salida se garantizan durante un afio si se cumplen las condiciones
meteoroldgicas especificadas en la tabla siguiente.

Tabla 22-21: Condiciones meteorolégicas

Caracteristica Valor nominal

En funcionamiento De —10 °C a +55 °C/de +14 °F a +131 °F
Temperatura -

Almacenamiento De —-30 °C a +70 °C/de —22 °F a +158 °F

. . 2000 m/6550 pies, hasta 5000 m/16.400 pies con

En funcionamiento . - 1
Altitud max. especificaciones limitadas

Almacenamiento 12.000 m/40.000 pies

1. SALIDAS BINARIAS (CAT 111/ 300 V) y ENTRADAS BINARIAS (CAT lll / 300 V): altitud de 2000 m/6550 pies a
5000 m/16.400 pies, conformidad solo con CAT Il o con CAT Ill a media tension

Tabla 22-22: Datos mecanicos

Caracteristica Valor nominal

Dimensiones (an. x alt. x f.) | 381 mm x 190 mm x 90 mm/15 pulg. x 7,5 pulg. x 3,5 pulg.
Peso 3,0 kg/6,6 Ib
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Tabla 22-23: Conformidad con normas

EMC, seguridad

EMC IEC/EN 61326-1 (entorno electromagnético industrial)
FCC, subparte B de parte 15, Clase A

IEC/EN/UL 61010-1,

Seguridad IEC/EN/UL 61010-2-30
Otro

IEC/EN 60068-2-27
Choque

(15 g/11 ms, semisinusoide, 3 choques en cada eje)

IEC/EN 60068-2-6

Vibraciones (rango de frecuencia de 10 Hz a 150 Hz, aceleracion de 2 g continua
(20 m/s?/65 ft/s?), 20 ciclos por eje)

IEC/EN 60068-2-78

Humedad (humedad relativa del 5 al 95 %, sin condensacion),
probado a 40 °C/104 °F durante 48 horas
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22.4 Concentrador EtherCAT® EHB1
22.41 Uso previsto

El concentrador EHB1 EtherCAT® es un modulo para la conexion de los accesorios de OMICRON como
los médulos CB MC2, CB TN3y IOB1 a la interfaz CIBANO 500 EtherCAT®.

Conector EtherCAT® para conectar el EHB1 Conectores EtherCAT® para conectar los
a la toma de RJ-45 de ENTRADA/SALIDA accesorios exteriores, como los modulos
de la interfaz EtherCAT® del CIBANO 500 0 CBMC2,CB TN3y IOB1 o los

EHB1 anterior (cadena tipo margarita) concentradores EHB1 adicionales

———
® %-”) @ ®, (QQ

READY
O u@()@ O‘ gTEMP

EtherCAT™ / %%
omi tON|

LED que indican el estado
de comunicacion de

EtherCAT®
Dos LED verdes para indicar el estado del EtherCAT®. Dos LED que indican el estado del EHB1.
RUN: indica el estado de la maquina de estado EtherCAT®. READY esta encendido: el EHB1 esta listo para funcionar.
L/A: indica el estado del vinculo fisico y la actividad en ese READY esta parpadeando y TEMP. esta encendido: indica
vinculo. una temperatura excesiva del EHB1.

También existen LED con la misma funcionalidad en el
panel lateral del CIBANO 500 (consulte la seccién
3.2.2 "Panel lateral" en la pagina 16).

Figura 22-9: Vista frontal del concentrador EHB1 EtherCAT®
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22.4.2 Datos técnicos

Tabla 22-24: Especificaciones de comunicacion de EHB1

Caracteristica Valor nominal

Salida

Numero de canales 4

Dispositivos por canal 1xCB MC2, 1xCB TN3 o 1x/0B1
Longitud max. del cable 100 m/328 pies

Entrada

Numero de canales | 1

Interfaz

Protocolo de comunicacion | EtherCcAT®

Tipo de conector RJ-45

Tabla 22-25: Especificaciones de la alimentacion eléctrica

Caracteristica Valor nominal
Nominal De 100 Va 240V CA
Tension
Permitido De 85V a 264 V CA
Corriente Maxima 25A
) Nominal 50 Hz/60 Hz
Frecuencia
Permitido De 45 Hza 65 Hz
Tipo de conector IEC320/C14, monofasico

Tabla 22-26: Condiciones meteoroldgicas

Caracteristica Valor nominal
En funcionamiento De —10 °C a +55 °C/de +14 °F a +131 °F
Temperatura -
Almacenamiento De -30 °C a +70 °C/de —22 °F a +158 °F
En funcionamiento 5.000 m/16.400 pies
Altitud max. - :
Almacenamiento 12.000 m/40.000 pies

Tabla 22-27: Datos mecanicos

Caracteristica Valor nominal

Dimensiones (an. x alt. x f.) |265 mm x 80 mm x 180 mm/10,4 pulg. x 3,1 pulg. x 7,1 pulg.
Peso 1,8 kg/4,0 Ib
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Accesorios

Tabla 22-28: Conformidad con normas

EMC, seguridad

EMC

Seguridad

Otro

Choque

Vibraciones

Humedad

IEC/EN 61326-1 (entorno electromagnético industrial)
FCC, subparte B de parte 15, Clase A

IEC/EN/UL 61010-1

IEC/EN 60068-2-27
(15 g/11 ms, semisinusoide, 3 choques en cada eje)

IEC/EN 60068-2-6

(rango de frecuencia de 10 Hz a 150 Hz, aceleracion de 2 g continua
(20 m/s?/65 ft/s?), 20 ciclos por eje)

IEC/EN 60068-2-78

(humedad relativa del 5 al 95 %, sin condensacion),
probado a 40 °C/104 °F durante 48 horas

OMICRON
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22.5 Sensor de corriente

22.5.1 Uso previsto

El sensor de corriente se utiliza para medir los tiempos de funcionamiento en subestaciones aisladas
en gas (GIS) con ambos lados conectados a tierra y con interruptores de puesta a tierra. Durante la
prueba dedicada Tiempos (GIS) (consulte la seccion 17.3.4 "Prueba de tiempos (GIS)" en la

pagina 206), el sensor detecta el cambio en el flujo de corriente a través de la conexién de tierra medida
del interruptor de puesta a tierra. El sensor de corriente solo esta previsto para su uso con el sistema
de prueba CIBANO 500.

Figura 22-10: Sensor de corriente

22.5.2 Datos técnicos

Tabla 22-29: Especificaciones del sensor de corriente

Caracteristica Valor nominal
Corriente primaria nominal RMS 2,000 A
Clase de IP IP 2X
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23 Informacion sobre la licencia de software

Ciertos componentes del software del CIBANO 500 tienen licencia de OMICRON, mientras que otros
tienen licencias de software de cddigo abierto.

Las siguientes licencias de OMICRON estan disponibles para activar las correspondientes pruebas y
funciones de software:

* Primer disparo

» Tiempos (en servicio)

» Sincronismo

* Resistencia dinamica de contactos
* Medicion del sensor de corriente
» Resistencia de contacto

* Voltaje minimo

» Corriente del motor

* Pinza de corriente

* Movimiento

» Desmagnetizacion

23.1 Administracion de licencias de OMICRON

Para administrar las licencias de OMICRON para un dispositivo C/BANO 500:
1. Haga doble clic en el icono Dispositivos OMICRON _i? en el escritorio.

2. En la ventana Dispositivos OMICRON, haga clic con el boton derecho del ratén en el dispositivo
CIBANO 500 que figura en la lista y, a continuacién, haga clic en Actualizar dispositivo para abrir
el sitio web del dispositivo CIBANO 500.

3. Enla barra de navegacion, haga clic en la bandera que representa el idioma que desea usar.
4. En la barra de navegacion, haga clic en Licencia para mostrar la lista de licencias disponibles.

23.2 Carga de un archivo de licencia

Para cargar un archivo de licencia:

1. En el sitio web del dispositivo CIBANO 500 , haga clic en Seleccionar archivo.

2. En la ventana Seleccionar archivo para cargar, busque el archivo de licencia que desea cargar.
3. En el sitio web del dispositivo, haga clic en Iniciar carga.

23.3 Lectura de la informacion de licencias de codigo
abierto

Para consultar la informacion de licencias de cédigo abierto:
1. Abra el sitio web del dispositivo CIBANO 500.
2. En la barra de navegacion, haga clic en Acerca de y, a continuacion, haga clic en Manifiesto.

El cédigo abierto esta disponible en www.omicronenergy.com/opensource.
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Asistencia

Queremos que cuando trabaje con nuestros productos saque el mayor provecho
posible. Si necesita asistencia, nosotros se la prestaremos.

2 Asistencia técnica permanente — Obtenga soporte

www.omicronenergy.com/support

En nuestra linea directa de asistencia técnica, se pondra en contacto con
técnicos altamente cualificados a los que plantear sus dudas. A cualquier hora
del dia y de forma gratuita.

Utilice nuestras lineas directas de asistencia técnica disponibles las 24 horas del
dia, los 7 dias de la semana:

Américas: +1 713 830-4660, +1 800-OMICRON
Asia - Pacifico: +852 3767 5500
Europa / Oriente Medio / Africa: +43 59495 4444

Adicionalmente, puede buscar el OMICRON Service Center o OMICRON Sales
Partner mas cercano a usted en www.omicronenergy.com.

Area de clientes — Manténgase informado

www.omicronenergy.com/customer

El area de clientes de nuestro sitio web es una plataforma internacional de
intercambio de conocimientos. Descargue las ultimas actualizaciones de
software para todos los productos y comparta sus experiencias en nuestro foro
de usuarios.

Consulte nuestra biblioteca de conocimientos en la que encontrara notas de
aplicacion, ponencias de conferencias, articulos sobre experiencias en el trabajo
diario, manuales de usuario y mucho mas.

OMICRON Academy — Aprenda mas

www.omicronenergy.com/academy

Aprenda mas acerca de nuestros productos en uno de los cursos de capacitaciéon
que ofrece la OMICRON Academy.

OMICRON electronics GmbH, Oberes Ried 1, 6833 Klaus, Austria, +43 59495

304 OMICRON


http://www.omicronenergy.com
http://www.omicronenergy.com/customer
http://www.omicronenergy.com/customer
http://www.omicronenergy.com/academy
http://www.omicronenergy.com/academy
http://www.omicronenergy.com/support
http://www.omicronenergy.com/support

ESP 1007 05 06



	Índice
	Acerca de este manual
	Símbolos de seguridad utilizados

	1 Instrucciones de seguridad
	1.1 Cualificación de los operadores
	1.2 Normas y reglas de seguridad
	1.2.1 Normas de seguridad
	1.2.2 Reglas de seguridad
	1.2.3 Accesorios de seguridad

	1.3 Funcionamiento seguro
	1.3.1 Integridad del equipamiento de prueba
	1.3.2 CIBANO 500
	1.3.3 Acatamiento del área de seguridad
	1.3.4 Desenergización de la subestación
	1.3.5 Configuración de las mediciones
	1.3.6 Realización de pruebas

	1.4 Medidas reglamentarias
	1.5 Exención de responsabilidad
	1.6 Declaración de conformidad
	1.7 Reciclaje

	2 Requisitos del sistema
	3 Introducción
	3.1 Uso previsto
	3.2 Conexiones y mandos de accionamiento
	3.2.1 Panel frontal
	3.2.2 Panel lateral
	3.2.3 Luces de aviso
	3.2.4 Botón de parada de emergencia

	3.3 Primary Test Manager
	3.4 Limpieza

	4 Esquema de funcionamiento
	4.1 Modo de funcionamiento de tensión
	4.2 Modo de funcionamiento de corriente

	5 Instalación
	5.1 Conexión del CIBANO 500 al ordenador
	5.2 Encendido del CIBANO 500
	5.3 Instalación de Primary Test Manager
	5.4 Inicio de Primary Test Manager y conexión con el CIBANO 500
	5.4.1 Actualización del software integrado del CIBANO 500
	5.4.2 Actualización del firmware del CIBANO 500
	5.4.3 Apertura de la interfaz web del dispositivo

	5.5 Conexión del CIBANO 500 al equipo en prueba

	6 Vista de Inicio
	6.1 Barra de título
	6.1.1 Ajustes
	6.1.2 Ayuda
	6.1.3 Acerca de

	6.2 Barra de estado
	6.3 Copia de seguridad y restauración de los datos
	6.4 Sincronización de datos
	6.4.1 Ajustes del servidor
	6.4.2 Administración de suscripciones
	6.4.3 Sincronización de bases de datos


	7 Crear nuevo trabajo
	7.1 Flujo de trabajo guiado de las pruebas
	7.2 Descripción general del trabajo
	7.2.1 Datos del trabajo
	7.2.2 Aprobación de trabajos
	7.2.3 Administración de archivos adjuntos

	7.3 Vista de ubicaciones
	7.3.1 Datos de ubicación
	7.3.2 Ajuste de las coordenadas geográficas
	7.3.3 Administración de archivos adjuntos

	7.4 Vista de activos
	7.4.1 Datos generales del activo
	7.4.2 Administración de archivos adjuntos
	7.4.3 Vista de interruptores automáticos

	7.5 Vista de pruebas
	7.5.1 Selección de pruebas
	7.5.2 Agrupación de pruebas
	7.5.3 Ajustes generales de la prueba
	7.5.4 Importación de pruebas
	7.5.5 Realización de pruebas
	7.5.6 Procesamiento de plantillas
	7.5.7 Configuración del hardware sin conexión


	8 Ejecutar trabajo preparado
	9 Administración de objetos
	9.1 Búsqueda de objetos
	9.2 Realización de operaciones en objetos
	9.3 Entender las ubicaciones y activos maestros
	9.4 Duplicación de activos
	9.5 Reubicación de activos
	9.6 Importación y exportación de trabajos

	10 Crear nuevas pruebas manuales
	10.1 Añadir pruebas a un trabajo
	10.2 Procesamiento de pruebas

	11 Abrir pruebas manuales
	12 Pruebas de control
	12.1 Comandos de control de pruebas
	12.2 Comprobación del estado del interruptor automático

	13 Visualización de los resultados de medición
	13.1 Cursor y opciones de visualización gráfica
	13.2 Comparación gráfica

	14 Generar informes de la prueba
	15 Datos del interruptor automático
	15.1 Datos del mecanismo de accionamiento
	15.2 Datos de la borna
	15.3 Límites de evaluación
	15.3.1 Límites de evaluación absolutos
	15.3.2 Límites de evaluación relativos

	15.4 Zonas de velocidad

	16 Datos de la borna
	17 Métodos de diagnóstico fuera de servicio
	17.1 Pruebas de interruptores automáticos de media tensión
	17.1.1 Precauciones de seguridad en la subestación
	17.1.2 Inicio de la unidad de prueba y del software
	17.1.3 Ejecución de grupo de prueba
	17.1.4 Prueba de resistencia de contacto
	17.1.5 Prueba de tiempos con el CIBANO 500 y el módulo EtherCAT®
	17.1.6 Prueba de tiempos con el CIBANO 500 y el módulo auxiliar
	17.1.7 Prueba de resistencia de contacto dinámica
	17.1.8 Prueba de tensión mínima de operación
	17.1.9 Prueba de corriente del motor
	17.1.10 Prueba de resistencia de aislamiento
	17.1.11 Prueba con fuente de alimentación externa
	17.1.12 Suministro de alimentación continua

	17.2 Pruebas de interruptores automáticos de alta tensión
	17.2.1 Precauciones de seguridad en la subestación
	17.2.2 Inicio de la unidad de prueba y del software
	17.2.3 Pruebas de interruptores automáticos con el CIBANO 500 y los módulos CB MC2
	17.2.4 Ejecución de grupo de prueba
	17.2.5 Prueba de resistencia de contacto
	17.2.6 Prueba de sincronismo
	17.2.7 Prueba de resistencia de contacto dinámica
	17.2.8 Prueba de tensión mínima de operación
	17.2.9 Prueba de corriente del motor
	17.2.10 Prueba con fuente de alimentación externa
	17.2.11 Suministro de alimentación continua

	17.3 Prueba de subestaciones aisladas en gas con puesta a tierra en ambos lados
	17.3.1 Precauciones de seguridad en la subestación
	17.3.2 Subestaciones aisladas en gas
	17.3.3 Inicio de la unidad de prueba y del software
	17.3.4 Prueba de tiempos (GIS)
	17.3.5 Prueba de tensión mínima de operación
	17.3.6 Prueba de corriente del motor

	17.4 Desmagnetización
	17.5 Pruebas de interruptores automáticos con el CIBANO 500 y los módulos CB TN3
	17.5.1 Prueba de sincronismo
	17.5.2 Prueba de resistencia de contacto dinámica


	18 Métodos de diagnóstico en servicio
	18.1 Prueba de tiempos (en servicio)
	18.2 Prueba de primer disparo

	19 Transductores
	19.1 Transductores angulares
	19.1.1 Componentes
	19.1.2 Instalación y configuración de la medición
	19.1.3 Datos técnicos

	19.2 Transductores lineales
	19.2.1 Componentes
	19.2.2 Instalación y configuración de la medición
	19.2.3 Datos técnicos

	19.3 Transductor para el mecanismo de accionamiento ABB HMB
	19.3.1 Instalación y configuración de la medición
	19.3.2 Datos técnicos


	20 Resolución de problemas
	20.1 Conexión al CIBANO 500
	20.2 Configuración del servidor de seguridad
	20.2.1 Servidor de seguridad de Windows
	20.2.2 Servidor de seguridad de terceros
	20.2.3 Configuración manual del servidor de seguridad

	20.3 El CIBANO 500 no se inicia
	20.4 Autocomprobación del hardware
	20.5 Cambio de la configuración del hardware
	20.6 Actualización del software integrado del CIBANO 500

	21 Datos técnicos
	21.1 Intervalo de calibración del CIBANO 500
	21.2 Especificaciones de CIBANO 500
	21.2.1 Comandos
	21.2.2 Interfaz EtherCAT®
	21.2.3 Módulo auxiliar

	21.3 Especificaciones de la alimentación eléctrica
	21.4 Condiciones ambientales
	21.5 Datos mecánicos
	21.6 Normas

	22 Accesorios
	22.1 Módulo CB MC2
	22.1.1 Uso previsto
	22.1.2 Datos técnicos

	22.2 Módulo CB TN3
	22.2.1 Uso previsto
	22.2.2 Datos técnicos

	22.3 Módulo IOB1
	22.3.1 Uso previsto
	22.3.2 Datos técnicos

	22.4 Concentrador EtherCAT® EHB1
	22.4.1 Uso previsto
	22.4.2 Datos técnicos

	22.5 Sensor de corriente
	22.5.1 Uso previsto
	22.5.2 Datos técnicos


	23 Información sobre la licencia de software
	23.1 Administración de licencias de OMICRON
	23.2 Carga de un archivo de licencia
	23.3 Lectura de la información de licencias de código abierto

	Asistencia

